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Pel que fa a les vies corbes, el galib de lliure circulacio definit per la NEM 102 per a les vies rectes
(exceptuant la part superior prevista per als pantografs) s’ha d’eixamplar simetricament cap a
I'exterior i I'interior de la corba. L'eixamplament E depén del radi de la corba i del material que hi
hagi de circular.
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L'eixamplament necessari depén del desplagament transversal dels vehicles. El desplacament

transversal maxim proveé dels vehicles llargs amb bogis. La Hargada-dela-caixa-ota distancia maxima
entre els pivots del vehicle a bogis és determinant, cas per cas, pel valor de la cota E.

Els vehicles de bogis es classifiquen en aquest sentit en tres grups d’acord amb la NEM 301 .

Els valors per I'eixamplament E figuren a la taula de la pagina 2 en funcié dels radis de corba. En la
mesura del possible, no es reduira per sota dels valors E prescrits al grup A, inclds si no hi ha
vehicles de bogis.

D Transferit de NEM 103 a NEM 301 a partir de I’edicié 2024
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Taula de valors de E:
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Observacio:
1. Els valor sobre fons gris serveixen només per interpolacié i es fan per abstracci6 del valor
minim segons la NEM 111, no estan previstes per realitzar-les.

2. Los entre-eixos de vies en corba s’han de determinar complint la NEM 112

A l'entrada d’una corba I'eixamplament de lliure pas ha d’ésser progressiu segons el croquis de
sota (a = valor maxim del entre-eix dels bogis dels vehicles referits):
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