FORMAS
DE CONTROL
DE ACCESORIOS

DESDE EL CONTROL TOTALMENTE MANUAL AL ORDENADOR



FORMAS DE CONTROL DE UNA MAQUETA

Una maqueta (y por analogia un modulo) puede controlarse de diferentes maneres dependiendo de
la formula que quiera emplear su constructor.

La casuistica puede ser muy variada:

- Control con varillas desde los lados del médulo o maqueta.

- Control con cables de tension desde un pupitre.

- __Control con dispositivos analdgicos, pupitres en corriente continua/alterna.
- Control con tarjetas de ordenador en bus.

- Control con dispositivos digitales.

- Control con microcontroladores.

- Control por WiFi.

- Control.por ordenador.

En realidad todas las formes de control pueden coexistir sin ningun problema. Todo es mirar nuestros modulos
para ver que hay diferents formes de controlar los accesorios porque no tenemos, o no nos ha puesto una
directiva exclusiva al respecto de nuestra Asociacion.



CONTROL CON VARILLAS

Con varilla roscada

Con soportes en ambos lados del modulo o
maqueta se inserta una varilla roscada que
con una pieza solidaria hace el cambio de
aguja totalmente manual, girando hacia la
izquierda o hacia la derecha.

Con varilla lisa

De la misma manera se puede hacer
estirando o empujando las varillas. Es ponen
habitualment: de forma perpendicular al
dispositivo que se quiere controlar.

Las dos tiene la posibilidad de controlar mas
de un aparato a la vez.




CONTROL CON CABLES DE TRACCION |

Como se hacia antiguamente, hay algunas instalaciones que
tienen pupitres como las antiglias estaciones y las agujas o
semaforos se mueven mediante un cable flexible de traccion.

Se puede poner todos los que se necesitan, y ademas, incluso
se pueden hacer servir interruptores para encender luces.

El movimiento se traslada a la aguja o sefial mecanica
mediante un cable con contrapeso al final o con una funda
como los frenos de bicicleta.

Los enclavamientos se aseguran de forma manual y a demas
se ponen colores para agujas o sefales.




ENCLAVAMIENTO ASEGURADO

Como si se tratara de una llave Boure, hay algunos
fabricantes que hacen lo possible para dar todo el material
para poner en un modulo o maqueta la Seguridad para no
poder cambiar una aguja.

Aunque por detras la combinacion no es tan facil como
seria de esperar, como se puede ver en la imagen.
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CONTROL MEDIANTE PUPITRES

Es lo que se hacia durante el siglo pasado, el pupitre controla las senales y desvios mediante
interruptores para los primeros y pulsadores para los segundos.

Habitualmente cada fabricante tiene sus pupitres comerciales que se apilan. de una determinada
manera dependiendo de la forma especifica de interconectarse entre ellos.

Los mds habituales eran los de Fleischmann (de color verde) y los de Marklin (de color azul), aunque
actualmente también los fabrica Viessmann.

También se tienela opcion de hacer sistemas de bloqueo, mediante cortes de via y automatismos mas
o0 menos complicados.
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PUPITRES A MEDIDA

Después de lal utilizacion nde pupitres
apilados se pasa a pupitres con el diseno
del sistema de ‘vias y los conmutadores
encastados..con bombillas o leds en el
diseno de vias.

En analogico, por debajo hay muchos
aparatos de conmutacion como relés vy
placas de control para los seccionamientos
de via o para dar un determinada tension
(frenada).

En ~digital los pupitres se hacen mas
diafanos, la mitad relacionada con la via ya
no es necesaria, solo la relacionada con los
aparatos de conmutacion (desvios vy
desenganchadores)y semaforos.
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CONTROL POR ORDINADOR

En los sistemes digitales en que la central digital es el corazon del sistema, y controla totalment los
trenes, ya no es'necesario tenir un pupitre de control si no se quiere, por lo que se hace servir un
programa que controla la central (o centrales) y, a través de ella todos los descodificadores
embarcados. o estaticos que haya en la magueta. Por comodidad se pueden tenir pupitres de

CO ntro I . 1800 iTrain - [Users/berros/Java /workspace/iTrainCustomers /layouts/config.tcd (3.0.0) w
) 4 5 - = —
L [H:Y @ e W R 100%
Nuevo Abrir Guardar Conectar : Go Stop . Finalizar todo Acercar  Alejar  Ajustar
Icono Nombre Tren Velocidad Velocidad Cantén Ruta Estado [ | ]
DB 101 DBIC s19km/h 60,0 km/h % l Cs.B2 € T Lanzadera.. — S5_BL3 |55_BL2|SS_B... '
AlEsl DB111R DE_PD 00kmih  00km/h 5 B csBr @ R es1 - CS_B6 | C5_B2 | C5_B3
SN Dg 151 DE Erts 631km/h  600km/h 4 [ ssB4 @ T caroa + 55 _BL3 | 55_BLZ | S5_B...
DB 189 DB_G3 0,0 kmy/| 0,0 km/h 3 S55_BL3 T Carga 0:00:13 | Esperaen laes... -~| — l:l — .
km/h km/h 4 [
MBS 0B 218 DB_P1 00km/h  00km/h % . csB6 ) T Lanzadera +5S_BL3 | S5_BLZ | S5_B. o Schaduwstation o . - t
LB NS 1144 NS Erts 00km/h  0,0km/h & 55_BLZ T Carga + 55_BL3 | SS_BL2 | S5_B: ——w i
el v DE Erts - ]
===
NS IC 00kmfh|  0,0km/h 55_BUZ Carga [EREEY Esperaen laes... e
DB_G3 -
= 10B_GaF
ﬂ'ﬁ NS 1720 NS PD 0,0 km/h 0,0km/h & csB4 {9 T Lanzadera.. -
w == NsicMe NS ICM 00kmih  00km/h 4 f €583 @ T Lanzadera

RS sce4co SBB P1 00km/h 00kmh 4 B SSBUS @ T Lanzadera.. -

= ]
BERS sBRedjs  SBERed/d 00kmh ookmh & f - Q- -
s a 5 R '

Iy .
DE_PD i)

BE os 101 2| @ | Automitico o e DB 189 :| €@ | Semi-automatico
E
A
. k2 eorsie 2 Aoro,
Canton CS_B2 N0 240 Cantén 55_BL3 \ 0'54"5 20
Estado -+ S5_BL3 | S5_BL2 | 55_BL4 |.. Estado | 0:00:13 | Espera en la estacidn - |
Pasa | | 1 Paso | |
o 5 10 o 5 10
F LIS EF ¥
Opciones Comentarios | Opciones Comentarios | Main
@ Clientes: 0 Intellibox USB (LocoNet®) : Desconectada @ Go | | pCon-588-Master : Desconectada @ Go | pCon-Manager : Desconectada @ Co

‘W



OPTIMIZAR ES BUENO

éComo han llegado los microcontroladores a las maquetas?

1.

El hecho de actualizar la maqueta era una cosa que nadie tiene en cuenta hasta que sobreviene un
problema.

Los pupitres habituales se han modernizado con menos material electronico, esto quiere decir que con una
placa con un microcontrolador ya tenemos hecho un control total de los mecanismos.

El Digital es caro, y muchas veces una apuesta mas sencilla puede ser igualmente sensata, especialmente si
con un microcontrolador tenemos el mismo resultado que con un descodificador por una parte de'su precio.
La.curiosidad a veces nos empuja a probar nuevas formulas, especialmente si son baratas.
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¢ COMENZAMOS?




