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1.2 Garantia y condiciones de garantia

Todos nuestros productos tienen una garantia de 24 meses. Pero lea cuidadosamente este manual para una utilizacion adecuada.
El dafio al producto causado por la no observancia de esta manual anulard la garantia.
iPRECAUCION! Se anulara cualquier garantia si se abre la carcasa del producto.

1.3 Aviso legal

Reservados todos los derechos, cambios, errores mecanograficos, técnicos, asi como los cambios en la disponibilidad de los productos individuales.
Los datos y las ilustraciones son sin compromiso y no vinculantes. Estan reservados todos los cambios de hardware, firmware y software.
Nos reservamos el derecho a modificar el disefio del producto, software y/o firmware sin previo aviso.

Copyright
Todas las instrucciones de usuario de Digikeijs suministradas para descarga e instrucciones por escrito tienen derechos de autor.
La duplicacién no esta permitida sin el consentimiento por escrito de Digikeijs.
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2.0 Detalles del producto

2.1 Informacidn general del producto

EI DR5052 es un descodificador de plataforma giratoria que controla practicamente todas las plataformas giratorias. Estan soportados todos los protocolos mas comunes.
Cuando utilice el DR5052 en su versién Basic o Basic Plus, no sera necesaria ninguna modificacion sobre la plataforma giratoria, la plataforma giratoria puede ser
conectada y utilizada “como salida de la caja”. Para las de Roco® y Marklin® estan disponibles los adaptadores correspondientes, sin ellos sera imposible explotarlas con
la version Basic o Basic Plus. Para la version profesional, proponemos un kit de conversién completo que comprende una placa de adaptacion para un descodificador
PluX22 (el descodificador tiene que comprarse por separado). La polaridad de la via del puente se invierte directamente en el DR5052, por lo que no se requiere hardware
adicional. Por supuesto, estan integrados un detector RailCom® y una sefial de ocupacién “normal” para la via del puente.

Caracteristicas de las versiones individuales:

DR5052 Basic La posicidn se detecta por el pasador del puente, por lo que se oye un “clic” en cada salida. Es posible el frenado lento para la via seleccionada.
El control del motor se realiza directamente a través del DR5052. La velocidad se puede ajustar individualmente con el programa de control.

DR5052 Basic-Plus La posicion de deteccion se realiza a través de sensores de retroinformacion adicional en las conexiones de la via. El desbloqueo de la plataforma
giratoria se realiza una vez y permanece asi hasta que el DR5052 detecta el sitio seleccionado. Ahora el DR5052 se frena y se dirige lentamente a
la posicion. Al llegar a la posicion de la via, la plataforma giratoria se traba de nuevo de forma segura. El motor se controla directamente a través
del DR5052. La velocidad se puede ajustar individualmente con el programa de control.

DR5052 Professional La posicion de deteccidn se realiza a través de sensores de retroinformacién adicional en las conexiones de la via. El control del motor se realiza a
través de un descodificador de locomotora (PluX22). Dependiendo del descodificador utilizado, también se puede controlar la carga. Por supuesto,
gue también se puede reproducir sonido (del descodificador) durante el movimiento. La luz de la casa del puente y las sefiales de entrada y salida
pueden también ser controladas si el descodificador de locomotora tiene suficientes salidas de funcién. La velocidad maxima (CV5), la aceleracion
(CV3) y frenada (CV4) se programan directamente en el programa de control del DR5052.

Requisitos basicos para la utilizacion del DR5052:

iLa plataforma giratoria tiene que estar en perfecto estado mecénico y funcionar sin problemas!

Esimportante que la bobina de cierre (Fleischmann o similares) del accionamiento de la plataforma giratoria se abra completamente. iNo debe haber ruidos de chasquido
al girar cuando el dispositivo de bloqueo se retira!

EI DR5052 se alimenta con la tension de via y también puede ser controlado a través de una fuente de alimentacion DC alternativa. Esta fuente de alimentacidn alternativa
debe utilizarse siempre cuando el voltaje en via sea inferior a 16V. jUn voltaje inferior a 16 V no es suficiente para controlar con seguridad la plataforma giratoria!

jAtencion!

iEn principio las conexiones de las vias de la plataforma giratoria deben estar aisladas de las vias de la rotonda en ambos carriles! Se debe observar esto para evitar un
cortocircuito. Las vias pueden estar alimentadas normalmente con tension de explotacién o mediante un captador de retroinformacién. La polaridad de las vias del
puente puede regularse mediante el interfaz del programa.
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2.2 Especificaciones técnicas

Los terminales de conexion estan disefiados para cables comprendidos entre 0,25 mm? (plataforma giratoria i deteccion) y 0,5 mm? (alimentacién de via). Para los bornes
de 0,25 mm? utilice un destornillador con una pala de 0,3 x 1,8 mm (por ejemplo, Wera® 118004). Otras medidas pueden estropear las conexiones.

Alimentacion Tensién de la via de explotacion.
Posibilidad de una alimentacion externa de corriente continua de 16 a 19 voltios y un maximo de 2 amperios.
El DR5052 estd directamente alimentado por la via, pero puede ser utilizado igualmente con una alimentacidon externa de
corriente continua. jUna corriente de via inferior a 16 V no permite un control de la plataforma giratoria con total seguridad!

Intensidad maxima para la via 2A
Intensidad maxima para la plataforma 1A
RailCom Detector RailCom para la plataforma giratoria.
Retroinformacion Retroinformacidn para la indicaciéon de ocupacién de la plataforma giratoria.
Rotacién del puente/posicidn de estacionamiento/Parada de emergencia.
Plataformas giratorias soportadas Fleischmann Para HO y N todas* (todas las opciones posibles).
Marklin HO Todas* con el adaptador DR5052-M (todas las opciones posibles).
Marklin Z Sélo en versidn Basic con una alimentacion externa (firmware 1.2.x)
ROCO HO Con el adaptador DR5052-R (sélo en Basic, para Basic plus y “Pro” en espera).
ROCOTT Como para Fleischmann (todas las opciones posibles).
Arnold N Sélo en versién Basic y con puente de diodos (firmware 1.2.x)
Motor paso a paso Con el adaptador DR5052-Step, con un consumo de 12 (firmware 1.2.x)
Sets disponibles** DR5052-BASIC Contenido del set: DR5052, cable USB y un cable LocoNet.
DR5052-EXT Contenido del set: DR4088-OPTO, adaptador DR4188-DC, cable RJ45 de 1 m (para la version BASIC
PLUS y 2pro” para numerar las vias.
DR5052-R Contenido del set: DR5052-R y un cable RJ45 de 25 cms. (para la plataforma giratoria HO)
DR5052-M Contenido del set: DR5052-M y un cable RJ45 de 25 cms. (para la plataforma giratoria HO)
DR5052-PRO Contenido del set: una placa DR5052-PRO y una placa para descodificador PluX22.

*) Las plataformas giratorias metélicas no puede ser controladas de momento.

**) Segln la eleccién de implementacion, se debe asignar la instalacion correspondiente.

Para la plataforma giratoria Fleischmann HO de 16 vias se utilizard como variante Basic-Plus: 1x DR5052-BASIC, 2x DR5052-EXT.
Para la plataforma giratoria Roco HO de 16 vias se debe utilizar en la version Basic-Plus: 1x DR5052-BASIC, 2x DR5052-EXT.

iAtencion!
Con un sistema digital con masa comun (por ejemplo, Uhlenbrock) el DR5052 sdélo podra utilizarse en version BASIC y sin LocoNet, si no se hace
asi, el DR5052 o la central de mando pueden resultar dafados.
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2.3 Descripcion del hardware DR5052

il ol I A

1 S88 IN Conexion a un modulo de retroinformacion S88
2 L&R Mide la tension de la conexion de via
3 Conexién del motor de la Plataforma giratoria
Y= (Codigo de color Fleischmann)
G= (Cddigo de color Fleischmann)
R = Rojo (Cddigo de color Fleischmann)
4 Conexion a los carriles de la plataforma
Y= (Codigo de color Fleischmann)
Y= (Cddigo de color Fleischmann)
5 LocoNet® Conexion 1
6 LocoNet® Conexion 2
7 Led Rojo 3 intermitencias para rotacion izquierda
Rapido Intermitencia rapida= rotacién rapida
Medio Intermitencia media = rotacion lenta
Parada Intermitencia lenta = rotacion lenta parada
8 Pulsador de Paso a la izquierda
Gira la plataforma una via de estacionamiento a la izquierda
9 Pulsador de Rotar
Rota la plataforma giratoria en 180 grados
10 Pulsador de Paso a la derecha
Gira la plataforma una via de estacionamiento a la derecha
11 Led rojo 3 intermitencias para rotacion izquierda
Rapido Intermitencia rapida= rotacién rapida
Medio Intermitencia media = rotacidn lenta
Parada Intermitencia lenta = rotacion lenta parada
2 Led Verde
On Plataforma giratoria esperando
Off salida de la plataforma
Parpadeo Via de estacionamiento validado
13 Entrada de via Ky

14 Estado de los leds USB
verde RX
rojo X
15 Conexion USB 2.0
16 Alimentacion externa
DC 16-19 V 2A minimo
17 Led verde estado (2 ciclos de intermitencia)

Intermitente lento  Alimentacion presente
Intermitente rapido el ciclo no encuentra corriente en la
via o0 no hay disponible alimentacion externa

www.digikeijs.com
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2.3.1 Descripcién del hardware DR5052-M

Este adaptador es obligatorio para conectar una plataforma giratoria Marklin® para las versiones Basic,
Basic-Plus y Profi. (Consulte los ejemplos de conexion en los puntos 6.2 y 6.5). Los kits de instalacion

correspondientes estan disponibles en la tienda en linea.

1 | Conector macho a conectar en el DR5052
(Conector de 9 pines, hay dos pines mas que en el DR5052, no tienen funcion)

2 | LR Conexidn para la medida de tension de las vias de estacionamiento (ver ejemplos de
conexion

3 | Conexién S88N out.

Conexién de un moddulo de retroinformacién, via de la plataforma ocupada por
“deteccion de masa” (ver los ejemplos de conexidn).

Conector macho para enchufar en la plataforma giratoria

Puente que determina si la plataforma giratoria es de 2 o de 3 hilos

2.3.2 Descripcion del hardware DR5052-R (para ROCO)

Este adaptador es obligatorio para conectar una plataforma giratoria ROCO para las versiones Basic, Basic-
Plus y “Pro”. (Consulte los ejemplos de conexién en los puntos 6.3 y 6.6). Los kits de instalacién

correspondientes estan disponibles en la tienda en linea.

1 | Conector macho a conectar en el DR5052
(Conector de 9 pines, hay dos pines mas que en el DR5052, no tienen funcion)

2 | LR Conexidn para la medida de tension de las vias de estacionamiento (ver ejemplos de
conexidn)

3 | Conexion S88N out.
Conexidn a los médulos de retroinformacion, posicion de retroinformacion (ver ejemplos
de conexion).

4 | Conector de placa para enchufar en la plataforma giratoria
Puente de mensaje de posicion interno o externo
(ver las instrucciones operativas de Roco®)

 RARRRRRS
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2.3.3 Conectividad del DR4188-DC

Este adaptador es obligatorio para conectar una plataforma giratoria ROCO para las versiones Basic-Plus y
“Pro”. (Consulte los ejemplos de conexidon en los puntos 6.4, 6.5 y 6.6). Los kits de instalacién

correspondientes estan disponibles en la tienda en linea.

OISO

1 Conector macho hacia un DR5088-OPTO

2 Bornera para conectar los captadores de “retroinformacién” a la via
(Mire los ejemplos de conexion en los puntos 6.4, 6.5y 6.6)

2.3.4 Conectividad del DR4188-Step

Este adaptador es obligatorio para conectar una plataforma giratoria equipada con un motor paso a paso.
Los kits de instalacién correspondientes estdn disponibles en la tienda en linea.

1 Conector macho hacia un DR5052
(Conector de 9 pines, hay dos pines mas que en el DR5052, no tienen funcion)

2 Bornera para conectar el motor paso a paso
Mire los ejemplos de conexion en el punto 6.8)

3 Conexion a las vias de la plataforma giratoria

(ARSSRRAR
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3.0 Configuracion del
software

Puede ocurrir que la conexidon USB con el ordenador se pierda si el DR5052 sigue
conectado permanentemente por USB mientras se alimenta con corriente de “via” la
entrada del DR5052. Por esta razén, recomendamos la utilizacion de un aislador de USB.
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3.1 Introduccion

Se requiere una conexion USB para configurar el DR5052.
Por favor, utilice un cable USB A-mini.

Configuracion del sistema necesaria:

Un procesador Intel Pentium o AMB Athlon64.
Microsoft Windows 7 service pack 1 o superior. ORS052 BASIS:SET DREHSCHEIBEN .
1 Gb de RAM en 32 bits o 2GB de RAM en 64 bits. CONTROLLER

100 MB de espacio libre en el disco. ine Bewertung schelben

Monitor con una resolucion de 1024 x 768 ( recomendado 1200 x 800)

DR5052 Basis-Set Drehscheiben
controller

3.2 Bajar el programa & % E;‘ 7

No conecte aun su mddulo al PC hasta que el programa no se haya instalado.

99,95€

El programa se puede descargar en el web de DIGIKEIS:
https://support.digikeijs.com/hc/en-us/sections/360000481237-DR5052 :

DR5052

o §

DOWHLDADS

Dsest
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3.3 Instalacion del programa

Después de haber descargado correctamente el programa y drivers, la instalacion de éste ultimo puede comenzar haciendo doble clic en el archivo
“DR5052.EXE”.

Asegurese bien de tener los derechos de administrador.

npartir Vista

i : L = B i Agrupar por ¥
vista previa leonos muy grandes [=| |conos grandes leonos medianos I [ ] grupar p

F i Lista == Detalles

Contenida -

L% lconos pequefios

detalles == Mosaicos

D]']Agregar columnas =
Ordenar .,
por~  fTr Ajustar tedas las columnas

Disefio Vista actual

Este equipo » ESD (D:) » digikeijs » DR3052 »

S

Mombre Fecha de medificacién Tipo Tamafio
Aplicaciones 04,/03,/2020 10:10 Carpeta de archivos
Controladores /2020 10:10 Carpeta de archivos

£}l DR5052 V1.3.0.exe 20/12/2019 18:38 Aplicacion 12.824 KB

Tipao: Aplicacién
Tamano: 12,5 MB
Fecha de modificacion: 20/12/2019 18:38

(A

iiiiiAtencion!!!!!
Conecte sdlo su DR5052 si la instalacion del software y de los drivers ha sido exitosa.
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Aparecera la siguiente pantalla después de algunos segundos. Clique enseguida en “Next”

Welcome to the InstallShield Wizard for
DR5052 Configuration and Drivers

The InstaliShield(R) Wizard will install DR5052 Configuration
and Drivers on your computer. To continue, click Next.

Si quiere cambiar la carpeta de destino para el emplazamiento del programa, debera proceder como en la ventana de debajo. Clicando en “Change”

figuration and Drivers - InstallShield Wizard

Destination Folder

Click Mext to install to this folder, or dick Change to install to a different folder.

{7 digikeijs®

InstalShield

D Install DR5052 Configuration and Drivers to:

E:\Digikeijs DR 5052 Configuration and Drivers),

| <pack [ Nexts 3 cancel |

www.digikeijs.com
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il DR3052 Configuration and Drivers - InstallShield Wizard

Ahora siga las instrucciones de la pantalla del estado de instalacién y clique sobre “Install” si esta de acuerdo.

Ready to Install the Program f7 digikeijs®
The wizard is ready to begin installation.

If you want to review or change any of your installation settings, iick Back. Click Cancel to
exit the wizard.

Current Settings:

Setup Type:
Typical
Destination Folder:
E:\Digikeijs\DR5052 Canfiguration and Drivers\

User Information:
Name: Isa
Company:

lShicld

| <Back | fnetl ol Camcel

Ahora la configuracion del programa y los controladores estan bien instalados y Windows le pedird unos minutos de paciencia si quiere utilizar el

programa de Digikeijs. Cuando la instalacion esté terminada, aparecera la Ultima ventana y presionado “Finish” tendra el programa de configuracion y
los controladores instalados.

#& DRS052 Configuration and Drivers - InstallShield Wizard

%dlglkeljs InstaliShield Wizard Completed

1)

The InstaliShield Wizard has successfully installed DR5052
Configuration and Drivers. Click Finish to exit the wizard.

www.digikeijs.com
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3.4 Conexion al ordenador por USB

Con el icono sobre su escritorio, puede arrancar éste Ultimo, ipero no lo inicie si ha fallado una de las etapas anteriores!

En caso de fallo en la instalacidn, desinstale y vuelva a instalarlo todo y efectude un reinicio del sistema.

La primera conexién al PC se hace con el cable mini-USB que acompafia al DR5052.

Windows detectara un nuevo periférico e instalara los controladores (drivers).

Espere que se termine el proceso completamente y recibird un mensaje de Windows indicando que el periférico esta correctamente instalado.

Windows le asignara un puerto COM reservado para el DR5052.

(la asignacion del puerto COM depende de la configuraciéon de su ordenador).
En nuestro ejemplo el puerto COM tiene el nimero 412.

Ademads el puerto servira de interfaz de comunicacién con el protocolo
“Dr.Command”.

Archivo  Accién  Ver Ayuda

e @ BE B

& Administrador de dispesitivos

<

[ Adaptadores de pantallz

(3 Adaptadores de red

7 Colas de impresion

= Controladoras ATA/ATAP! IDE

Gy Controladoras de almacenamiente

§ Controladoras de bus serie universal
i Controladoras de sonido y video y dispositives de juege
s Dispositivos de interfaz de usuario (HID)
7 Dispositivos de seguridad

0 Dispositives de software

¥ Dispositivos del sistema

@ Dispositives portatiles

i Entradasy salidas de audio

= Equipo

B Firmware

[ Lectores de tarjetas inteligentes

[ Monitores

@ Mousey otres dispositivos sefialadores
[ Procesadores

i§ Puertos (COM y LPT)

& DR5052 Turntable Controller on DR.Command (COM3)
i Puerte de comunicaciones (COMT)

2 Teclados

= Unidades de disco
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4.0 Programacion

Puede ocurrir que la conexiéon USB con el ordenador se pierda si el DR5052 sigue
conectado permanentemente por USB mientras se alimenta con corriente de “via” la
entrada del DR5052. Por esta razon, recomendamos la utilizacion de un aislador de USB.
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4.1 Configuracion del programa

Se puede acceder a las diferentes opciones de configuracion clicando sobre los iconos de las respectivas conexiones.

1) Propiedades del bus S88N
2) Propiedad del detector de la plataforma giratoria
3) Funcionalidad del USB/ actualizacion del software & digikeijs

4) Salida de la aplicacion www.digikeijs.com

Controlador de plato oiratoris

DR5052 DIGITURN

5) N2 de serie del DR5052
6) Propiedades del médulo

use |
7) Funcionalidad LocoNet (£ 2 | 2o ] =
8) Acceso al manual de instrucciones DR5052 - DEMO
9) Funcionamiento/configuracion de la plataforma giratoria
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4.2 Caracteristicas del USB

1) Pestafia de seleccidon de un DR5052 conectado por USB ddnde se lee el nimero de serie.
2) Puerto COM para el Protocolo “Dr. Command”.

3) Actualizacion del firmware del DR5052

4) Restaurar a la configuracidon de fabrica.

5) Cancelar.

DR3052-USB Properties B

(7 digikeijs: S

DR5052 505240000001 v ‘_0

Ports
Dr.Command COM12 o

Firmware

DR35052 version 1.0.1
Upda%SOS) ’—o

Latest version 1.0.1

Factory defaults Reset <—°
/_2
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4.3 Restaurar a la configuracion de fabrica

Es posible hacer una puesta a cero del DR5052 devolviéndole los “Factory defaults” (o pardmetros de fabrica)
En el menu de configuracion USB clique sobre la tecla “Reset” para retrotraer a la configuracion de fabrica por defecto.

DRS052-USB Properties [

(7 digikeijs: B

USB Properties
DR5052 5052A0000001 N

Ports
Dr.Command COM12

Firmware

DR5052 version 1.0.1
Upda%5052

Latest version 1.0.1

. S

Factory defau[t\ Reset

X
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4.4 Actualizacion de Software y Firmware

El desarrollo del programa para el DR5052 es continuo en busca de mejoras permanentes. Con una actualizacion del firmware se cargaran las Gltimas
mejoras del programa. En cada nueva configuracién hay integrado un nuevo firmware. Pero antes de la actualizacion, se recomienda guardar la
configuracion actual utilizando la pestafia “Import/Export setting” (Importar/Exportar configuracion).

Es obligado desinstalar la antigua versidn del programa antes de cargar la nueva actualizacién.
DRS052-USB Properties &)

Método: =
1)  En primer lugar, desinstale la version que hay actualmente en su ordenador. @ dlg ! keljs
USB Properties

2)  Desconecte el DR5052 del ordenador.

. Ly . DR5052 5052A0000001
3)  Bajese la nueva version de nuestro sitio web. Poits
4)  Instale los nuevos archivos y programa. Dr.Command COM12
5)  Conecte el DR5052 al ordenador con el cable USB.
6)  Abra la configuracion de la aplicacién por el icono del escritorio. Firmware
) DR5052 versior 0.
7)  Vayaal mend USB 2.0. g veson 104 pdat¥DR5052
" 3 . . | atest version 1.0.1 <
8)  Utilice el botén “Update DR5052) para actualizar el firmware. /
IMPORTANTE: Sobre todo, ino desconectar el mddulo del PC durante la actualizaciéon Factory defaults Reset

del firmware! Esto podria inutilizar el DR5052.
Q
iiilMPORTANTE!!!: Antes de la actualizacion, piense en realizar una copia de seguridad
de su configuracidn actual, ya que durante la DR5052 se reinicia a la configuracion de
fabrica. Verifique toda la configuracidn antes de actualizar.
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4.5 Versiones del firmware

Version fecha Caracteristicas y observaciones
1.0.0 2/12/2018 Primera version para los beta-testers
1.0.0 2/12/2018 Primeras instrucciones
1.0.1 2/12/2018 Ejemplos de conexion1.2.0  3/04/2019 Implementacion de la plataforma giratoria de Arnold
1.2.0 3/04/2019 Implementacion para los motores paso a paso
1.2.x 13/05/2019 Implementacidn para la plataforma giratoria Marklin Z
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4.6 Caracteristicas de LocoNet®

1) Monitorizaciéon de retroinformacion LocoNet. Los diferentes colores indican el tipo de bus de retroinformacion.
2) RailCom® Aqui se seleccionan los comandos LocoNet a utilizar para enviar el mensaje Railcom®.
MULTI_SENSE_Standard Se utiliza el comando OPC_MULTI_SENSE original (compatible con Digitrax® y Bluecher®)

Hay una restriccién en el intervalo de direccionamiento con “Direccién de locomotora o direccién de bloque” cuando se
envia el sentido de circulacion.

MULTI_SENSE_Long Se envia un nuevo comando OPC_MULTI_SENSE, no hay restriccidn en el intervalo de direccién.
MULTI_SENSE_Both Se transmite un control de latencia (largo y estandar) a la central.
3) Railcom® sense direction Ahi se puede seleccionar el sentido de marcha que se informara al panel de control en caso de “MULTI_SENSE_Standard”.
Off No se transmite ninguna informacidn sobre el sentido.
In block adress El sentido de paso en la via se transmite a la direccidn del bloque (con un max. de 2048 direcciones)
In locomotive address El sentido de posicidn en la via se transmite a la direccién de la locomotora (con un max. de 4095 direcciones)
4) Validar los nuevos parametros
5) Cancelar

ALY Properties |

(7 digikeijs & (7 digikeijs &

Settings Foedback Monitoe Settings  Feodbadk Monitor
CEFREEE - |
o OO
17 | | |
L Mo B w0 T W ] B B w I
3 N N T + + +
0o 1010 a1l ’ 1102
K |
hig e el 1803
s7 gU J | C JyC ] | C
65 {MULTI_SENSE Standard
p2 3 1 s ) i ) '
81
8
@
105 | ! | ! ! |
13 ] ol

90
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4.6.0 Propiedades del médulo

1) Visualizacidn de la ventana de mensajes.
2) Seleccion del idioma.
3) Direccion del médulo en LocoNet.
4) Informe de los captadores de retroinformacidn tras el enchufado
5) Tiempo de espera tras el importe de estado ocupado del captador
6) Importar/Exportar la configuracion del médulo
7) Validar los nuevos parametros.
8) Salir sin validar
Module B

(Ddigikeiis TR
Module Properties

Module Detection Reporting Scripting

Connect via usB v COM12

Show Log window

Language English v

Startup Delay

Report all contacts after PowerOn

Report delay after PowerOn

Export / Import Settings ﬁ $ ‘_o

9) Utilizacién del segundo canal RailCom. Se pueden detectar 4 direcciones con un captador

10) Numero de bits contados antes de enviar un mensaje.*

11) Numero de bits RailCom contados antes de reconocer el sentido de circulacién*

12) Tiempo de espera antes de tener una medida fiable del reconocimiento del sentido de
circulacion

13) Deteccidn RailCom con visualizacién.

*la deteccidn es mas rapida con un valor mas bajo pero hay riesgo de tren fantasma.

Observacion: Todas estas funciones no estan soportadas por todos los descodificadores
Consulte el manual de estos ultimos para obtener mas detalles

Module u

(Ddigikeiis  ER
Module Properties

Module Detection Reporting Scripting
Use Channel 2 for address detection (]

Occupance Detector Count
Polarity Count

Address Detection Delay

Log Detection m] ¢ e
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4.6.1 Propiedades del médulo

1) Caracteristica propia de Digitrax para ver direcciones cortas de locom.6) Todos los mensajes que toman este valor no se informan a la central.

Estandar: Informe 0x7D en byte de alta calidad. 7) Se puede introducir un valor “Delta” si no se envian muchos mensajes a la central.
Alternativo: Informe 0x00 en byte de alta calidad. 8) Informe del contenido de los paquetes de las locomotoras por RailCom a la central.
2) Ladireccién del bloque se envia por Digitrax sélo en caso de n2 par
El DR5052 también puede enviar direcciones de bloque lineales Ejemplo:
(even and odd), extendiendo el rango de informe a 2048. 1. 12 medida valor =10
3) Informe sobre la velocidad de la locomotora a la central por Railcom. 22 medida valor =6 Delta =4
4) Para evitar que se envien muchos mensajes a la central cuando hay 2. 12 medida valor=3
Cambio de valores 22 medida valor=9 Delta =6
5) Informe sobre la calidad de la sefial para los mensajes RailComala 3. 12 medida valor =12
Central. El mensaje se informa por el descodificador en %. 22 medida Valor=1 Delta = 11
0%  Todos los comandos llegan (locomotora o via limpia)
100% Los comandos fallan (loco o via sucia) Parametrizacion del “Delta” = 6, se informa de los valores medidos 2 y 3 que son los primeros
o - a quitar.

iObservacion! Todos los descodificadores no soportan todas las funciones.

[ = .. - Consulte el manual de usuario de estos ultimos para obtener mas detalles.
- dlglkel JS

Mudule Uemlcn Reporting Seriping
ort Shart Address (D) |
Repart Block-Address in BXE Format )

Repart Apg:Dyn Seeed

it A yih Cantaines

0
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4.7 Secuenciar con DR. Script

DR Script

es un lenguaje de programacion de texto similar a BASIC / Assembler. Con Dr. Script tiene la posibilidad de controlar incluso procesos

complejos con la ayuda de un producto de la serie DR50xx. Se puede encontrar mas informacion sobre Dr. Script en documentacién aparte.

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)
8)

Abrir guidn (script). Si esta casilla esta activada.

Si esta casilla esta marcada, el Gltimo guidn (script) llamado se iniciara automaticamente después de iniciar el DR50xx.
Selecciona impresora.

Llama a la Ayuda. Modo de depuracion.

Casilla del modo de depuracion.

Inicial el guidn seleccionado.

Para el guion seleccionado (PAUSA).

Detiene el guidn seleccionado.

9) Guardar el guion.

(Ddigikeiis %

Module Praperties

Module Detection Reporting Scripting

File
Auto O

Script
[

©

\ 4_°

- EREHE H<O

I PFRL
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.8 Configuracion de la plataforma giratoria

Segun el tipo de la plataforma giratoria, el protocolo utilizado, la conexion a la via, el nimero de captadores de retroinformacion, otras caracteristicas
propias de la plataforma y la dependencia del descodificador elegido, se pueden seleccionar un buen nimero de opciones en el programa.

4.

1)
2)
3)

4)

8.1 Configuracion para todo tipo de modo.
El tipo de plataforma giratoria (define el tipo de control de placa)
Marca de la plataforma giratoria.
Definicidn de la direccidn basica que controlara las direcciones
De funcién en el arranque de la plataforma (ver anexo 7.1y 7.2)
Primera direccién de desvio que se le asignara
0= ROCO (atencidn a la diferencia +4)
1= Articulo magnético que responde a la RCN213 (por defecto)
Seleccién del modo operativo del DR5052.
N2 de retroinformacion del detector de ocupacién de la plataforma
N2 de retroinformacion RailCom del detector de ocupacion de la
plataforma giratoria.
N¢ de captador para la parada o la rotacion de la plataforma.
Ne del captador para provocar la parada de emergencia de la plata-
Forma giratoria.

10)
11)
12)
13)
14)

15)
16)

17)
18)
19)

Angulo en grados para una rotacién rapida.

Rotacién rapida de la plataforma.

Rotacidn lenta para movimiento corto (p. ej. via a via)

Velocidad lenta hasta la parada completa de la plataforma.
Compensacion de la velocidad de rotacién. Si la plataforma

gira mds rapido en una direccién se puede compensar.

El valor positivo gira mas rapido hacia la derecha.

El valor negativo gira mas lento hacia la derecha.

Curva de aceleracidn cuando se llega a la velocidad configurada
Curva de frenada para hacer lo inverso al punto 15) como la CV4
De un descodificador de locomotora.

Control de la frecuencia de PWR para el motor de la plataforma.
Validacién de la configuracion.

Abandonar o salir sin validar.

Tumtztie Type Reischmann HO 1—-—0- Ocoupied Feedback 11524 From | 15.008==-reigh] Fast Speed | 1206
CType O Mode J=  +| Positions 483 Cecupled Block 1152 Slow Speed K
CONLrol Protocy RAekschmann + Sridge 5 tuming v Feedback 1052*.' Low Speed 70
Bate Turnout Address 20027 Emargency Feedback 2()521.'!I Right turn speed compensation (=
Base module address 13 TR e
Controller Type DRS052 Basic e
10
PWM frequency J0kHz

0 O0o
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4.8.2 Configuracion “pro” de la velocidad

El DR5052 puede igualmente controlar la plataforma giratoria con la ayuda de un descodificador de locomotora. Esto permite controlar la carga del
motor de transporte, iluminar la pasarela, conmutar las sefiales de entrada y salida en el puente y también la sonorizacidn. Para una utilizacion
profesional, es necesario convertir la plataforma giratoria. Para ello estd disponible un kit de conversién. Ademas se tiene que comprar un
descodificador de locomotora PluX22 con el numero de salidas correspondiente. Para mas detalles consulte la documentacion sobre la conversidn de
la placa.

Si el DR5052 esta configurado en su versidn profesional, estan disponibles las siguientes opciones:

1) Angulo en grados para una rotacién rapida.
From | 15,00 =Sy Fast Speed 2) Rotacidn rapida del puente.
Slow Speed 3) Rotacidn rapida del puente.
Low Speec 4) Velocidad lenta hasta la parada completa del puente.
5) Compensacion de la velocidad de rotacion. Si la plataforma gira muy
Right turn speed compensation rapido en una direccidn se puede compensar.

El valor positivo gira mas rapido hacia la derecha que hacia la izquierda.

Acceleration (CW3)
El valor negativo gira mas lento hacia la derecha que hacia la izquierda.

Deceleration (Cv4) 6) La curva de aceleracién tiene la misma funcién que la CV3 de un deco.
Motar decoder 7) La curva de frenada hace lo contrario al punto 6), como la CV4 de un
descodificador de locomotora.
Latch-Solenoid Function 8) Direccién del descodificador de locomotora.
9) Ne de funcién (FO-Fx) que valida el bloqueo de la plataforma giratoria.

El kit de conversion, desgraciadamente no esta aun disponible. jEstamos trabajando! Si todo pasa como es debido el kit de
conversion estara disponible a partir del 22 trimestre de 2019.
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4.8.3 Configuracion “pro” de la plataforma para iluminacion y control de sefiales
Aqui se asignan las funciones que el descodificador de locomotora incorporado debe controlar

Bridge House Light

- Show |

Sth ~ Tumout

1 ridge decoder 5052 Function
Brigde Enter signal Tumout
Brigde Leave signal Tumout
Left Entry Signal a\on

8 Show O  State ~ Tumout

1 Bridge decoder 5052/= Function

Right Entry Signal ﬂhf
State ~ | Turnout

Shaow O
1 Bridge decoder
Left Exit Signal
B Showy O

Bridge decoder

Right Exit Signal
Show O

50521 Function

Stzhf ~| Turmnout

0F Function

Stagﬁf ~| Tumnout

0f1 Fundtion

255

4 -

256
757 el

251 /2

[
Ln
5]

£y

00 00 0000

252/

Ele

254f]

6/

00 00

1)
2)
3)
4)

5)

6)
7)
8)

9)

Direccion basica del descodificador instalado en la plataforma giratoria.

Direccién para la conmutacidn de la iluminacién.

Ndmero de funcién dedicada a la iluminacion.

Cuando la direccién del desvio se establece en “recta”, la salida correspondiente de la sefial
del puente conmuta a SH1 y una vez ha llegado a la posicidn y la plataforma ha parado, la
sefial pasa a SHO.

Cuando la direccidn del desvio se establece en “recta”, la salida correspondiente de la sefial
del puente conmuta a SH1 tan pronto como la plataforma ha alcanzado la posicién y ha
parado. Al girar se cambia la sefial a SHO.

Direccién del desvio que cambia la sefial.

Funcién de descodificador (Fx) que se asigna a la sefial.

Al marcar la casilla de verificacion, la funcion adyacente se activa, y por lo tanto se puede
cambiar.

Posicidn basica de la funcidn correspondiente después de conectar la tensidn de alimentacién.

El kit de conversion, desgraciadamente no esta aun disponible. jEstamos trabajando! Si todo pasa como es debido el kit de
conversion estara disponible a partir del 22 trimestre de 2019.
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4.8.4 Configuracion para sincronizar la herramienta del DR
Esta ventana de introduccién se puede utilizar para configurar la visualizacién del movimiento giratorio en la herramienta DR5052 para que el

movimiento giratorio en el programa coincida con el movimiento giratorio de la plataforma real.

Raotation

Bridge Lengt

Rotation Slow

Rotation Low

Bridge Track Gauge 16,5 2| mm

1) Tiempo en segundos que la plataforma necesita para hacer 180 grados.
2) Normalmente no se requiere introduccion (calculado automaticamente)
3) Normalmente no se requiere introduccion (calculado automaticamente)
4) Normalmente no se requiere introduccion (calculado automaticamente)
5) Normalmente no se requiere introduccién (calculado automaticamente)
6) Normalmente no se requiere introduccion (calculado automaticamente)

27,01
3787 5 Skep 0,2381

56,71%] s ,

253 2 {mm
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4.9 Anadir conexion de via

En este menu las conexiones de via existentes fisicamente de la plataforma deben grabarse. Se puede hacer de dos maneras

500

Normel

Add

Remove

Rotate left (CCW)
Rotate right (CW)

Anadir conexion de via con botones individuales en el ment de configuracion

El botdn 1) afiade una nueva seccién alrededor de la plataforma giratoria. Cada nuevo
clic en este botdn crea un nuevo segmento de via.

Ahora es posible seleccionar el segmento de via a desplazar con el ratén del PC (clic
izquierda). Con los botones 3) y 4), el segmento puede ser desplazado en el sentido
horario o anti-horario. Esto es posible hasta que el segmento seleccionado llegue al
proximo espacio libre. La eliminacion del segmento elegido es posible con el botdn 2).

Anadir una via suplementaria mediante el ment contextual

Seleccione el segmento deseado con el puntero del ratén y haga un clic de botén
derecho. Se abre el menu contextual y le permite afiadir un nuevo segmento. Si desea
desplazar una via de estacionamiento, es posible hacerlo por el menu contextual. Sélo
es necesario seleccionar simplemente el segmento deseado con el puntero del ratén,
haga un “clic” en el botdon derecho y desplazar el segmento con las teclas ir izquierda o
ir derecha. Puede igualmente eliminar un segmento de la misma forma.

1) Afadir un segmento de via de estacionamiento.
2) Eliminar un segmento de via de estacionamiento.
3) Mover el segmento en el sentido horario.

4) Mover el segmento en el sentido anti-horario.

5) Validar las modificaciones y parametros.

6) Abandonar o salida sin validar.
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4.10 Parametrizacion de las vias en modo “BASICO”

o—"“'-'-- tion s Angle | 1800, *—° 1) Posicidn de la via de evitacion (para la direccidn asignada, ver los anexos 7.1.1 o

°—|r-'-- arity Reversed - Adtive & '—o 2) Polaridad de la plataforma giratoria y de la via conectada.

0—«-.'. sition 7= Angle [200.5° ._o 3) Posicion fisica de las vias de estacionamiento en grados (no se introduce nada)

o_‘,:.,_ arity Normal  ~ Active ._o 4) Via de estacionamiento activa. *

[ N — T angle [3075%1 ©) (*sies necesario, desactive esta ca5|lla' f:uando utilice Tra‘lnControIIer como programa
) de gestion. Para obtener una informacién complementaria, consulte la documentacion

°—4>3-. arity Wormal Adtive & q—o

separada para la utilizacidon del DR5052 con TrainController®).
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4.11 Parametrizacion de las vias en las versiones “Basic-Plus” y “Profi”

Pocition

Polariny

Feedback:

Position

Polarity

Feedback:

Position

Palarity

Feedback:

Lef

Hormid
t

115

Angleo

L&0,

Active b4

Right

i

464504 64

3

1)

2)
3)

4)
5)

6)

Posicion de la via de evitacion (para la direccion asignada, ver los anexos 7.1.1 o
7.1.2 para el Protocolo escogido.

Polaridad de la plataforma giratoria y de la via conectada.

Ne del captador de retroinformacién conectado al carril izquierdo.

Con este retorno de sefial el DR5052 reconoce la posicidn y la direccion de la via
de estacionamiento a la que se acerca la plataforma.

Posicion fisica de las vias de estacionamiento en grados (nada que introducir).

N¢ del captador de retroinformacién conectado al carril derecho.

Con este retorno de sefial, el DR5052 reconoce la posicion y direccién de la via
de estacionamiento a la que se acerca la plataforma.

Via de estacionamiento activa. *

(* si es necesario, desactive esta casilla cuando utilice TrainController® como
programa de gestion. Para obtener una informacién complementaria, consulte la
documentacion separada para la utilizacion del DR5052 con TrainController®).
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4.12 Caracteristicas del Detector de la Plataforma
Aqui se definen las propiedades del detector global de la plataforma giratoria.

1) Detector de entrada en el mddulo. (Si la marca de verificacidén se quita aqui, el detector correspondiente esta desactivado).

2) Direccidn de retroinformacion del detector de ocupacion normal (sensor de corriente).

3) Numero de cantdn (bloque) enlazado a la salida del detector (detector RailCom®).

4) Retraso de conmutacion de las unidades de retroinformacion.

5) EI DR5052 detecta la direccion de travesia de la locomotora.
Con esta opcidn puede invertir la direccidn.

6) Aceptar la configuracidn actual

7) Cancelar

DR3032-Dfrector Properties

dig|keijs’

¥ Feedbatk Block ¥ Off Dé‘ay Invert Direction
voGL 11525 = 115275 750 O

0900
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4.13 Configuracion de la entrada S88N® (sélo para versiones Basic Plus y Profesional)

El conector S88N® es compatible con el bus S88N®. Los mddulos de retroinformacién DR4088-OPTO para detectar la posicidn relativa de la plataforma
en relacién con las vias de estacionamiento de la plataforma giratoria conectadas a esta seccidn. Las direcciones de retroinformacién programadas
aqui sélo se utilizan internamente por el DR5052 y no se informan al panel de control, por lo que éstos modulos de retroinformacién no ocupan ningin
dispositivo de retroinformacion en el drea de retroinformacién del panel de control real.

1) Numero de médulos de retroinformacion S88N® de 16 entradas conectados (no se requiere introduccion).
2) Ndmero de médulos de retroinformacién S88N® de 8 entradas conectados (no se requiere introduccion).
3) Numero total de contactos de retroinformacion conectados.

4)  Primer contacto de retroinformacion del primer médulo S88® conectado (no se requiere introduccion).

5) Cuando se activa la salida de la via (botdn verde), se sefializan todas las entradas.

6) Tiempo de espera después de activar antes de informar los contactos al monitor.

7) Descripcidon completa de todos los contactos S88N®.

8) Aceptar la configuracion actual.

9) Salir sin validar

Nota: Normalmente no hay necesidad de hacer una configuracién aqui ya que las direcciones de retroinformacidn de posicién se asignan
automaticamente tan pronto se seleccionan Plus o Pro.

I RATSE-E P Progest
(TSR N— a DRI E Progentis o

(7 digikeijs & @ digikeijs &

SN Monkior sAB-Bus extBA Modles Seftings Monitor sEE-Bus et Modules
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4.13.1 Control del puente por el bus ext88N

Con el DR5052, es posible controlar facilmente la plataforma giratoria a través de los modulos de retroinformacion conectados al bus S88N
(DR4088GND, 80880PTO. Para esta funcidn, las entradas de retroinformacion con un total por médulo de 8 a 16 entradas (128 entradas de “retro”
como maximo) son informadas por el bus S88N del DR5052. Si se utiliza esta funcidn, ies importante que los mddulos de retroinformacion utilizados
para la conexion de botones o conmutadores se conecten como los primeros médulos al bus S88N del DR5052!

1) El ndmero de moddulos de retroinformacién para utilizar los desvios o

conmutadores.
@ diglkeljs g 2) la _forma con la que sereja utiliz'ado el méqulo de retroinformacion.
Pair: dos botones por direccidn, se requieren dos entradas para el DR4088. Por
ext88 Properties convencion el control se efectiia con un botdn rojo y un botén verde.
Settings Monitor s88-Bus ext88 Modules Toggle: Un solo pulsador por direccion, se requiere una entrada para el DR4088.
Number of Control Modules 7k 4_0 El término bascular significa:
e P Presione el botdn, y la direccién conmutara de “Closed” a “Throw”.
Ri06S. B Tvpe e Presione de nuevo el botdn y la direccion conmutard de desviado “Trohw”.
»o ﬂ On/Off: Sélo una conmutacién de basculacién por direcciéon para una sola
2. P o 208 - entrada por direccion para el DR4088.
3 ’, : = et Bascula hacia on, la direccidn sera a recto.
5 | Pai Bl = 210 - Bascula hacia off, la direccion sera a desviado.
6 | Pair -l O 210 : 3) EIDR5052 conmuta la direccién en cada cambio de posicién de conmutacién de
DR4088 - | Click to Edi... desvio, seleccione bien como debe posicionarse el desvio.
Seleccione bien como debe posicionarse su desvio.

4) Direccion del desvio que debe manipularse.
Si se elige una funcién “par”, la direccion debera ser introducida dos veces (una
vez para el botdn rojo y otra para el verde).

5) Validacién de reglajes

6) Salir sin validar.
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5.0 Control de la
plataforma giratoria
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5.1 Plataforma con utilidad de control (Fleischmann®)

Aqui se describe el funcionamiento general de la plataforma giratoria y cdmo se comporta cuando se selecciona el protocolo Fleischmann® en los
ajustes. El protocolo exacto se muestra en el item del apéndice 7.1.2. Aqui también puede ver qué direccién de desvio controla qué (direcciones de
los apartaderos, direccién de giro 180 °, etc.).

ORSLA2- Tumtable Properties

(7 digikeijs’

le Propertice

1)
2)

3)
4)
5)

6)
7)
8)

9)

Parada de emergencia. La rotacidn para tras un “clic” en el botdn rojo.

Conexion de via de 1 a XX

Clicando sobre la via deseada, la plataforma girara a la posicion deseada.

Clique con el botén izquierdo del ratén sobre la via deseada = rotacion del lado de la pasarela

hacia la via de estacionamiento seleccionada*.

Clique con el botén derecho del ratdn sobre la via deseada = rotacién por el lado de la garita

de la plataforma con la finalidad de poner la garita hacia la via de estacionamiento seleccionada*.

*La plataforma giratoria emprende siempre el camino mas corto.

Mostrar polaridad. Ver las polaridades de la plataforma giratoria y de las vias.

Expande la ventana para abrir los menus de configuracion.

Visualizacién del captador de rotacién y de la plataforma giratoria en 180°.

Indica cuando estd ocupada la plataforma giratoria (detector de ocupacién estandar), y

eventualmente cuando se lee la informacidn del RailCom® (direccion de la locomotora, direccion

de circulacion, etc.)

(Unicamente si el descodificador de locomotora es compatible con RailCom).

Clicizquierdo del ratén en la pantalla = Gira en el sentido antihorario (hacia la izquierda) de 180°.

Clic derecho del ratén en la pantalla = Gira en el sentido horario (hacia la derecha) de 180°.

Envia la puesta en tensién por LocoNet (alimentar la via con corriente).

Envia la quita de tension por LocoNet (no alimentar la via con corriente).

Clicando en las extremidades de la plataforma, ésta se desplaza de via en via. Las vias se recorren

siempre en orden, por ejemplo: 1, 2 3, 4, etc.

Clic izquierdo del ratén en la pantalla = Gira en el sentido antihorario (hacia la izquierda) de una

via.

Clic derecho del ratén en la pantalla = Gira en sentido horario (hacia la derecha) de una via.
Validacion de la configuracién

10) Ssalir sin validar.
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5.2 Plataforma con utilidad de control (protocolo Marklin®)
Aqui se describe el funcionamiento general de la plataforma y cdmo se comporta cuando se selecciona el protocola Marklin® en los ajustes. El protocolo
exacto se muestra en el item del apéndice 7.1.1. Aqui también puede ver qué direccion de desvio controla qué (direcciones de los apartaderos,

direccién de giro 180 °, etc.).

1)
ORSZA2-Tumtatde Propertier !1 2)

(Pdigikeijss @

sirntable Properties

3)
4)
5)

6)
7)
8)

9)

Parada de emergencia. La rotacion para mientras el hongo rojo estd presionado.

Conexion de via de 1 a XX

Clicando sobre la via deseada, la plataforma girara a la posicion deseada.

Clique con el botén izquierdo del ratén sobre la via deseada = rotacion horaria (a la izquierda)

hacia la via de estacionamiento seleccionada*.

Clique con el botén derecho del ratdn sobre la via deseada = rotacidn antihoraria (a la derecha)

hacia la via de estacionamiento seleccionada*.

Mostar polaridad. Ver las polaridades de la plataforma giratoria y de las vias.

Expande la ventana para abrir los menus de configuracion.

Visualizacién del captador de rotacién y de la plataforma giratoria en 180°.

Indica cuando estd ocupada la plataforma giratoria (detector de ocupacidén estandar), y

eventualmente cuando se lee la informacidn del RailCom® (direccion de la locomotora, direccion

de circulacién, etc.)

(Unicamente si el descodificador de locomotora es compatible con RailCom).

Clic izquierdo del ratdn en la pantalla = Gira en el sentido antihorario (hacia la derecha) de 180°.

Clic derecho del ratén en la pantalla = Gira en el sentido horario (hacia la izquierda) de 180°.

Envia la puesta en tension por LocoNet® (alimentar la via con corriente).

Envia la quita de tensién por LocoNet® (no alimentar la via con corriente).

Clicando en las extremidades de la plataforma, ésta se desplaza de via en via. Las vias se recorren

siempre en orden, por ejemplo: 1, 2 3, 4, etc.

Clic izquierdo del ratén en la pantalla = Gira en el sentido antihorario (hacia la izquierda) de una

via.

Clic derecho del ratén en la pantalla = Gira en sentido horario (hacia la derecha) de una via.
Validacion de la configuraciéon

10) Salir sin validar.
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6.0 Ejemplos de
conexion

iAtencion! EI DR5052 sélo puede funcionar como version basica y sin LocoNet® en un sistema digital que funciona de acuerdo con el principio
de “Masa comun” (por ejemplo Uhlenbrock®). De lo contrario puede dafiar el DR5052 y/o la central de mando.

Unos requerimientos basicos:

iPara la versidn Basic y Basic-Plus no es necesario realizar conversion de la plataforma giratoria! jLas pestafias de la plataforma (Basic-Plus
versioén) no se quitaran! Si se utiliza la versidn profesional, es necesaria la conversion de la plataforma giratoria. La conversién se describe
en un manual separado.

El DR5052 se alimenta directamente con el voltaje de la via o con una fuente de alimentacion DC por separado con un minimo de 16 V/2A.
Se tiene que utilizar fuente de alimentacidén cuando la tension en la via sea inferior a 16V. Una tensidn inferior a 16V no es suficiente para
controlar de forma segura la plataforma giratoria.

iAtencion!
En principio, las conexiones de via de la plataforma debe aislarse de los contactos de via en ambas vias! Debe observar esto para evitar un
cortocircuito. Las vias de conexion pueden alimentarse de forma habitual con tension de via o controladas con retroinformacién.

iTome buena nota de que existen algunas otras posibilidades y casos particulares que pueden no estar representados aqui!

www.digikeijs.com R-Bus, B-Bus es una marca registrada de Modelleisenbahn GmbH. XpressNet y el bus RS es una marca registrada de Lenz Elektronic P38



http://www.digikeijs.com/

DR5000 DIGICENTRAL vigente desde 30/05/2019 e -
6.1 DR 5052 Basic para Fleischmann® HO; N y Roco® TT, 2 carriles

Si se utiliza el DR5052 en su versidn BASIC, ino es necesaria ninguna modificacion! En ninguin caso, las platinas de contacto de la plataforma giratorio no se deben quitar.
Es igualmente importante que las conexiones de la via de la plataforma se aislen (separen) de las via de estacionamiento en los dos carriles. Las vias de estacionamiento
pueden alimentarse ya sea desde el dispositivo de retroinformacion o bien directamente a partir de la central. Hay varias informaciones (informacién RailCom®,
ocupacion, comandos de control) que se intercambian con la central por el bus LocoNet®.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 de este manual, pagina 25.

O Es obligado hacer un aislado doble de los carriles

Drehschelbentyp Fleischmann HO ¥

CTyp [OModus 2= ~ Stinde 483

Fleischmann ~
w0
1. Weichenmoduladresse 13 : " s oo aaaieidy A
Kontrollertyp DRS5052 Basic % e

yled Feedback

Bridge is  |turning Feedback

Emergency Feedback

From | 15,003 ©, run at Fast Speed | 1202
Slow Spead 8712
Low Speed 70:27
Right turn speed compensation 05

ation 405

|eration 101

PWM frequency 30kHz ~
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6.2 DR5052 Basic para Marklin® HO DS, 3 carriles

Si el DR5052 se utiliza en la version BASIC, ino es necesaria ninguna modificacion de la plataforma! En ningln caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria se
tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias del puente se aislen (separadas) de las vias de estacionamiento de los dos lados. Los carriles
de la plataforma pueden alimentarse ya sea con la tension de los captadores de retroinformacion, ya sea directamente desde la salia de via de la central. El adaptador
Marklin® transmite el mensaje de presencia en la plataforma giratoria al otro carril de masa (GND). No es necesaria pues una “retro” suplementaria. Hay varias
informaciones (informacion RailCom®, ocupacién, comandos de control) que se intercambian con la central por el bus LocoNet®. La tarjeta adaptador DR5052-M es
necesaria para utilizar la plataforma giratoria Marklin®.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 del presente manual, pagina 25.

Turntable Type

? Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.
Compruebe la posicidn del puente.

Ocoupled Feedbock

ccupiad Block 11525

turning

Frem | 15,005 © runat Fast Spead 1205 — — I

it | e well »
Stow Speed 872 N N K B s frn
ow Spead 70 _— =
Right tum speedd compensation hE DR5052 pIGITURN

N T
Accelerotion 102
3 BoR I

Decelergtion 102
PM freguency 30kHz  ~
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6.3 DR5052 Basic para Roco® HO DS, en 2 carriles

iSi el DR5052 se utiliza en la version BASIC, no es necesario hacer modificacidn a la plataforma! En ningun caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria no se
tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias de la plataforma giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en los
dos carriles. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de retroinformacion o directamente a partir de la central. El adaptador de ROCO
transmite la posicion de la plataforma giratoria para retorno de informacién. Se intercambian diferentes informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos de
control) con la central por LocoNet®. El circuito adaptador DR5052-R es necesario para hacer funcionar una plataforma giratoria ROCO.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 (pagina 25) del presente manual.

Tumizble Type Roco HO v ? Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.
Mode [Z= v Positions 03 Compruebe la posicion del puente.
Contral Protooy Fleischmann b
Basa Turnout Address 200
Base moduie addrass 13
controlies Type DRS052 Hasie ~

| Feedback

Occuple
Oczupied Blodk 11525
ridga i< turning »| Feedback 105275

mergency Feedbadk

From | 15,008 l
&
Slow Sp 8/2 .
Tl- T . T -I“. I.l.l
Low Spee 70=
Right turn speed compensation 0 DR500
A tior 40+ [
x tior 10%
PWM frequency 30kHz
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6.4 DR5052 Basic-Plus para Fleischmann HO; N y Roco® TT DS, 2 carriles

iSi el DR5052 se utiliza en la version BASIC-Plus, ino es necesario hacer modificacion a la plataforma! En ningun caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria
no se tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias de la plataforma giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en
los dos carriles. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de retroinformacion o directamente a partir de la central. El adaptador de
ROCO transmite la posicion de la plataforma giratoria para retorno de informacién. Se intercambian diferentes informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos
de control) con la central por LocoNet®.

Retroinformacion adicional: El kit DR5052-EXT es necesario para girar sin “chasquidos”, la retroinformacidn interna permite asi una frenada y una parada precisa de la
plataforma. En efecto, los datos recibidos por el sistema permiten al DR5052 detectar la posicidn exacta de la plataforma giratoria y reaccionar en consecuencia. Todas
las vias de estacionamiento deben estar equipadas con el captador de “retro”. El kit DR5052-EXT comprende un DR4088-OPTO. Esto permite controlar 8 vias. Si hubiera
mas de 8 vias de estacionamiento, seria necesario otro DR5052-EXT para que haya mas vias controladas. Es necesario simplemente de los conectados aun al dltimo
DR4088-OPTO como extension.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 (pagina 25) del presente manual.

o Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.

Tendean " ey

Tonawad WA RaSAAT9

rau

iLa configuracion de debajo también es necesaria!
Consulte el punto 4.9 y el punto 4.10

L}
=
-

DRS052
[ =]

L Bol P
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6.5 DR5052 Basic-Plus para Marklin® HO DS, via de 3 carriles  NOTA: jActualmente no disponible!

iSi el DR5052 se utiliza en la version Plus, ino es necesario hacer modificacion a la plataforma! En ningln caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria no se
tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias de la plataforma giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en los
dos lados. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de retroinformacién o directamente a partir de la central. Se intercambian diferentes
informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos de control) con la central por LocoNet®.

Retroinformacién adicional: El kit DR5052-EXT es necesario para girar sin “chasquidos”, la retroinformacién interna permite asi una frenada y una parada precisa de la
plataforma. En efecto, los datos recibidos por el sistema permiten al DR5052 detectar la posicion exacta de la plataforma giratoria y reaccionar en consecuencia. Todas
las vias de estacionamiento deben estar equipadas con el captador de “retro”. El kit DR5052-EXT comprende un DR4088-OPTO. Esto permite controlar 8 vias. Si hubiera
mas de 8 vias de estacionamiento, seria necesario otro DR5052-EXT para que haya mas vias controladas. Es necesario simplemente de los conectados aun al ultimo
DR4088-OPTO como extension. Se requiere el adaptador DR5052-M para controlar la plataforma giratoria de Marklin®.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 (pagina 25) del presente manual. Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.
Compruebe la posicidn del puente.

306z
iLa configuracion de debajo también es necesaria! 1 I
Consulte el punto 4.9 y el punto 4.10

Went s

Pedeat: Moo

o
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6.6 DR5052 Basic-Plus para Roco® HO DS, via de 2 carriles  NOTA: jActualmente no disponible!

iSi el DR5052 se utiliza en la version Plus, ino es necesario hacer modificacion a la plataforma! En ningln caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria no se
tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias de la plataforma giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en los
dos lados. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de retroinformacién o directamente a partir de la central. Se intercambian diferentes
informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos de control) con la central por LocoNet®.

Retroinformacién adicional: El kit DR5052-EXT es necesario para girar sin “chasquidos”, la retroinformacién interna permite asi una frenada y una parada precisa de la
plataforma. En efecto, los datos recibidos por el sistema permiten al DR5052 detectar la posicion exacta de la plataforma giratoria y reaccionar en consecuencia. Todas
las vias de estacionamiento deben estar equipadas con el captador de “retro”. El kit DR5052-EXT comprende un DR4088-OPTO. Esto permite controlar 8 vias. Si hubiera
mas de 8 vias de estacionamiento, seria necesario otro DR5052-EXT para que haya mas vias controladas. Es necesario simplemente de los conectados aun al ultimo
DR4088-OPTO como extension. Se requiere el adaptador DR5052-R para controlar la plataforma giratoria de ROCO®.

Esta configuracion es necesaria para la explotacion.
Consulte el punto 4.8 (pagina 25) del presente manual. Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.
Compruebe la posicidn del puente.

Moco 3
A

Fetsctrmam

DRS052 Baar-Pas

rr

frrqert

iLa configuracion de debajo también es necesaria!
Consulte el punto 4.9 y el punto 4.10

Norms & digikedjs
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2 A .
Norms
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6.7 DR5052 Basic para la plataforma giratoria Arnold® (con el firmware Ver. 1.2.x)

El DR5052 sélo puede utilizarse con la plataforma giratoria Arnold en la version Basic. Se tiene que instalar un puente rectificador completo en el cable de alimentacién
azul como se muestra en el diagrama de cableado. iNo se requiere el cable de alimentacion purpura! Es importante que las conexiones de las vias de la plataforma
giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en los dos carriles. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de
retroinformacién o directamente a partir de la central. Se intercambian diferentes informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos de control) con la central

por LocoNet®.

Tumtabile Tyo Amold ¥

rol Protoc Flelschmann

oetroller Typs DR3052 Baslc

O Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.

No se requiere el cable de conexién purpura de la plataforma.

Aqui se muestra un puente rectificador completo (capacidad
de carga 1A) que se debe instalar en el cable de alimentacion
azul de la plataforma.

Los pines + y — del rectificador deben conectarse con el
puente.

El primer pin ~ del rectificador debe conectarse al terminal (G) AW 3

del DR5052 y el segundo pin ~ tiene que conectarse en el cable
de alimentacién azul del disco rotativo.

N

s |
-

b3
e23
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6.8 DR5052 con controlador para motor paso a paso (con el firmware Ver. 1.2.x)

El DR5052 puede utilizarse para controlar un motor paso a paso. Para ello se requiere una placa adaptadora DR5052-Step. Encontrara disponible informacién detallada
del control de un motor paso a paso conjuntamente con DR5052 en un manual aparte.

La corriente maxima de fase de un motor paso a paso es de 1A. La tensidn méaxima del motor no es importante; el controlador del motor paso a paso utilizado trabaja
con el principio de control de corriente y ajusta automaticamente el voltaje para ello.

O Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.

El cédigo de colores del motor paso a
paso a paso puede diferir de los que se
muestran aqui.

umtable Type Felschmann HO
CType [ Mode 2= vl Positionc

Contral Pretacal Aelschmann

Base Turnout Address 200
ase mockile address 13

Controller Type DR5052 Stepper

Motor Paso a Paso

0

It

DR5052 DIGITURN
T

M ) oo e
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6.9 DR5052 Basic para plataforma giratoria Marklin® Z (con el firmware Ver. 1.2.x)

iSi el DR5052 se utiliza en la version Plus, ino es necesario hacer modificacion a la plataforma! En ningln caso, las platinas de contacto de la plataforma giratoria no se
tienen que quitar. Es igualmente importante que las conexiones de las vias de la plataforma giratoria estén aisladas (separadas) de las vias de estacionamiento en los
dos lados. Las vias de estacionamiento pueden alimentarse ya sea por el dispositivo de retroinformacién o directamente a partir de la central. Se intercambian diferentes
informaciones (datos de RailCom®, ocupacién, comandos de control) con la central por LocoNet®.

Se requiere para el funcionamiento una fuente de alimentacion DC por separado. La fuente de alimentacion debe tener/configurarse a un maximo de 12V de tensién de
salida y conectarla al DR5052 para el motor y el pestillo trabajen sin problemas y no se sobrecalienten.

O Es obligado hacer un aislado doble de los carriles.

ne-belegt Blo
1w drehk

1e-Mathalt Ridomeder
Alimentacion
DC salida

From | 30002 ° mmat  FastSpeed | 1065
Slow Spesed 75& 12 V
- p— ;]“ _—
o speed compansation o=
Arcelesation 0 5 a E
i
lkHz - DR5000 DIG
5003
750%
Motor-aff Walt-time (us) 10002
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7.0 Anexo

7.1.1 Comparacion del protocolo Mirklin® y las funciones del DR5052

Direccién | Tecla funcion Protocolo de funciéon Marklin | Funcidn con el DR5052
225 rojo Final de programacion No utilizado
verde Inicio de programacion No utilizado
226 rojo despejar 180 grados Parada de Emergencia
verde Girar Rotacion 180 grados
227 rojo Paso (step) en sentido horario Paso (step) en sentido horario
verde Paso (step) en sentido antihorario | Paso (step) en sentido antihorario
228 rojo Girar en sentido horario Preseleccion del sentido horario
verde Girar en sentido antihorario Preseleccion del sentido antihorario
229 rojo conexion 1 conexion al carril 1
verde conexion 2 conexion al carril 2
230 rojo conexion 3 conexion al carril 3
verde conexion 4 conexion al carril 4
231 rojo conexion 5 conexion al carril 5
verde conexion 6 conexion al carril 6
232 rojo conexion 7 conexion al carril 7
verde conexion 8 conexion al carril 8
233 rojo conexién 9 conexion al carril 9
verde conexion 10 conexion al carril 10
-- rojo -- --
verde -- --
240 rojo conexion 23 conexion al carril 23
verde conexion 24 conexion al carril 24
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7.1.2 Comparacion del protocolo Flesichmann® y las funciones del DR5052

Direccion | Tecla funcion Protocolo de funcién Fleischmann Funcién con el DR5052

200 rojo Girar 180° en sentido horario Girar 180° en sentido horario
verde Girar 180° en sentido antihorario Girar 180° en sentido antihorario

201 rojo conexion de via 1 con la plataforma lado casa conexion de via 1 con la plataforma lado casa
verde conexion de via 1 con la plataforma lado opuesto conexion de via 1 con la plataforma lado opuesto

202 rojo conexion de via 2 con la plataforma lado casa conexion de via 2 con la plataforma lado casa
verde conexién de via 2 con la plataforma lado opuesto conexion de via 2 con la plataforma lado opuesto

203 rojo conexién de via 3 con la plataforma lado casa conexion de via 3 con la plataforma lado casa
verde conexién de via 3 con la plataforma lado opuesto conexion de via 3 con la plataforma lado opuesto

204 rojo conexién de via 4 con la plataforma lado casa conexion de via 4 con la plataforma lado casa
verde conexion de via 4 con la plataforma lado opuesto conexion de via 4 con la plataforma lado opuesto

248 rojo conexion de via 47 con la plataforma lado casa conexion de via 47 con la plataforma lado casa
verde conexion de via 47 con la plataforma lado opuesto conexion de via 47 con la plataforma lado opuesto

249 rojo conexion de via 48 con la plataforma lado casa conexion de via 48 con la plataforma lado casa
verde conexion de via 48 con la plataforma lado opuesto conexion de via 48 con la plataforma lado opuesto
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Recordatorio del manual en castellano:

Este manual es una traduccién/interpretacion de un manual en inglés, por lo que puede haber errores debidos a un giro no esperado en el lenguaje, o
inexactitudes en la traduccion del original francés o su copia en inglés. Por tal motivo se ruega encarecidamente que si se observa alguna inexactitud
se compruebe la misma con el original holandés o aleman. Por ser una traduccién se declina por parte del autor toda responsabilidad acaecida por su
uso o abuso. Esta traduccidn ha sido realizada sin animo de lucro por Isaac Guadix. En caso de encontrar alguiin problema técnico en el texto que pueda

ser corregido comunicarlo por correo electrénico a iguadix@gmail.com.

Este manual ha sido revisado y autorizado

I'I-Il L

LI IN .

decoders.es@gmail.com
www.decoders.es
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