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1. Introduccion
Los descodificadores embarcados soportan varios formatos de datos y modos operativos:

Descodificador DCC MM1, MM2  DC-analdgico | AC-analdgico
DHO5C, DH10C, DH12A, DH14B, DH16A, DH18A x x x x

DH21A/B, DH22A/B x x x x x
FHO5B, FH16A, FH18A x x x x

FH22A x x x x x
PDO5A x x

PDO6A x x x

PD12A, PD18A, PD21A x x

Nuestros descodificadores pueden utilizarse tanto para motores de corriente continua normales como para
motores sin nucleo (de campana).

iLa explotacion con corriente alterna con conmutacion de sentido por impulso no esta permitida!
iEl impulso de excitacion destruiria el descodificador (excepcion DH21A/B, DH22A/B y FH22A)!

El funcionamiento de consumidores inductivos (desenganchadores, relés, etc.) requiere la conexion de diodos
en vacio (vea el suplemento 4).
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2. Instrucciones de seguridad

Este producto no conviene a ninos menores de 14 anos.

jPuede ser tragado por ninos menores de 3 anos!

Un uso inadecuado implica un riesgo de lesiones debido a los bordes afilados y puntas

3. Garantia

Cada descodificador se comprueba completamente antes de su entrega. Si a pesar de ello se produce un fallo,
por favor, pongase en contacto con el comerciante especializado dénde compré el descodificador o
directamente con el fabricante (empresa Doehler & Haass). El periodo de garantia es de 2 anos desde su compra.

4. Soporte y ayuda

En caso de que tenga algun problema, por favor contactenos en el correo electronico: technik@doehler-haass.de
Normalmente obtendra una respuesta en pocos dias.
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5. Descodificador de locomotora
DHO5C (1° generacion)

Especificaciones DHO05C
Dimensiones [mm] 13,2x6,8-1,4
E::] = t& Carga total 05A
— =g12 Corriente maxima del motor 05A
[:::]. M2 Tension operativa maxima 18V
o D D D D M1 Salidas de funcidon para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
—s : Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
" = Salidas de funcion: AUX3, AUX4 Sin amplificar *)
oA, a Con interfaz SUSI (desactivando AUX3/AUX4) X
EEmGHo BN . a Opciones de conexion
Sin cables de conexion DHO05C-0
Con manguera de cable para interfaz NEM 651 DHO05C-1
Con cables de conexion DHO05C-3
M1, M2.......... Conexioén con el motor 1, 2
G1,G2........... Conexionalavia1, 2 *) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
LV, LR............ lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2.Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cad auna 300 mA)
VS Tension de suministro (también para SUSI)
ZCLK............. Reloj SUSI (o AUX3 no amplificada) *)
ZDAT............. Datos SUSI (o AUX4 no amplificada) *)
GND.............. Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DHO5C (2° generacion)

O = alLr Dimensiones [mm] Tras lanzamiento
D ajLv Carga total 05A
[ :gf Corriente maxima del motor 05A
o | am2 Tension operativa maxima 30V
=y ajm Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
- T - Salidas de funcién: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
I LK ALG a Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
-m”“‘”jr . : Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
- - a Opciones de conexion
Sin cables de conexion DHO05C-0
Con cables de conexién DHO05C-3
M1, M2............... Conexidn con el motor 1, 2
G1,G2 .............. Conexionalavia1, 2 *) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
LV, LR................. lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)

AUX1, AUX2...... Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4...... Funcién no amplificada 3, 4 *)

VS, Tension de alimentacion (también para SUSI)
ZCLK......cccuuee. Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT......ccovvennee Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
GND.................. Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH10C (1° generacion)

—
aLr Dimensiones [mm] 14,2x9,3x 1,6
E'E': 'é"; Carga total 1,0 A
= alc Corriente maxima del motor 1,0A
= a m2 Tensidn operativa maxima 30V
DD a:E Q:Em- M1 Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
F—pe Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
B ZDAT a Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
I ZCLK = Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
- vs a Opciones de conexion
- A a Sin cables de conexion DH10C-0
I AUX1 a .
Con manguera de cable para interfaz NEM651 DH10C-1
Con cables de conexidn DH10C-3
M1, M2............... Conexioén con el motor 1, 2
G1,G2 ............... Conexionalavia1,2 *) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
LV, LR ....ccccceeunnn. lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2......Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
VS e, Tensidn de alimentaciéon (también para SUSI)
ZCLK ........cccueeee Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT ................. Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
GND................... Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).



Descodificador embarcado/funciones a partir de la version del firmware 3.12 9

DH10C (22 generacion)

alLr
aL
a Gz

;) I Eme:

act

I oUxa
| U]
I o
I zosT
I ZcLx
|
I AUxz
i o

1§ AUXE
1 AUXS

Conexioén con el motor 1, 2
Conexidnalavia1, 2
lluminacion delantera, trasera

(cada una 150 mA) *) Salidas de funcién no
amplificadas: ver suplemento 3

Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)
Tensién de alimentaciéon (también para SUSI)

Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)

Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)

AUX1, AUX2......

Masa (0 V)

' Especificaciones DH10C

Dimensiones [mm] 12,7x8,9x1,4
Carga total 1,6 A

Corriente maxima del motor 1,5A

Tensién operativa maxima 30V

Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X

Opciones de conexion

Sin cables de conexion DH10C-0

Con manguera de cable para interfaz NEM651 DH10C-1

Con cable de conexion para interfaz NEM651 DH10C-2

Con cables de conexidn DH10C-3
Conector de 6 pines para insercion directa (NEM651) DH10C-4

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH12A
Especificaciones DH12C
d|Lr Dimensiones [mm] 12,7x8,9x1,4
aw Carga total 156 A
a G2 . .
R e Corriente maxima del motor 156A
30V

=
= amz Tension operativa maxima
1 e €@ M1 Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables)

Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables)

150 mA cada una
300 mA cada una

GND
=m1- a Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
I zCLK = Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
I vs - ..
a Opciones de conexion
=ﬁ = Conector de 12 pines para insercién directa (PluX12) DH12A
*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
M1, M2............... Conexioén con el motor 1, 2
G1,G2 ............... Conexidénalavia1, 2 Interfaz PluX12
LV, LR ....ccccceeunnn. lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA) ] 2
AUX1, AUX2...... Salidas de funcién adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) ; B
AUX3, AUXA4...... Funcion no amplificada 3, 4 *) ; 5
VS e, Tension de alimentacion Ly 7 é M1
ZVS ... Tensién de alimentacidon para SUSI
ZOLK oo, Reloj SUSI (0 AUX5 no amplificada) *) Vs s | 10 f M2
ZDAT .o, Datos SUSI (0 AUX6 no amplificada) *) index JEEIN 12 |61
GND................... Masa (0 V) LR] 13 | 14 |G2
¥ AUX3 | 15 16 | AUX1
* AUX4 | 17 18 | AUX2

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).

19

21
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DH14B
mﬂ LR Dimensiones [mm] 18,6 x9,2x1,7
aLv Carga total 1,0 A
@ G2 . .
= ac1 Corriente maxima del motor 1,0A
= a m2 Tensidn operativa maxima 30V
DD a:E Q:Em- M1 Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
N GND Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
I ZDAT a Salidas de funcion: AUX3, AUX4 Sin amplificar *)
N zCiK = Con interfaz SUSI (desactivando AUX3/AUX4) X
_-s a Opciones de conexion
I A a Conector de 14 pines para insercion directa (mTc14) DH14B
I AUXA a
*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
M1, M2............... Conexion con el motor 1, 2
G1,G2 ............... Conexioénalavia1, 2 Interfaz mTc14
LV, LR................. lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2......Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) R SR S A R R R e
ZCLK.......cocueee Reloj SUSI (o AUX3 no amplificada) *) e
ZDAT....ccooveenn. Datos SUSI (o0 AUX4 no amplificada) *) ©o=xx = == z gx-Joo
GND.......ccevrnne. Masa (0 V) <™ N

No hay posibilidad de conexién (VS) para el conductor comun de retorno (cable azul) o condensador de alimentacion.
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DH16A (12 generacion)

N I
a:E e I
e I
v~ I
e
| R |
iii]-ww-
e v

i Tl

. Especificaciones

Dimensiones [mm]

Carga total

Corriente maxima del motor

Tensidon operativa maxima

Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables)
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables)
Salidas de funcion: AUX3, AUX4

16,7 x 10,9 x 2,8
1,56A

1,56A

30V

150 mA cada una
300 mA cada una
1,0 A cada una

- GND EI:D Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
e — . Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
m oo i D Opciones de conexion
ﬁ Sin cables de conexion DH16A-0
Con cable de conexion para interfaz NEM652 DH16A-2
Con cables de conexién DH16A-3
M1, M2 Conexién con el motor 1, 2 Conector de 16 pines para insercion directa (PluX16) DH16A-4
G1,G2 .............. Conexiénalavia1,2 *) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
LV,LR.....cccc....... lluminacién delantera, trasera (cada una 150 mA) Interfaz PluX16
AUX1, AUX2...... Salidas de funcidon adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) — <o
AUX3, AUX4...... Salidas de funcién adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A) Et D= -—-n55
- ) - NR==oo=x
VS e, Tensién de alimentacién
Y AVE: SR Tension de alimentacion para SUSI N F P I E I
ZCLK .......ccccueenne Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT ......cccueee. Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *) wlol el -
— MW ~| 3 et BN}
GND................... Masa (0 V) A
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS 93255 !
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-). g o E
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DH16A (2% generacion)

Especificaciones DH16A

I . . . -7
e Dimensiones [mm] Tras publicacion
D e —— Carga total 1,5 A
- - Corriente maxima del motor 1,5A
D e — Tension operativa maxima 30V
e s Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
- - Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
- Salidas de funcion: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
:3?: = s | D Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
D Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
GND | 1 16
S [ D O_pcwnes de conexu:),n
= Sin cables de conexion DH16A-0
zvs | Con cable de conexion para interfaz NEM652 DH16A-2
Con cables de conexion DH16A-3
M1, M2 Conexién con el motor 1, 2 Conector de 16 pines para insercion directa (PluX16) DH16A-4
G1,G2 ... Conexiénalavia1,2 *) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
LV, LR................. lluminacién delantera, trasera (cada una 150 mA) Interfaz PluX16
AUX1, AUX2...... Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) — <o
AUX3, AUX4...... Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A) E’: D335
. . - NR=S=00ox=
VS..iiieeeeeeee Tension de alimentacion
ZVS ... Tension de alimentacion para SUSI Jelo wlo|a|2e|e]|g|x
ZCLK................... Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT........ccene. Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *) wlol ] -
— M| w0~ ® — == = |
GND................. Masa (0 V)
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS oz3L3 55 !
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-). g E
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DH18A (12 generacion)

Especificaciones

D o Dimensiones [mm] 13,6 x9,0x2,8
0 E]Z! E:E Carga total 1,0 A

= O Corriente maxima del motor 1,0A

g E:E Tensidon operativa maxima 30V

= o Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
Con interfaz SUSI (desactivando AUX3/AUX4) X

Opciones de conexion
Conector de 18 pines para insercion directa (Next18) DH18A

QEeg .
[

H
EEEEEmEEE
EEEEEmEEE

[ ——

[
*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
Interfaz Next18 M1, M2............ Conexioén con el motor 1, 2
- G1,G2 ... Conexidnalavia1,2
>L2 o '<_E o LV, LR.............. lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
—axr>DwnZ=Z2a0>D % o~ AUX1, AUX2...Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
OIIL>0ONIL =0 AUXS5, AUX6...Funcién no amplificada 5, 6 *)
olelolwlslo alalo VS Tenglén de alimentacion (tarr_1_b|én para SUSI)
Al e T It e B ZCLK.......cuuu.... Reloj SUSI (o AUX3 no amplificada) *)
ZDAT......ccuuee Datos SUSI (o AUX4 no amplificada) *)
— |~ ||| ~o|lo GND ................ Masa (0 V)
oS X > % Le>3y Si fuera necesario: Conecte el cable azul (condu.ctor de retorno comun) a VS
2 LNJ 5] g Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
~
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DH18A (22 generacion)

oo

CeE

]
=

[]

=

T ———

G1

LR

Interfaz Next18

AUX5 *)
VS

GND

ZDAT
AUX2
M2

G2

18
17
16

15

14
13

12

11

10

3
4

7

G1
M1
AUX1

ZCLK

GND

VS
*) AUX6

Lv
G2

Especificaciones DH18A

Dimensiones [mm] 9,7x8,9x2,8
Carga total 1,56A
Corriente maxima del motor 1,6A
Tensién operativa maxima 30V

Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
Con interfaz SUSI (desactivando AUX3/AUX4) X

Opciones de conexion

Conector de 18 pines para insercion directa (Next18) DH18A

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

M1, M2............ Conexion con el motor 1, 2
G1,G2 ............ Conexidnalavia1, 2
LV, LR.............. lluminacién delantera, trasera (cada una 150 mA)

AUX1, AUX2...Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX5, AUX6...Funcién no amplificada 5, 6 *)

VS Tensién de alimentaciéon (también para SUSI)
ZCLK................ Reloj SUSI (o AUX3 no amplificada) *)

ZDAT .............. Datos SUSI (o AUX4 no amplificada) *)
GND................. Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH21A (12 generacion)

Ir

=

Ooa

NOAAANARNANN
rrooorooooooo

oo

T
I

| —

.

O

Especificaciones
Dimensiones [mm]
Carga total
Corriente maxima del motor
Tensidon operativa maxima
Tensién de cambio de sentido en analdgico AC:
Max. 45 V pico = 30 V efectivos
Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables)
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables)
Salidas de funcion: AUX3, AUX4
Salidas de funcion: AUX5, AUX6
Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUXE6)

DH21A-4

20,7 x 15,8 x5,2

20A
20A
30V
X

150 mA cada una
300 mA cada una
1,0 A cada una
Sin amplificar *)
X

Opciones de conexion
Conector de 21 pines para insercion directa
(Marklin/TRIX mtc21)

DH21A-4

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
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DH21A (12 generacion)

Interfaz de 21 pines M1, M2.................. Conexion con el motor 1, 2
G1,G2 .................. Conexiénalavia1, 2
- 1 22 G1 LV,LR....ccccovrrrennee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
-1 2 21 | G2 AUX1, AUX2......... Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
_ 3 20 | GND AUX3, AUX4......... Salidas de funcion adicionales 3, 4
VS ., Tension de alimentacion (también para SUSI)
AUXal 4 | 19 | I ZCLK covvvrrereee Reloj SUSI (0 AUX5 no amplificada) *)
/CLK| 5 18 | M2 ZDAT oo, Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
ZDAT 6 17 | — GND.........cevvnrnnneee Masa (0 V)
LR 7 16 | VS VCC...cooo e, +5V/ max. 15 mA
v 8 15 | AUXI *) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
-1 9 14 | AUX2
1 10 13 | AUX3 Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Index “I \VCC Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH21A (22 generacion)

Descodificador embarcado/funciones a partir de la version del firmware

=

GND I
ZDAT | I

ZCLK | &=
]

Zvs |

(|

gooroooroooo

0

]

=
—_

goom

HHHHD popop| 00000000 00N

IR

Especificaciones
Dimensiones [mm]
Carga total
Corriente maxima del motor
Tensién operativa maxima
Tension de conmutacion en analdgico AC:
Max. 45 V pico = 30 V efectivos
Salidas de funcion para luces:
LV, LR (regulables)
Salidas de funcion:
AUX1, AUX2 (regulables)
Salidas de funcion: AUX3, AUX4
Salidas de funcion: AUX5, AUX6
Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6)

20,7 x 15,8 x5,2
20A

20A

30V

X

150 mA cada una
300 mA cada una
1,0 A cada una

Sin amplificar *)
X

DH21A-0/2/3/4 | DH21A-5

20,7 x 15,8 x 5,2
20A

20A

30V

X

150 mA cada una
300 mA cada una
1,0 A cada una

Sin amplificar *)
X

Opciones de conexion

Sin cables de conexién

Con cable de conexion para interfaz NEM652
Con cables de conexion

Conector de 21 pines para insercion directa
(Marklin/TRIX mtc21)

Conector de 21 pines para insercion directa
(NEM660/RCN-121)

DH21A-0
DH21A-2
DH21A-3
DH21A-4

DH21A-5

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
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DH21A (22 generacion)

GPIO

AUX4
ZCLK
ZDAT
LR
LV

Interfaz de 21 pines

22

21

20

19

18

17

16

15

14

ole|o|(v|lo|o|ls|w|Nn|=

13

Index 12

G1
G2
GND
M1
M2
VS
AUX1
AUX2
AUX3
VCC

M1, M2........ccceeeeee Conexion con el motor 1, 2
G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2
LV,LR..ccoveeeeeieerreeeenn, lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4................. Salidas de funcion adicionales 3,4 )
AUX5 ...AUX7 .............. Funcién no amplificada *)
VS Tension de alimentacion
ZVS....oeeeeee e Tension de alimentacion para SUSI
ZCLK....ooeeeee e, Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT ..o Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
(€1)] > 2 Masa (0 V)
€] o [0 2 Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

o AUX8 no amplificada
VCC ..o +5V / méax. 15 mA

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

) El DH21A esta en dos variantes de hardware diferentes:
- Salidas de funcion AUX3, AUX4: 1,0 A cada una (opciones de conexion -0/-2/-3/-4)
- Salidas de funcion AUX3, AUX4: no amplificadas *) (opcidon de conexion -5)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH21B-4
Especificaciones DH21B-4
= Dimensiones [mm)] 20,7 x 15,8 x 5,2
: Carga total 20A
m Corriente maxima del motor 20A
; Tension operativa maxima 30V
g Tensién de cambio de sentido en analdgico AC: X
& Max. 45 V pico = 30 V efectivos
= Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
- Salidas de funciéon: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
ZCLK Salidas de funcion: AUX7, AUX8 Sin amplificar *)
ZGD;‘S . Con interfaz SUSI X
Opciones de conexion
Conector de 21 pines para insercion directa DH21B-4
(Marklin/TRIX mtc21)

*) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
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DH21B-4

GPIO| 1 22
*)AUX7 | 2 21
*)AUX6 | 3 20

AUX4 | 4 19

ZCLK| 5 18

ZDAT | 6 17

LR 7 16
V] 8 15
-1 9 14
-1 10 13

Interfaz de 21 pines

G1
G2
GND
M1
M2
AUX5 *)
VS
AUX1
AUX2
AUX3
VCC

M1, M2........cooeeeeeeeenn. Conexién con el motor 1, 2
G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2
LV,LR....coooreiiieeeeeeee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4................. Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)
AUX5 ...AUX7 .............. Funcion no amplificada *)
VS Tensién de alimentacion
ZVS....ooooeeee s Tensién de alimentacién para SUSI
ZCLK......cveeiieieeee Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT ..., Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
GND.........ooeeeeeeeeeeee Masa (0 V)
GPIO.......ccoeeeeeeeee, Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

o AUX8 no amplificada
VCC ..., +5V / méax. 15 mA

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH21B-5
Especificaciones DH21B-5
= Dimensiones [mm)] 20,7 x 15,8 x 5,2
: Carga total 20A
m Corriente maxima del motor 20A
; Tension operativa maxima 30V
g Tensién de cambio de sentido en analégico AC: X
& Max. 45 V pico = 30 V efectivos
= Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4 Sin amplificar *)
- Salidas de funciéon: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
ZCLK Salidas de funcion: AUX7, AUX8 Sin amplificar *)
ZGD;‘S . Con interfaz SUSI X
Opciones de conexion
Conector de 21 pines para insercion directa DH21B-5
(Marklin/TRIX mtc21)

*) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
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DH21B-5

Interfaz de 21 pines

GPIO

*) AUX7
*) AUX6
*) AUX4
ZCLK
ZDAT
LR

LV

e IR vz

22

21

20

19

18

17

16

15

O (N[N

14

—_
o

13

G1

G2
GND
M1

M2
AUX5 ¥)
VS
AUX1
AUX2
AUX3 *)
VCC

M1, M2........cooeeeeeeeenn. Conexién con el motor 1, 2
G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2
LV,LR....coooreiiieeeeeeee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3 ...AUX7 .............. Funcion no amplificada *)
VS Tension de alimentacion
ZVS....oeeeeeee e Tension de alimentacion para SUSI
ZCLK....ooieeeee e, Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT ..o Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
(€1)] > 2 Masa (0 V)
€] o [ 2 Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

o AUX8 no amplificada
VCC ..., +5V / méax. 15 mA

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH22A (12 generacion)

Especificaciones DH22A
== zﬁ = Dimensiones [mm] 20,7 x 15,8 x 5,2
= = Carga total 20A
- i Corriente maxima del motor 20A
= = Tensidon operativa maxima 30V
j:lj = = Tensién de cambio de sentido en analdgico AC: X
= = = Max. 45 V pico = 30 V efectivos
002 o = Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
= = Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
= [I [ Salidas de funcion: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
= 4 3] . . s . .
= =E = Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
] - - Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUXE6) X
I - o
='= = Opciones de conexion
[ I -:::;- Conector de 22 pines para insercion directa (PluX22) DH22A-4
D D =T
o s . ., e
[ I ] *) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
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DH22A (12 generacion)

GPIO
ZCLK
GND
LV
VS
Index
LR

AUX4

Interfaz PluX22

1 2
3 4
5 6
7 8
9 10
i - |
13 14
15 16
17 18
19 20
21 22

AUX3
ZDAT
ZVS
M1
M2
G1
G2
AUX1
AUX2

M1, M2........cooeeeeeeeenn. Conexién con el motor 1, 2

G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2

LV,LR....coooreiiieeeeeeee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4................. Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)
VS Tension de alimentacion

ZVS....oeeeeeee e Tension de alimentacion para SUSI
ZCLK....ooieeeee e, Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)

ZDAT ..o Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)

(€1)] > 2 Masa (0 V)

€] o [ 2 Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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DH22A (22 generacion)

Especificaciones DH22A
DD% E E EE iE g;r:geantsci)cta:les [mm] 200,7Ax 15,8 x 5,2
= . !
D =:: 9= Corriente maxima del motor 20A
[~ — Tension operativa maxima 30V
e - i =::::= Tension de cambio de sentido en analdgico AC: X
- C - Max. 45 V pico = 30 V efectivos
Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
== 3 £ Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
= = Salidas de funciéon: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
- = Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
j]:l = = Con interfaz SUSI (desactivando AUX5/AUX6) X
= = = Opciones de conexion
oge 4 - Conector de 22 pines para insercion directa (PluX22) DH22A-4

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
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DH22A (2% generacion)

GPIO
ZCLK
GND
LV
VS
Index
LR

AUX4

Interfaz PluX22

1 2
3 4
5 6
7 8
9 10
i - |
13 14
15 16
17 18
19 20
21 22

AUX3
ZDAT
ZVS
M1
M2
G1
G2
AUX1
AUX2

M1, M2........cooeeeeeeeenn. Conexién con el motor 1, 2

G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2

LV,LR....coooreiiieeeeeeee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4................. Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)
VS Tension de alimentacion

ZVS....oeeeeeee e Tension de alimentacion para SUSI
ZCLK....ooieeeee e, Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)

ZDAT ..o Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)

(€1)] > 2 Masa (0 V)

€] o [ 2 Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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DH22B

Max. 45 V pico = 30 V efectivos

Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables)
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables)
Salidas de funcion: AUX3, AUX4

Salidas de funciéon: AUX5, AUX6, AUX7

Salida de funcion: AUX8

Especificaciones DH22A
Dimensiones [mm] 20,7 x 15,8 x 5,2
Carga total 20A
Corriente maxima del motor 20A
Tensidon operativa maxima 30V
Tensién de cambio de sentido en analdgico AC: X

150 mA cada una
300 mA cada una
1,0 A cada una
1,0 A cada una
Sin amplificar *)

Con interfaz SUSI X
Opciones de conexion

Sin cables de conexion DH22B-0
Con cable de conexion para interfaz NEM652 DH22B-2
Con cables de conexién DH22B-3
Conector de 22 pines para insercion directa (PluX22) DH22B-4

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
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DH22B
Interfaz PluX22
GPIO 1 2 AUX3
/CLK 3 4 ZDAT
GND 5 6 ZVS
LV 7 8 M1
VS ] 10 | M2

i [ 2 | &

LR| 13 14 | G2
- 15 16 AUX1
- 17 18 AUX2
AUX4 | 19 20 | AUXb
AUXB | 21 29 | AUX7

M1, M2........cooeeeeeeeenn. Conexién con el motor 1, 2

G1,G2 ......cooeeveeeeeee Conexidnalavia1, 2

LV,LR....coooreiiieeeeeeee lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2................. Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3 ...AUX7 .............. Salidas de funcion adicionales 3 ... 7 (cada una 1,0 A)
VS Tension de alimentacion

ZVS....oeeeeeee e Tension de alimentacion para SUSI
ZCLK.......covveveeei s Reloj SUSI

ZDAT ..., Datos SUSI

(€1)] > 2 Masa (0 V)

€] o [ 2 Entrada/salida general (max. +5V / max. 3 mA)

o AUX8 no amplificada *)
*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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PDO5A (1? generacion)

aLr
aLw
a Gz

DDD alc1
O av:

1]

Especificaciones PDO5A

Dimensiones [mm]

Carga total

Corriente maxima del motor

Tensidon operativa maxima

Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables)

50x79-25
05A

05A

18V

150 mA cada una

Opciones de conexion

Sin cables de conexién

Con manguera de cable para interfaz NEM 651
Con cables de conexion

PD0O5A-0
PDO5A-1
PDO5A-3

M1, M2.......... Conexioén con el motor 1, 2
G1,G2........... Conexidnalavia1, 2
LV, LR............ lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)

No hay posibilidad de conexion (VS) para el conductor de retorno comun (cable azul) o condensador de almacenamiento.
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PDO5A (2° generacion)

>nes [mm] 52x8,0-25
tal 05A
3 maxima del motor 05A
GND operativa méaxima 30V
Vs le funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una

5 de conexion
is de conexion PDO5A-0
iguera de cable para interfaz NEM 651 PDO5A-1
es de conexion PDO5A-3
- de 6 pines para insercion directa (NEM651) PDO5A-4

M1, M2.......... Conexioén con el motor 1, 2

G1, G2........... Conexiénalavia1, 2

LV, LR............ lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)

VS...ee Tensién de alimentacién

GND .............. Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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PDO6A
Especificaciones DHO05C
Dimensiones [mm] 6,8x11,4-28
[ D DDDIEE]: t\'} Carga total 05A
Auxi | L= alc Tensién del motor 6V
mv; = DDG 1 Corriente maxima del motor 02A
GND -|:| DDD: :f Tensidn operativa maxima 18V
a Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
oo Q:E Df;jjfﬁ]- Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
D: Opciones de conexion
D: Sin cables de conexién PDO6A-0
Con cables de conexion PDO6A-3
M1, M2.......... Conexioén con el motor 1, 2
G1, G2........... Conexidénalavia1,2
LV, LR............ lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2.Funciones adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
VS....ooeee Tension de alimentacion
GND .............. Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-).
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PD12A
Especificaciones
Vs GND Dimensiones [mm)] 24,2 x 11,0 x 2,4
' N B Carga total 1,0 A
a} I I Corriente maxima del motor 1,0A
[ =:: o— Tension operativa maxima 30V
ﬁ [ e u- Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
= I =: ::: Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Opciones de conexion
Sin cables de conexién PD12A-0
Con cable de conexién para interfaz NEM652 PD12A-2
Con cables de conexion PD12A-3
Conector de 12 pines para insercion directa (PluX12) PD12A-4
M1, M2.............. Conexién con el motor 1, 2
G1,G2 ............... Conexidénalavia1, 2 Interfaz PluX12
LV, LR.....ccccoeeunnnn lluminacion delantera, trasera (cada una 150 mA)
AUX1, AUX2......Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) ] E
VS...oieeeeee, Tensién de alimentacion 3 4
GND.......co....... Masa (0 V) 5 6
W] 7 8 | M1
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS VS| o 10 | M2
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-). Index “I G1

LR| 13 14 | G2
-1 15 16 | AUX1
-1.17 18 | AUX2

19 20

21 22
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PD18A
Especificaciones DHO05C
GND Dimensiones [mm)] 23,8x10,8-2,0
THR - Carg.a total N 1,0 A
D 8 : Corriente maxima del motor 1,0A
I HEE Tensién operativa maxima 30V
a:E i | 4 55k Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
0 T e Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Vs Opciones de conexion
Conector de 18 pines para insercion directa (Next18) |PD18A
M1, M2.......... Conexion con el motor 1, 2 Interfaz Next18
G1,G2........... Conexidnalavia1, 2
LV, LR............ lluminacién delantera, trasera (cada una 150 mA) G| 1 18 |G1
AUX1, AUX2.Funciones adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) M1 ] 2 17 | LR
VS Tension de alimentacion AUX1 3 16 |-
GND.............. Masa (0 V) -1 4 15 | VS
GND | 5 14 | GND
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS vs| s 13 |-
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-). I 12 | AUX2
V] s 11 | M2
G2] o 10 | G2
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PD21A
GND Dimensiones [mm] 21,2x155-2,9
| - Carg'a total o 1,0 A
a:E ek Corriente maxima del motor 1,0A
I [ Tensién operativa maxima 30V
a:E I B|EE: Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
O 4 - Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Vs Opciones de conexion
Conector de 21 pines para insercion directa (mTc21) PD21A-4
M1, M2.......... Conexién con el motor 1, 2 Interfaz de 21 pines
G1, G2........... Conexidénalavia1, 2
LV, LR............ lluminacién delantera, trasera (cada una 150 mA) - 1 22 | G1
AUX1, AUX2.Funciones adicionales 1, 2 (cada una 300 mA) . 21 | g2
VS...ooee Tension de alimentacion _| 3 20 | GND
GND .............. Masa (0 V)
- 4 19 M1
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (conductor de retorno comun) a VS - 5 18 | M2
Puede conectar un condensador de almacenamiento a VS (+) y GND (-). - 6 17 | -
LR 7 16 | VS
V] s 15 | AUX1
-1 9 14 | AUX2
- 10 13 -
incex IR 12 |-
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Funciones

Explotacion controlada por dispositivos de control convencionales de corriente continua, ya sea con
centrales de control digital que trabajan con sistemas de explotacién SelecTRIX 1y 2, formato DCC o
con el estandar MM1/MM2.

Conmutacién automatica entre explotacion en sistema analégico y digital.

En caso de explotacién digital se utiliza el ultimo sistema programado. La conmutacién automatica en
ciertos modos operativos no es posible a causa de la explotacion multiprotocolo. Para la conmutacion
se debe leer un parametro (por ejemplo, la direccion de la locomotora) y se debe grabar de nuevo en el
protocolo deseado. De este modo se completa la conmutacién al protocolo de via requerido.
SelecTRIX1 .. 31 pasos de velocidad, 100 direcciones

SelecTRIX2 .. 127 pasos de velocidad, 10.000 direcciones, 16 funciones adicionales

DCC.............. Direcciones cortas (1-127), direcciones largas (0001-9999), con 14, 28, 126 pasos de velocidad
El control de carga es de ultima generacion, por lo que se tendra un comportamiento de regulacién
especialmente suave

Diversas variantes de regulacién para una adaptacion éptima del motor

127 pasos de velocidad internos

Frecuencia de motor ajustable (baja frecuencia, 16 kHz, 32 kHz)

Explotacion del sistema de bloqueo con simples diodos en funcionamiento digital

Salidas para luces y funciones atenuables y pueden activarse de forma analdgica

Marcha de maniobras

Posibilidad de intercambio entre las conexiones del motor, iluminacién y via

Todas las salidas de funcidén son programables libremente

Proteccion termal

Funcién de restablecimiento (resef) para DCC y SX2

Descodificador actualizable
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La actualizacion (software gratuito descargable desde internet) es posible mientras el descodificador esté instalado
en la via (sin necesidad de abrir la locomotora) y se realiza a través de la central digital FCC o programador. Si no
se dispone del hardware correspondiente, la empresa Doehler & Haass facilitard un programador en préstamo
previa solicitud.

Los descodificadores admiten el frenado con tension digital asimétrica (4 diodos conectados en serie y un diodo
en antiparalelo), la aproximacion lenta (con los mddulos de frenada adecuados) y la comunicacion bidireccional
(senal de retroinformacion de la direccién de locomotora en funcionamiento DCC, RailCom®).

5.1.1 Limitaciones de las series PD comparadas con nuestros descodificadores de la serie DH

El PDO5A nano locomotive decoder es un descodificador embarcado especialmente pequeno para funcionar en
SX1, SX2 y DCC.

e No admiten los modos MM ni analégico con corriente continua

e No admiten programacion SX (pero el funcionamiento SX1 es posible mediante programacién de parametros
en SX2)

¢ No tienen interfaz SUSI ni salidas de funcion

¢ No tienen asignacion de funciones ampliadas (es decir: sin condiciones, sin mapeo inicial, etc.)

¢ No tiene posibilidad de enganche automatico

¢ No tiene curva de frenada
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El descodificador embarcado para motores en miniatura PDO6A es un descodificador embarcado especialmente
pequeiio para funcionar en SX1, SX2 y DCC.

No admite el modo MM

No admiten programacién SX (pero el funcionamiento SX1 es posible mediante programacion de parametros
en SX2)

No tiene interfaz SUSI

No tiene asignacion de funciones ampliadas (es decir: sin condiciones, sin mapeo inicial, etc.)

No tiene posibilidad de enganche automatico (pero si disponibles temporizadores de apagado para AUX1 y
AUX2)

Los descodificadores embarcados PD12A, PD18A y PD21A son unos descodificadores embarcados especialmente
economicos para el funcionamiento DCC puro y analégico DC.

No admiten los modos de funcionamiento SX1, SX2 y MM.

No tienen interfaz SUSI ni salidas de funcién amplificadas.

No tiene asignacion de funciones ampliadas (es decir: sin condiciones, sin mapeo inicial, etc.)

No tiene posibilidad de enganche automatico (pero si disponibles temporizadores de apagado para AUX1 y
AUX2)

5.2 Instalacion del descodificador

Antes de la instalacidon se debe revisar la locomotora para comprobar su perfecto estado eléctrico y mecanico. Se
tienen que eliminar de antemano los defectos o suciedad. Observe Las instrucciones basicas del fabricante de la
locomotora.

Sdlo las locomotoras que funcionan sin problemas en modo analégico deben estar equipadas con descodificador
digital. Las locomotoras nuevas deberan funcionar al menos unos 30 minutos en cada sentido de marcha.
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Antes de instalar el descodificador, desconecte todas las conexiones entre el motor y los laterales (frotadores,
chasis, etc.)

iLas dos conexiones del motor deben desconectarse de masa!

Ademads, se deben retirar todos los condensadores existentes, especialmente las conexiones entre iluminacién y
motor.

Para fijar el motor recomendamos una cinta adhesiva de doble cara.

5.3 Conexion del descodificador
Cableado de las variantes:

1

Los descodificadores DH05C-0, DH10C-0, DH16A-0, DH21A-0, DH22B-0, PD05A-0, PD06A-0 y PD12A-0, deben
ser utilizados s6lo por modelistas ferroviarios experimentados ya que los cables de conexién se deben soldar
directamente en el descodificador.

Si la locomotora tiene una interfaz (NEM651) debe conectar el descodificador DHO5C-1, o DH10C-1, DH10C-2,
DH10C-4 o PDO5A-1. Este tiene las conexiones necesarias para este conector. Para ello, acorte el cable de la
manguera a aproximadamente 5 mm de longitud y arranque el aislamiento sobrante. Entonces puede insertar
facilmente el descodificador en la interfaz.

Si la locomotora tiene una interfaz (NEM652), debe conectar los descodificadores DH16A-2, DH21A-2, DH22B-
2 0 PD12A-2. Estos tienen un cable de conexion terminado en un enchufe de 8 pines necesario para esta toma.
Puede conectar facilmente el descodificador a la toma.

Si la locomotora no esta equipada con ninguna interfaz enchufable, los descodificadores deben ser cableados
individualmente. Para este proposito puede utilizar los descodificadores DH05C-3, DH10C-3, DH16A-3, DH21A-
3, DH22B-3, PD05A-3, PD06A-3 y PD12A-3 con cables flexibles.
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Si la locomotora tiene una interfaz de 12 pines (PluX22), debe conectar el descodificador DH12A o PD12A-4.
Este descodificador tiene el enchufe necesario para esta toma. Puede conectar facilmente el descodificador a
la toma.

Si su locomotora tiene una interfaz de 14 pines (mTc14), debe utilizar el descodificador DH14B. Puede conectar
facilmente el descodificador a la toma.

Si su locomotora tiene una interfaz de 16 pines (PluX16), debe utilizar el descodificador DH16A-4. Este
descodificador tiene el enchufe necesario para esta toma. Puede conectar facilmente el descodificador a la
toma.

Si su locomotora tiene una interfaz de 18 pines (Next18), debe utilizar el descodificador DH18A o PD18A. Este
descodificador tiene el enchufe necesario para esta toma. Puede conectar facilmente el descodificador a la
toma.

Si su locomotora tiene una interfaz de 21 pines (mTc21), debe utilizar el DH21A/B-4, DH21A/B-5 o PD21A-4.
Este descodificador tiene el enchufe necesario para esta toma. Puede conectar facilmente el descodificador a
la toma.

Si su locomotora tiene un interfaz de 22 pines (PluX22), debe utilizar el descodificador DH22A/B-4. Este
descodificador tiene el enchufe necesario para esta toma. Puede conectar facilmente el descodificador a la
toma.
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Para la variante 9, conecte los cables del descodificador de acuerdo con el esquema (ver también el dibujo de
debajo)

Cable rojo.......... con el frotador derecho de la locomotora

Cable negro....... con el frotador izquierdo de la locomotora

Cable naranja....con la entrada al motor que enlazaba antes con el carril derecho

Cable gris .......... con la entrada al motor que enlazaba antes con el carril izquierdo

Cable blanco .....con la iluminacién frontal

Cable amarillo...con la iluminacién trasera

Cable verde....... con la salida de funcion AUX1 (s6lo DH16A-2/3, DH21A-2/3, PD12A-2/3 y PD06A-3)

Cable violeta .....con la salida de funcién AUX2 (s6lo DH16A-3 y DH21A-3, PD12A-3 y PD06A-3)

Cable azul.......... retorno comun, puede llevar hasta 30 voltios (+VS) (s6lo DH16A-2/3, DH21A-2/3, PD12A-2/3 y PD0O6A-3)
Cable negro Masa del descodificador de 0 voltios (GND) (s6lo PD06A-3)

( )
OO . v T I \g= | =\
A e
aS2negro
VS b :
ZCLK = —— _.ﬁ.lm_b
ZDAT =~ P ey
GND ™~ e it *) retorno
F 2? ' ! ! comuin ?
\_ *— Sentido de marcha 2 {atras) Sentido de marcha 1 (adelante) — )

*) Dependiendo del fabricante, el conector de retorno puede ser conectado a la rueda 1 o 2 (rojo o negro) y con el chasis de la
locomotora.
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Los cables del médulo SUSI conectado adicionalmente se conectan segun el siguiente esquema:

Cable rojo ...cccvvevveveeeeeees Tension de suministro SUSI (ZVS) o tension de suministro (VS) si no hay ZVS disponible
Cable azul .........ccuuu........ Reloj SUSI (ZCLK)

Cable gris....ccccceecvveennnnns Datos SUSI (ZDAT)

Cable negro....ccccceeeeeeees Masa SUSI (GND)

Salidas de funcion:

Las salidas de funcién AUX* se encuentran posiblemente en la parte inferior del descodificador y deben conectarse
con cables adicionales o, si no estan amplificadas, a los amplificadores adecuados a los elementos consumidores.

Nota:

Si ha conectado el motor, las luces o los cables de la via al revés, ya no es necesario modificarlo, ya que la
asignacion se puede modificar electrénicamente mediante programacion (vea las opciones de ajuste del modo de
funcionamiento respectivo: CV51 o par031, par032, par033).

5.4  Comprobacién después de la instalacion

La primera prueba debe ejecutarse en el modo de programacién (por ejemplo, leyendo la direccion). En caso
de una retroalimentacién (senal de confirmacion) a la unidad central (“Error”), por favor, compruebe de nuevo
la correcta asignacion de las conexiones, respectivamente si el motor esta realmente desconectado del chasis
eléctricamente.
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6. Descodificadores de funciones embarcados

FHO5B (1? generacion)

Dimensiones [mm] 13,7x7,8-1,5
Carga total 05A
Tension operativa maxima 30V

oooo E:::]D m g Salidas de func!c:)n para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4, Auxb, AUX6 Sin amplificar *)
Con interfaz SUSI (al desactivar AUX5/AUX6) X
Opciones de conexion
Sin cables de conexion FHO5B-0
Con manguera de conexion para el interfaz NEM651 FHO5B-1
Con cables de conexion FHO5B-3

*) Salidas de funcidon no amplificadas: ver suplemento 3

G1,G2............. Tomas de corriente de la via 1, 2 Si fuera necesario: Conecte el cable azul
LV,LR............. [luminacion adelante/atras (cada una 150 mA) (retorno de conductor comun) a ZVS.
AUX1, AUX2 .. Salidas de funcion adicionales 1,2 (cada una 300 mA) Puede conectar un condensador de alma
AUX3, AUX4 .. Salidas de funcidén no amplificadas 3, 4 *) cenamiento a ZVS (+) y GND (-).

ZVS ...l Tensién de alimentacién SUSI

ZCLK ............... Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *) Recuerde que la conexién ZVS no lleva
ZDAT............... Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *) tension en modo analdgico.

GND................ Masa (0 V)
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I vs
. 7vs

I GND

N 7CLK | AUXS
I ZDAT | AUXG

VS ...

Tomas de corriente de la via 1, 2

lluminacion adelante/atras (cada una 150 mA)

AUX1, AUX2 ..Salidas de funcion adicionales 1,2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4 ..Salidas de funcion no amplificadas 3, 4 *)

Especificaciones FHO5B

Dimensiones [mm]

Carga total

Tensién operativa maxima

Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables)
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables)
Salidas de funcion: AUX3, AUX4, Aux5, AUX6

13,7x7,8-1,5
05A

30V

150 mA cada una
300 mA cada una
Sin amplificar *)

Con interfaz SUSI (al desactivar AUX5/AUX6) X
Opciones de conexion

Sin cables de conexién FHO5B-0
Con manguera de conexion para el interfaz NEM651 FHO5B-1
Con cables de conexion FHO5B-3

*) Salidas de funciéon no amplificadas: ver suplemento 3

Tension de alimentacion

Tension de alimentacion SUSI

Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)

Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul
(retorno de conductor comun) a VS.
Puede conectar un condensador de alma
cenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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FH16
Especificaciones FH16A
— Dimensiones [mm] Tras publicacion
LT Carga total 1,5A
=U .,= Tension operativa maxima 30V
- - Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
— - Salidas de funcién: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
Salidas de funcion: AUX3, AUX4, 1,0 A cada una
Auxs | Ej‘:' Salidas de funcién: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
Auxs | I D D Con interfaz SUSI (al desactivar AUX5/AUX6) X
GND | I O D Opciones de conexion
o I = [ Con conector de 16 pines para insercion directa (Plux16) FH16A-4
ok |l O
Zvs | L
*) Salidas de funcidon no amplificadas: ver suplemento 3
G1, G2............. Tomas de corriente de lavia 1, 2
LV,LR........... [luminacion adelante/atras (cada una 150 mA)

AUX1, AUX2..Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4 .. Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)

VS . Tensién de alimentacién
ZVS......ccoenne Tension de alimentacion SUSI

ZCLK ............... Reloj SUSI (o AUX5 no amplificada) *)
ZDAT............... Datos SUSI (o AUX6 no amplificada) *)
GND................ Masa (0 V)

Si fuera necesario: Conecte el cable azul (retorno de conductor comun) a VS.

Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).

ZDAT
Vs

Interfaz PluX16

AUX1
AUX2

— o
1199

4

6

8
10
2
14
16
18
0

3

5
7
9
13
15
17
19
1

ZCLK

LV
VS

Index
LR

GND
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FH18 (1? generacion)

DDDQ DD Dimensiones [mm] 10,4 x9,7 x 3,2
= Carga total 1,0A
o DD Tension operativa maxima 30V
o= Salidas de funcion para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
= Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
0 DE wlaal: Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
Con interfaz SUSI (al desactivar AUX3/AUX4) X
4 Opciones de conexion
—] Con conector de 18 pines para insercion directa (Next18) |[FH18A
*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
Interfaz Next18 G1,G2.......... Tomas de corriente de lavia 1, 2
LV,LR.......... [luminacion adelante/atras (cada una 150 mA)
G1 1 18 | G1 AUX1, AUX2 Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
-1 2 17 | LR AUXS5, AUX6 Salidas de funcion sin amplificar 5, 6 *)
AUX1 | 3 16 | AUXE *) VS Tension de alimentacion (también para SUSI)
7ck | 4 15 |vs ZCLK............. Reloj SUSI (o AUX3 no ampllflgada) *l
GND - 12 | anD éll)\l?)T ............ I\Dﬂzt::(%Li/S)l (o AUX4 no amplificada) *)
VS| 6 13 | ZDAT
f)AUXe | 7 12| AUX2 Si fuera necesario: Conecte el cable azul (retorno de conductor comun) a
V] s 1M |- VS.
G2]| 9 10 | G2 Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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FH18 (2° generacion)

= Especificaciones FH18A
[

= Dimensiones [mm] 9,7x89x2,8
D Carga total 1,6 A
— Tensién operativa maxima 30V
D Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
Salidas de funcion: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
DDD 2: Salidas de funcion: AUX3, AUX4, AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
§ E Con interfaz SUSI (al desactivar AUX3/AUX4) X
.. Opciones de conexion
[ Con conector de 18 pines para insercion directa (Next18) |FH18A

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3

Interfaz Next18 G1,G2........... Tomas de corriente de la via 1, 2
LV,LR........... lluminacion adelante/atras (cada una 150 mA)
G1 1 18 | G1 AUX1, AUX2 Salidas de funcién adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
-1 2 17 | LR AUX5, AUX6 Salidas de funcidon no amplificadas 5, 6 *)
AUXT 3 16 | AUXE *) VS Tension de alimentacion (también para SUSI)
vieh d B 15 | vs égl:_(r ............. geltoj SSUUSSI|(? ;AAUU);34no amplilf:fadda))*l)
............. atos o no amplificada
GND1 5 | 14 |GND GND............ Masa (0 V)
VS 6 13 | ZDAT
*) AUX6 7 12 | AUX2 Si fuera necesario: Conecte el cable azul (retorno de conductor comun) a
V] s 1M |- VS.
G2| 9 10 | G2 Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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FH22
Especificaciones FH22A
E 2 [ — Dimensiones [mm] 16,1 x 15,8 x 3,3
= ., - cEE Carga total 20A
N sEE .. . L.
E 2 e Tension operativa maxima 30V
= o oE Tension de cambio de sentido en analdgico AC: X
= = - Max. 45 V pico = 30 V efectivos
- s Salidas de funcién para luces: LV, LR (regulables) 150 mA cada una
= = —— Salidas de funcién: AUX1, AUX2 (regulables) 300 mA cada una
= = .z Salidas de funcion: AUX3, AUX4 1,0 A cada una
—_ /
Salidas de funcion: AUX5, AUX6 Sin amplificar *)
i [ {E Con interfaz SUSI (al desactivar AUX5/AUX6) X
EL[E Opciones de conexion
= D:ID Con conector de 22 pines para insercion directa (PluX22) |FH22A-4
(|
. *) Salidas de funcién no amplificadas: ver suplemento 3
b
(|
=
=
=




Descodificador embarcado/funciones a partir de la version del firmware 3.12 49

FH22A

GPIO
ZCLK
GND
LV
VS
Index
LR

AUX4

Interfaz PluX22

1 2
3 4
5 6
7 8
9 10
=
13 14
15 16
17 18
19 20
21 22

AUX3
ZDAT
ZVS

AUX1
AUX2

G1,G2............. Tomas de corriente de la via 1, 2

LV,LR................. lluminacion adelante/atras (cada una 150 mA)

AUX1, AUX2 .....Salidas de funcion adicionales 1, 2 (cada una 300 mA)
AUX3, AUX4 .....Salidas de funcion adicionales 3, 4 (cada una 1,0 A)

VS, Tension de alimentacion

ZVS ... Tensidon de alimentacion para SUSI
ZCLK........cc........ Reloj SUSI (o AUX3 no amplificada) *)
ZDAT.................. Datos SUSI (o AUX4 no amplificada) *)

GND ................... Masa (0 V)

GPIO.................. Entrada/Salida general (méax. 5 V/ max. 3 mA)

*) Salidas de funcion no amplificadas: ver suplemento 3
Si fuera necesario: Conecte el cable azul (retorno de conductor comun) a VS.
Puede conectar un condensador de almacenamiento a ZVS (+) y GND (-).
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Funciones

Explotacion controlada por dispositivos de control convencionales de corriente continua, ya sea con
centrales de control digital que trabajan con sistemas de explotacion SelecTRIX 1y 2, con la norma
NMRA (DCC) o con el estandar MM1 /MM2.

Conmutacion automatica entre explotacion en sistema analégico y digital.

En caso de explotacion digital se utiliza el ultimo sistema programado. La conmutacién automatica en
ciertos modos operativos no es posible a causa de la explotacion multiprotocolo. Para la conmutacién
se debe leer un parametro (por ejemplo, la direccidon de la locomotora) y se debe grabar de nuevo en el
protocolo deseado. De este modo se completa la conmutacién al protocolo de via requerido.
SelecTRIX1 .. 31 pasos de velocidad, 100 direcciones

SelecTRIX2 .. 127 pasos de velocidad, 10.000 direcciones, 16 funciones adicionales

DCC.............. Direcciones cortas (1-127), direcciones largas (0001-9999), con 14, 28, 126 pasos de velocidad
127 pasos de velocidad internos

Salidas para luces y funciones atenuables y pueden activarse de forma analdgica

Marcha de maniobras

Todas las salidas de funcidén son programables libremente

Proteccion termal

Funcidén de restablecimiento (reset) para DCC y SX2

El descodificador puede ser actualizado

La actualizacion (la descarga del firmware es gratuita) es posible mientras el descodificador esta en la via (no es
necesario abrir la locomotora) y se realiza a través del centro de control digital de FCC o del programador

Si no dispone del hardware adecuado, la empresa Doehler & Haass proporcionarad un programador en préstamo
previa solicitud. El descodificador de funciones embarcado soporta el sistema de frenado con tension digital
asimétrica (cuatro diodos en serie y uno en antiparalelo), la marcha lenta (con médulos de frenada adecuados)
y comunicacion bidireccional (retroinformacion de la locomotora en funcionamiento DCC, RailCom®).
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Los descodificadores de funcién embarcados son totalmente equivalentes desde el punto de vista funcional a los
descodificadores descritos en el punto 5, solo les faltan las caracteristicas relacionadas directamente con el control
motor. Esto se indica en las opciones de configuracion del modo de funcionamiento correspondiente. Ver también:
- Punto 7.2

- Punto 8.2: CV09, CV49, CV50, CV51/Bit0, CV56 — CV59, CV113

- Punto 10.2: par017, par032, par052 — par054, par056 — par059

6.2 Instalacion del descodificador de funciones

En general se aplican las instrucciones del punto 5.2

6.3 Conexion del descodificador de funciones

Variantes cableadas:
1 El descodificador FHO5B-0 sélo puede ser utilizado por modelistas ferroviarios experimentados, ya que los
cables de conexién se deben soldar directamente en el descodificador.

2 Si su locomotora dispone de una interfaz NEM651, utilice el descodificador FHO5B-1, que tiene las interfaces
necesarias para este conector. Para ello, acorte el aislante de la manguera a una longitud de unos 5 mm y quite
el aislante restante. Entonces puede conectar facilmente el descodificador a la interfaz.

3 Si su locomotora no tiene una toma de interfaz, el descodificador debe cablearse individualmente. Para este
propdsito utilice el descodificador FHO5B-3 con cable flexible.

Variantes con interfaz:

4 En el caso de que su modelo esté equipado con una interfaz de 16 pines (PluX16), debe utilizar el descodificador
FH16A-4. Este tiene la conexion apropiada para este enchufe. El descodificador puede ser insertado en la interfaz
sin ningun tipo de problema.
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5 En el caso de que su modelo esté equipado con una interfaz de 18 pines (Next18) puede utilizar el
descodificador FH18A. Este tiene la conexidén apropiada para este enchufe. El descodificador puede ser
insertado en la interfaz sin ningun tipo de problema.

6 Enelcasode que sumodelo esté equipado con una interfaz de 22 pines (PluX22), debe utilizar el descodificador

FH22A-4. Este tiene la conexion apropiada para este enchufe. El descodificador puede ser insertado en la
interfaz sin ningun tipo de problema.

Para las variantes cableadas, conecte los cables del descodificador segun el esquema siguiente (vea también

la imagen):
Cable rojo............... con el frotador derecho de la locomotora
Cable negro............ con el frotador izquierdo de la locomotora
Cable blanco........... con la iluminacion frontal
Cable amarillo........ con la iluminacién trasera
Cable verde............ con la salida de funcion AUX1
Cable violeta.......... con la salida de funcién AUX2
[ \
== = S |
AUX3 =
AUX4 -+ L..L!.b.!ﬁ!&o__
@S2neqro
A Boe lr— @Slwio
ZCLK = e == 3
ZDAT ~ b T @ AUX1 verde
GND ™~ =0 Nt *) retorno
\_ *— Sentido de marcha 2 (atras) Sentido de marcha 1 (adelante) — )

*) Dependiendo del fabricante, el conector de retorno puede ser conectado a la rueda 1 o 2 (rojo o negro) y con el chasis de
la locomotora.
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Los cables de las conexiones adicionales SUSI del modulo se conectan de acuerdo al siguiente esquema:

Cable rojo ....cccceeeeeeeennes Tension de suministro SUSI (ZVS) o Tension de suministro (VS) si no hay ZVS
Cable azul..........uee.......e. Reloj SUSI (ZCLK)

Cable gris ...cccceccveeeennen. Datos SUSI (ZDAT)

Cable negro................... Masa SUSI (GND)

Salidas de funcion:
Las salidas de funcion no amplificadas AUX* estan situadas en la parte inferior del descodificador y pueden ser
conectadas con cables adicionales y a través de amplificadores adecuados a los consumidores.

Nota:

Si ha conectado el motor, las luces o los cables de la via al revés, ya no es necesario modificarlo, ya que la
asignacion se puede modificar electronicamente mediante programacién (vea las opciones de ajuste del modo de
funcionamiento respectivo: CV51 o par031, par032, par033).

6.4 Comprobacion después de la instalacion
En general se aplican las instrucciones del punto 5.4
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7. Sistema operativo SelecTRIX 1 (SX1)

7.1  Funciones

Pasos de velocidad ............ccoooeeiiinn, 31
Pasos de velocidad internos .............. 127
lluminacion frontal/trasera ...........cc..... si
Funciones adicionales ..............cc.oeee. 2
Funciones en canal adicional................. 8 (conectable con direccion de la locomotora +1)

Funcionamiento con diodos de frenadasi
Salida de la direccion de la locomotorasi

7.2 Opciones de configuracion
Todos los parametros de la locomotora pueden cambiarse tan a menudo como se desee por medio de la

programacién. Para obtener informacién sobre programacion, por favor, consulte el manual de su dispositivo de
programacion.

Encontrara informacion sobre el “Mapa de funciones” estdndar en la pagina web de Doehler & Haass:
http://doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php

Wie sieht das standardmaRige ,,Function Mapping” aus? (Sélo en aleman)



http://doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php
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Ajustes basicos

Direccién del vehiculo.......cccccevvveennne 01..... 111 (01)

Velocidad maxima.......ccccceeeuveeeennen. T 7 (5) 1 =lento ... 7 = rapido

Inercia de aceleracion / frenada........ T 7 (3) 1 =bajo .... 7 = alto

Ancho del pulso (duracion) .............. T 4 (2) No es relevante para FHO5B/FH16 A/FH18A/FH22A
Seccion de parada ante senal .......... 1- / 2-partes (1)

Configuracién avanzada

Intercambio de conexiones (V) 0..7 (4)
Activacion de AFB y canal adicional (A) 1...7 (1)
Variante del control motor (1 1...4 (3)
Intercambio de conexiones 0..7 (4)
Intercambio conexiones de motor 1 No es relevante para FHO5B/FH16A/FH18A/FH22A

Intercambio conexiones de luces..2
Intercambio conexiones de via...... 4
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Activacion del AFB (Control automatico de frenada) y del canal adicional

Funcion Con AFB Sin AFB
Sin canal adicional 1 2
Con ZK*) sin Mapeo de funcion 3 4
Con ZK*) con Mapeo de funcién 5 6
Sin ZK*) con Mapeo de funcion 7 -

*) el canal adicional (ZK) siempre tiene la direccion de la locomotora +1

Variante del control motor 1..4 No es relevante para FHO5B/FH16A/FH18A/FH22A
Ajustado por paf056 ff.................... 1
DUIO oo 2
SUAVE .. 3
Muy SUAVE ...coeveviiiiiiiiiieiee, 4

Para leer las caracteristicas extendidas introduzca la cadena de caracteres 00-111 y pulse la tecla de programacion.
Para grabar los parametros extendidos introduzca la cadena de caracteres 00=VAl y pulse la tecla de programacion.

Nota:
La variante de control 4 se recomienda para motores de armadura del tipo campana y ancho de pulso 1.
No se puede dar garantia alguna sobre danos debidos a ajustes incorrectos.

jCuidado!
La lectura y grabacion de las contrasenas extendidas sobrescribe las contrasenas por defecto del descodificador.

Por tanto, las contrasenas predeterminadas deben volver a introducirse después de editar las contrasenas
extendidas.
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Nota para los médulos SUSI conectados:

La tensiéon de alimentacion del médulo SUSI (cable rojo) se conecta a la conexion ZVS del descodificador: No es
necesario tener en cuenta nada mas.

La tension de alimentacidon del médulo SUSI (cable rojo) se conecta al terminal VS del descodificador:

Para programar el SX1 es necesario desconectar el médulo SUSI conectado. Basta con desconectar la tensiéon de
alimentacion del médulo SUSI (cable rojo) durante la programacion SX1. Los médulos de sonido D&H (como
SHO5A, SH10A, etc.) no se ven afectados por esto.

7.3 Explotacion

Ponga la locomotora en la via de programacion y lea los pardmetros de programacion del descodificador. El
ajuste basico deberia ser 01-532. Programe la direccion deseada de la locomotora y empiece a circular con esos
valores de los parametros. Después de la primera comprobacion adapte los parametros de la locomotora a sus
necesidades.

En el caso de que su dispositivo de programacién indique “Error de lectura”, por favor, compruebe el correcto
cableado de la locomotora y ponga atencion a las instrucciones de cableado para la conexion de la via de
programacion. iNunca ponga en funcionamiento una locomotora de esta manera!

7.4 Explicacion de las secciones de parada

Seccién de parada de un tramo:
Delante de la senal hay una seccidén controlada por un diodo. El descodificador debe programarse para una
seccion de parada (-). La locomotora frenara hasta pararse.

Seccién de parada de dos tramos:
Delante de la senal hay dos secciones. La primera esta controlada por un diodo. En este modo, la segunda
seccion no tiene corriente, asi que la locomotora se detiene. El descodificador debe estar, en este caso,
programado para 2 secciones (=).
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8  Sistema operativo DCC

8.1 Funciones

Direcciones cortas ....ccccceeveveeeieeeeiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee, 1-127
Direcciones 1argas ......ccccceeeeeieeiiiineeeee e 0001-9999
Pasos de velocidad........cccoooeeeeieiininn 14, 28,126
Pasos de velocidad (internos) ......cccccceeeeeecevieeeeeeeececnnns 127
lluminacion frontal/trasera (atenuable) ........ccovvvvveeernnnens Si
Funciones adicionales (atenuables)......c.cccccceeveieeecnrnenennn. 2
Funciones totales.....ccccceeevviiiiieiieceeeeceeceeeeeeeeeee e 28
Funcionamiento con diodos de frenada........cccccceevrnnnnes si
Funcionamiento con generadores de frenada................ si
VLU TN 4 =TT o3 o o 1SR si
Programacién en via principal .......ccoccvivveeeiiiciiensiicieennnns si
Retroinformaciéon del nimero de locomotora................. si

Aviso sobre el rango de direcciones:
El sistema DCC permite sdlo valores de direccion desde 1 a 127 para la CV1, se permiten valores en MM de 1 a

255. Los valores de 128 en adelante se restringen solo a MM, por ejemplo, el funcionamiento en DCC no es
posible. El “modo de servicio” de DCC sigue siendo posible, por supuesto.

Por otro lado, activando la direccion larga de DCC mediante la CV29 / Bits hace que el descodificador sélo
funcione a partir de entonces en DCC. Entonces no es posible ya la explotacion en MM. La programacién en MM
esta también deshabilitada. Atencidn, es posible un “bloqueo”.
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8.2 Opciones de configuracion

Todos los parametros de la locomotora controlada en modo operativo DCC pueden cambiarse a voluntad,
mediante la programacion de las “Variables de Configuracion” (CV). Por favor, consulte la documentacion de
su dispositivo de programacion para la programacion de CV.

Puede encontrar informacién del “Mapeo de funciones” estandar en la pagina web de Doehler & Haass:
http://doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php:
Wie sieht das standardmaRige ,,Function Mapping” aus? (sélo en aleman)

Indicacion:

Si los pasos de marcha programados en el descodificador difieren de los del dispositivo de control, pueden

surgir defectos en el funcionamiento. Respete, por favor, las indicaciones respectivas relativas a su sistema
digital de control.
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8.2.1 Lista de las CV soportadas

Con la abreviatura FH* se describen los descodificadores de funciones FHO5B, FH16A, FH18A y FH22A.
Con la abreviatura PD* se describen los descodificadores embarcados PD05A, PDO6A, PD12A, PD18A y PD21A.

Nombre y definicidon Rango  Estandar

01 | Direccion (no relevante para PD*) 1-255 3
Las direcciones mayores a 127 sélo se pueden utilizar en modo MM

‘ 02 | Tension de arranque 0-15 0

03 | Inercia de aceleracion 0-255 3
El valor corresponde al tiempo en segundos que transcurre entre inicio y velocidad maxima.

04 | Inercia de frenada 0-255 3
El valor corresponde al tiempo en segundos que transcurre entre velocidad maxima y
parada.
05 | Velocidad maxima (vea el suplemento 2) 0-127 92
07 | Numero de version (sélo lectura)
08 | Identificacion del fabricante (sélo lectura)

97 = Doehler & Haass (Reinicio del descodificador con “8")

09 | Frecuencia del motor (no relevante para FH¥*) 0-15 1
Bit Funcion Valor
0........ 0 =32 KHzZ, 1 =16 KHZ...oeoeeieiieeie e e 1
Toeenn 0 =16/32 kHz, 1 = baja freCUBNCIA .....cccuueieiiieeccciiieee e 2
2.t Parte de limitacion proporcional........ccccceeviiiiiiiiiien e 4
KT Apagar la proteccion de COrtoCIirCUIT0 ......ocureririeeeeeiieeeeiieee e sieee e 8
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Nombre y definicion \ Rango \Esténdar

12 Configuracion MM (no relevante para PD¥*) 0-15 1
Bit 0-2:
0 = Modo MM desactivado
1 = Modo MM sin direccién adicional
2 = Modo MM con una direccion adicional
3 =Modo MM con dos direcciones adicionales
4 = Modo MM con tres direcciones adicionales
5 = Modo MM con cuatro direcciones adicionales
6 = Modo MM con cinco direcciones adicionales
7 = Modo MM con seis direcciones adicionales
Bit 3 = Solo uso interno del descodificador: sentido de marcha en MM1/AC analdgico

13 | Modo analdgico F1-F8 (no relevante para PD0O5A) 0-255 1
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
(0 P e 1 L F5 i, 16
| PR F2 o 2 L P F6.oviiieeiiciieeien 32
S T 4 T 7 64
K ST o P 8 T oo - SR 128
14 Modo analégico F0, F9-F12 (no relevante para PDO5A) 0-63 3
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
[0 J FO (f)eviienniiniiennienn 1 T | I 16
Tovirrerereeenens 0 2 LT F12. e, 32
2 e, FO o, 4
K TRTT F10 oo, 8

Esta configuracién es sélo valida para funcionamiento en MM1
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Ccv Nombre y definicién Rango  Estandar
17 Direccion extendida o larga 0-255 192
18 La CV17 contiene el byte mas significativo; la CV18 contiene el byte menos significativo. 0-255 232
Solo si se activa mediante CV29/Bit 5=1.
19 Direccion de multitraccion 0-255 0
Composicién de varias locomotoras que ruedan bajo esta direccion (1-127)
0,128 = inactivo
Valor + 128 = invertir sentido
21 Modo de multitraccion F1-F8 0-255 0
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
(0 o 1 A F5 i 16
Toveeeeeeeeee F2 e 2 LT FB.oeeeeieeeeieeeee 32
2 | S 4 < T F7 e 64
K T Fa e 8 T oo [ R 128
22 Modo de multitraccion FO, F9-F12 0-63 0
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
(0 T FO (f) e 1 SRR F1T e 16
Toveeceee e S0 (o IO 2 L T [ 32
2 e FO e 4
K TR F10 i 8
27 Configuracion de frenada 0-243 64
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
0....... Asimetria normal............. 1 4...... Tension negativa.............. 16
1. Asimetria inversa ............ 2 5 — Tension positiva............... 32
2. ZIMO HLU* ... 4 6...... Diodo de frenada normal 64
K TP actualmente sin funcion 8 7...... Diodo de frenada inverso128
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Nombre y definicidon \ Rango \ Estandar

28 Ajustes de retroinformacion 0-7 3

Bit Funcion Valor

0....... Permiso para emitir el nUmero de locomotora.................. 1

T Se permite la lectura POM ........ccoooiiiiiieeiiiicicieeee s 2

2. Utilizacion de canal dindmico.......ccccevviveeriniienniiiien s 4
29 Registro de configuracion 0-255 14

Bit Funcion Valor

0ot Invertir sentido de marcha .........cccccceeennneee 1

T 14 pasos de velocidad .........ccccoeeveeeriiieenne 0

28/126 pasos de velocidad..........ccccceeieinnnnne 2

2. Explotacion en modo analdgico ................. 4 (no relevante para PD05A)

T Permitir retroinformacion.........c...cccceeueeee.. 8

Bucieens Direccion larga de locomotora (CV17/18)..32
33 Asignacion de funcion para FO(f) (ver suplemento 1) 0-255 1
34 Asignacion de funcion para FO(r) (ver suplemento 1) 0-255
35 Asignacion de funcion para F1(f+r) (ver suplemento 1) 0-255 4

Si la CV35 esta grabada, la CV47 se debe configurar con el mismo valor

36 Asignacion de funcion para F2(f+r) (ver suplemento 1) 0-255 8
Si la CV36 esta grabada, la CV64 se debe configurar con el mismo valor

37 Asignacion de funcion para F3 (ver suplemento 1) 0-255 16
38 Asignacion de funcién para F4 (ver suplemento 1) 0-255 l 128
39 Asignacion de funcion para F5 (ver suplemento 1) 0-255 32

40 Asignacion de funcién para F6 (ver suplemento 1) 0-255 l 0
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Nombre y definicién Rango  Estandar
41 ‘ Asignacion de funcion para F7 (ver suplemento 1) 0-255 0
42 Asignacion de funcion para F8 (ver suplemento 1) 0-255 64
43 Asignacion de funcion para F9 (ver suplemento 1) 0-255 0
44 | Asignacion de funcion para F10 (ver suplemento 1) 0-255 0
45 Asignacion de funcion para F11 (ver suplemento 1) 0-255 0
46 Asignacion de funcion para F12 (ver suplemento 1) 0-255 0
47 Asignacion de funcién para F1(r) (ver suplemento 1) 0-255 4
En caso que la CV47 tenga otro valor diferente a la CV35, es necesario configurar la CV35
primero y luego la CV47.
48 Curva caracteristica (ver suplemento 2) 0-7 5
Forma de la curva caracteristica, 0 = linea1 ... 7 = curvatura maxima
49 Ancho de pulso (no relevante para FH*) 0-3 1
0=1ms,1=2ms,2=4ms,3=8ms.
50 Variante de regulacion (no relevante para FH¥*) 0-3 2
0 = Ajustado por CV56 — CV59, 1 = Duro, 2 = Suave, 3 = Muy suave
51 Intercambio de conexiones 0-7 0

Bit Funcién Valor

0........ Conexiones del Motor ......cceeeevveeveevvnieennns 1
(no relevante para FH¥*)

Toennn. Conexiones de iluminacion........ccccceeeee.... 2
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Nombre y definicion \ Rango \ Estandar

52 Atenuacion LV/LR 0-31 31
0 = apagado ... 31 = brillo maximo

53 Atenuacion de la luz de cruce (ver CV156) 0-31 15
0 = apagado ... 31 = brillo maximo

54 Atenuacion de AUX1 0-31 31
0 = apagado ... 31 = brillo maximo

55 Atenuacion de AUX2 0-31 31
0 = apagado ... 31 = brillo maximo

56 Control proporcional del motor (no relevante para FH*) 0-7 3
ver: www.doehler-haass.de / ,,Haufige Fragen” (FAQ) (s6lo en aleman)

57 Control integral del motor (como CV56) 0-3 3

58 Periodo de medida del control motor (como CV56) 0-3 1

59 Ancho del impulso del control motor (como CV56) 0-7

60 Secciones de frenada 0,1
102

61 Velocidad de maniobras (como CVO05) 0-127 63

62 Inercia de maniobras (como CV03) 0-255

63 Velocidad de desaceleracion de arranque paso 1 (ver la CV124) 0-250 0

100 ms cada uno, 0 = desconectado

64 Asignacion de funcion para F2 (r) (ver el suplemento 1) 0-255 8
En el caso que la CV64 tenga un valor diferente a la CV36, primero debe configurar la CV36
y luego la CV64.
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Nombre y definicién Rango  Estandar

65 Paso de velocidad maximo en secciones de frenada de 2 partes (ver la CV60) 0-127 12
Solo con diodo de frenada

66 Recorte adelante 0-255 0
0 = desconectado, menor a 128 = reduccidon, mayor a 128 = aumento de la velocidad

95 Recorte atras (ver la CV66) 0-255 0

105 | Identificacion de usuario 1 0-255 (1]

106 | Identificacion de usuario 2 0-255 0

112 | Reduccion de velocidad en analdgico (no relevante para FH*/PD05A) 0-31 15
0 = reduccién pequena ... 31 = gran reduccién

113 | Funcion de apagado para LV 0-255 0
Bit0O=F1..Bit7=F8

114 | Funcion de apagado para LR 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8

115 | Funcion de apagado para AUX1 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8

116 | Funcion de apagado para AUX2 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8

117 | Temporizador para apagado de AUX1 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

118 | Temporizador para apagado de AUX2 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

119 | Temporizador para apagado de AUX3 0-250 0

Cada 100 ms, 0 = desactivado
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Nombre y definicion \ Rango \ Estandar
120 | Temporizador para apagado de AUX4 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado
121 Mapeo de funciéon LV+LR activadas / AUX1+AUX2 desactivadas 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8
122 | Mapeo de funcién AUX1+AUX2 activadas / LV+LR desactivadas 0-255 0
Bit0=F1...Bit7=F8
123 | Velocidad de aproximacion lenta (ver CV27) 0-127 63
Solo con médulos de frenada adecuados
124 | Retraso de inicio de la asignacion de funciones (ver CV63) 0-255 0
Bit0=F1...Bit7=F8
125 | Funcion de apagado para AUX3 0-255 0
Bit0=F1...Bit7=F8
126 | Funcion de apagado para AUX4 0-255 0
Bit0=F1 ... Bit7=F8
127 | Funcion de apagado para AUX5 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8
128 | Funcion de apagado para AUX6 0-255 0
Bit0=F1...Bit7=F8
129 | Temporizador para apagado de AUX5 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado
130 | Temporizador para apagado de AUX6 0-250 0

Cada 100 ms, 0 = desactivado
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Ccv Nombre y definicién Rango  Estandar

131 | Funcion de mapeo de la luz de cruce (atenuada) (no relevante para PD¥*) 0-29 8
0 =desactivado, 1...28 =F1 ... F28,29 =F0 (iluminacién)
Solo valido si CV137/bit 4=1

‘ 132 ‘ Funcion de mapeo del equipo de maniobras (como CV131) 0-29 4
133 ‘ Retrasos en el apagado de funciones (como CV131) 0-29 9
134 | Umbral de decision para la asimetria (vea la CV27) 0-15 6

El valor predeterminado 6 corresponde aproximadamente a una asimetria de 0.7 V, y por
tanto, a la tension de avance de un diodo de silicio. Los valores inferiores a 3 no tienen
sentido, los valores superiores a 6 si los necesita.

135 | Multiplicacion de la velocidad de retroinformacion 0-255 0
0 = desactivado
136 | Division de la velocidad de retroinformacion 0-6 0
0=/1,1=/2,2=/4,3=/8,4=/16,5=/32,6 = /64
137 | Configuracion 0-63 0
Bit Funcidn Valor
0. Salidas de funcion no amplificadas en lugar de ZCLK y ZDAT *).....ccccc...... 1
T Desactivar el modo de ahorro de energia .......ccoceeeceriieencenieeenee e 2
2. Invertir direccion de control SUSH #) ... 4
TR Actualmente Sin FUNCION *) ..uuuuuueieieieieieieiereiereseesrersrsrsrsrsrersrsrsrsrsrsrsrsrsssrsrsrsrsree
4. Mapeo de funcion ampliada activado *).....ccccceevieeriiiieineciiee e 16
(ver CV131 y CV137/Bit 5)
LT 0=AUX3 y AUX4 €N ZCLK Y ZDAT #).utiiiireeeeeiieee e sieee e 32

1=AUX5y AUX6 en ZCLK y ZDAT *)

(sélo valido si CV137/bit 0=1y el bit 4=1)
Explicaciones al Bit 0, Bit 4 y Bit 5: ver el final de la tabla
*) (no relevante para PD¥*)
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Nombre y definicion \ Rango \Esténdar

138 | Temporizador para aproximarse (no relevante para PD¥*) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = no llegar

139 | Temporizador para esperar (no relevante para PD¥*) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = no esperar

140 | Temporizador para alejarse (no relevante para PD¥*) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = no alejarse

141 | Paso de velocidad para aproximarse (no relevante para PD¥*) 0-127 12
142 | Paso de velocidad para alejarse (no relevante para PD¥*) 0-127 12
143 | Configuracion (no relevante para PD*¥) 0-255 0
Bit Funcion Valor
6........ Proceso de acoplamiento y temporizador desactivado........................ 64
Teeeennnn Proceso de acoplamiento s6lo en modo maniobras ........ccccceeevuunneeee. 128
144 | Configuracion 0-31 0
Bit Funcion Valor
(0 Utilizar canal dindmiCo......ccccccueiiieiieiiiiiee e 1
Toeienn. Arranque inmediato tras interrupcién de corriente.......... 2
2. Bit especial para iluminaciéon en modo analdgico............ 4
EC JRT— Salida de la seccion de frenada a “GPIO" ..........cccevennen. 8

(— 1 = no se detecta distancia de frenado, 0 = frenado)
(solo relevante para DH21A/B, DH22A/B, FH22A)

4.......... Frenada con “GPIO" ...t 16
(1 = conduccion, 0 = frenada)
(solo relevante para DH21A/B, DH22A/B, FH22A)
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Nombre y definicién Rango  Estandar
145 | Condiciones para LV (no es relevante para PD¥*) 0-161 0

Funcion Valor

Valor por defecto (siempre activo si la tecla esta activa) 0

Sélo adelante +1

Solo atras +2

Sélo mientras espera +3

Solo cuando se conduce +6

Soélo con FO (iluminacién) apagada +9

Solo con FO (iluminacién) encendida +18

No cuando esta en maniobras +27

Solo en movimiento de maniobras +54

Ignorar sentido de marcha en las maniobras +81

Ignorar conduccién/parada en las maniobras +108

Ignorar sentido de marcha y conducciéon/parada en las maniobras +135
iSolo se puede anadir un numero del rango definitorio!

‘ 146 | Condiciones para LR (ver CV145) 0-161 0
147 | Condiciones para AUX1 (ver CV145) 0-161 0
\ 148 | Condiciones para AUX2 (ver CV145) | 0-161 0
149 | Condiciones para AUX3 (ver CV145) 0-161 0
‘ 150 | Condiciones para AUX4 (ver CV145) 0-161 0
151 | Condiciones para AUX5 (ver CV145) 0-161 0
‘ 152 ‘ Condiciones para AUX6 (ver CV145) 0-161 0
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Nombre y definicién \ Rango \ Estandar
153 | Mapeo inicial (no es relevante para PD¥*) 0-255 0
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
{0 J LV e 1 4., AUX3...ee, 16
Teeeiieen, I 2 5o AUX4.....ooeeeieeeeeeeee 32
2 AUXT o, 4 [ J—— AUXB.....oeeeicieeeeieeees 64
K TS AUX2 oo, 8 7o, AUXB.....ccevevieeeecieennn, 128

Estas salidas de funcidn se activan tan pronto como se mapea el descodificador (sin tecla
de funcién activa). Asi, por ejemplo, la conmutacién de los contactos deslizantes puede
realizarse en relacion con las condiciones.

154 | Pendiente de frenada hacia adelante y hacia atras (ver CV27, no relevante para 0-255 0
PD0O5A/PD0O6A)

Recomendado para la distancia de frenada constante: CV48 = 0, 0 = desactivado

El tiempo de frenada se ajusta con el paso de velocidad maxima en segundos por ocho, a
pasos de velocidad mas pequenos el descodificador genera la rampa de frenada de forma
independiente.

155 | Pendiente de frenada hacia atras (ver CV154) 0-255 0
0 = se utiliza el valor de la CV154
Habilita tiempos de frenada diferentes hacia adelante y hacia atras

156 | Mascara de atenuacion para la luz de cruce (ver CV53) 0-15 3
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
(0 LV o e 1 4....... Actualmente sin funcion.... 16
Toveeereenn, I 2 5....... Actualmente sin funcion.... 32
2 AUXT e 4 6....... Actualmente sin funcion.... 64
1 T AUX2 .. 8 7....... Actualmente sin funcion.. 128

157 | Condiciones para la luz de cruce (atenuada) (ver CV145) 0-161 0
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Nombre y definicién Rango  Estandar
260 | Identificador del fabricante (solo lectura)
97=Doehler & Haass
261 Numero de descodificador (solo lectura)
FHO5B = 41, DH0O5C = 52, DH10C = 102, DH12A = 120, PD12A = 130,
PDO5A =131, PDO6A = 132, PD21A = 133, PD18A = 134, DH14B = 141, DH16A = 160
FH18A =170, DH18A = 180, FH22A = 192, DH21A = 200, DH22A =202
Ver la tabla completa en: www.doehler-haass.de / ,Héufige Fragen” sélo en aleman)
‘ 262 | Numero de version (solo lectura)
263 | Fecha (solo lectura)
‘ 264 | Numero de revision (solo lectura)
265 | Fecha (solo lectura)
401 | Intercambio de funcion F1 (no relevante para PD*) 0-29 1
0 = desactivada, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FO (iluminacion)
402 | Intercambio de funcion F2 (como la CV401) 0-29 2
‘ 403 | Intercambio de funcion F3 (como la CV401) 0-29 3
404 | Intercambio de funcion F4 (como la CV401) 0-29 4
\ 405 | Intercambio de funcién F5 (como la CV401) 0-29 5
406 Intercambio de funcion F6 (como la CV401) 0-29 6
\ 407 | Intercambio de funcién F7 (como la CV401) 0-29 7
408 | Intercambio de funcion F8 (como la CV401) 0-29 8
\ 409 \ Intercambio de funcién F9 (como la CV401) 0-29 9
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Nombre y definicion \ Rango \ Estandar
410 | Intercambio de funcion F10 (como la CV401) 0-29 10
411 Intercambio de funcion F11 (como la CV401) 0-29 l 1

412 | Intercambio de funcion F12 (como la CV401) 0-29 12




74 Descodificador embarcado/funciones a partir de la versién del firmware

8.3 Explotacion

Ponga la locomotora en la via de programacién y lea en el descodificador la direccién corta de la locomotora
(CVO01). El valor por defecto debe ser 3. Programe la direccion de locomotora deseada y ponga la locomotora
en marcha con estos ajustes. Tras esta primera comprobacion ya puede variar los pardmetros de la locomotora
segun sus necesidades.

En el caso de que su dispositivo de programacién indique “Error de lectura”, por favor, compruebe si el
cableado de la locomotora esta correcto y ponga atencion en las instrucciones para la conexion de la via de
programacioén. jEn ningan caso ponga a funcionar la locomotora en ese estado!

Aviso:

El funcionamiento con asimetria en el cantén de frenada no es posible con los ajustes de fabrica.

En caso de que se desee esta opcion, se debe ajustar la CV27 / bit0y /o bit1a “1“.

El funcionamiento con tensidn de corriente continua en la seccién de blogqueo no es posible con los ajustes de
fabrica. En caso de que se desee esta opcion, se debe poner en “1” la CV27 / bit 4 y /o bit 5.

9 Sistema operativo Marklin-Motorola (MM)
9.1 Funciones

Direcciones ......cccccccvvviiiiii, 1-255
Pasos de velocidad ........cccceevvvvvieerieeieennnnnnn, 14, 28
Pasos de velocidad (internos) ......ccccceeeeeeeunnnes 127
lluminacion frontal / trasera (regulable) ........... si
Funciones adicionales (regulables) .........c.......... 2
Total de funciones (s6lo MM2) ..........ccccuuueeeeen. 12
Explotacion con seccion de frenada MM.......... si

Ill

Puede encontrar informacion sobre la norma del “Mapeo de funciones” en la pagina web de Doehler & Haass:
http://doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php
Wie sieht das standardmaRige " Function Mapping' aus? (en aleman).



http://doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php
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Aviso sobre el rango de direcciones:

En explotacion MM estan permitidos los valores de direccion de 1 a 255. En explotacién DCC sdlo estan
permitidos los valores de la CV01 desde 1 a 127. Los valores a partir de 128 se restringen sélo a explotacién con
MM, es decir, en DCC no es posible la explotacion. El “modo de servicio” DCC todavia es posible.

Por contra, al activar la direccién larga DCC mediante CV29/Bit5 se induce al funcionamiento exclusivo del
descodificador en modo DCC. Entonces el modo MM ya no es posible y la programacién también esta
deshabilitada. Atencidn, ya que es posible un “bloqueo”.

9.2 Programacion con la unidad central Marklin 6020/6021
1 La programacion corta permite introducir nUmeros entre 0 y 79, por ejemplo, en modo corto s6lo se puede
cambiar con un nimero < 80, en el caso de que el valor deseado sea también < 80.

2 La programacion larga permite la introduccion de niumeros entre 0 y 255, por ejemplo, en modo largo se
pueden cambiar todos los parametros de configuracién desde 0 a 255. Como la pantalla de la 6020/6021 sélo
permite valores de dos digitos, los valores a introducir deben insertarse en dos pasos.

3 Programacion del parametro SUSI

Recuerde que la 6021/6020 permite s6lo introducir valores de 01 a 80. El valor 0 no existe.
En lugar de ‘0’ se debe introducir siempre ‘80°.

Cambiar en modo de programacion

La pantalla de conduccién debe mostrar 0. No se permiten otras locomotoras en el circuito.

jPreste atencién a las senales de parpadeo de la locomotora!

Presione los botones STOP- y GO de la 6021 a la vez hasta que se active el reinicio (alternativamente:
desconecte por un momento el enchufe del transformador). Presione el boton STOP para desconectar la
tension de la via.

Introduzca la direccidn del descodificador actual. Si no sabe la direccién introduzca ‘80°.
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¢ Invierta el sentido de marcha del regulador de conduccion (gire el regulador de conduccién a la izquierda
mas alla del punto intermedio hasta que oiga un clic), mantenga pulsado el regulador y presione el botén
GO.

e Después de 1 segundo las luces de la locomotora parpadean, el descodificador estd en modo
programacion.

Modo Corto

¢ Después del cambio al modo de programacion el descodificador estd en modo corto. La iluminacién de la
locomotora parpadea periédicamente de forma lenta.

¢ Introduzca ahora el nUmero de la CV que quiere cambiar, por ejemplo 01 (dos digitos).

¢ Active el cambio de sentido de marcha para confirmar. La iluminacion parpadea de nuevo por dos veces.

¢ Introduzca ahora el nuevo valor para la CV, por ejemplo, 15 (dos digitos).

¢ Active lainversién del sentido de marcha para confirmar. La iluminaciéon parpadea.

¢ Ahora puede introducir mas CV que desee cambiar.

Se sale del modo de programacién seleccionando la CV80 o apagando y encendiendo la alimentacién de la via
(pulse el botén STOP y luego otra vez el botén GO).

Modo Largo

¢ Consigue el modo largo introduciendo de principio en el modo corto el valor 07 en la CV07.
El descodificador reconoce el cambio al modo largo mediante un parpadeo lento.

¢ Introduzca ahora los digitos de centenas y decenas de la CV que quiere cambiar.
Ejemplo: se debe cambiar la CV124: Introduzca ‘12°.

e Active la inversién del sentido de marcha para confirmar. La iluminacién parpadea largo y corto (periddico).

¢ Introduzca ahora el digito de las unidades de la CV con un doble digito. En el ejemplo seria: ‘04",

e Active la inversidén del sentido de marcha para confirmar. La iluminacién parpadea largo — corto — largo
(periédico). El descodificador espera ahora la introduccion del valor de la CV.
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¢ Introduzca ahora los digitos de las centenas y decenas del nuevo valor de la CV.
Ejemplo: Se debe grabar el valor 135: Introduzca ‘13".
e Active la inversion del sentido de marcha para confirmar. La iluminacién parpadea largo - corto — corto
(periédicamente)
¢ Introduzca ahora el lugar de la unidad del valor de la CV con doble digito. Ejemplo: Introduzca ‘05".
¢ Active lainversién del sentido de marcha para conformar. La iluminacién de lalocomotora parpadea de nuevo.
¢ Ahora puede introducir mas CV en modo largo si las desea cambiar

Se puede salir apagando la tension de la via y encendiendo de nuevo, o mediante STOP.

Modo SUSI

Se puede alcanzar el modo SUSI escribiendo primero el valor 09 en la CV09 en modo corto.
El descodificador reconoce esto parpadeando lentamente.

Para introducir las CV o los valores correspondientes se procede como en el modo largo, en el que se reducen
todas las CV en 900.

Por ejemplo, CV903 se convierte en 003. Por favor, tenga en cuenta que esta en modo SUSI, que estd programando
lo mismo que en modo largo.

Nota: Es mas facil programar en DCC.
Los valores programados de esta manera son validos también para el formato MM.
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10 Sistema operativo SelecTRIX 2 (SX2)

10.1 Funciones

Pasos de velocidad ............ccooeeee 127
Pasos de velocidad (internos)........cccceeueen. 127
lluminacion frontal / trasera (atenuable)......... si
Funciones adicionales (atenuables) ................ 2
Funciones totales .......cccccoeeveeeiei, 16
Funcionamiento con diodos de frenada ......... si
Programacién en via principal (PoM).............. si

10.2 Opciones de configuracion

Las caracteristicas de una locomotora disefhada para funcionamiento en SX2 puede variarse programando los
“parametros” (par) en cualquier momento. Por favor, aprenda la forma de programar de parametros a partir de
las instrucciones de su dispositivo de programacién.

La informacién sobre el ,Mapa de funciones” estandar se puede encontrar en la pagina web de Doehler&Haass:

http:/doehler-haass.de/cms/pages/haeufige-fragen.php:
Wie sieht das standardmaRige ,,Function Mapping” aus? (sélo en aleman).




Descodificador embarcado/funciones a partir de la version del firmware 3.12 79

10.2.1 Lista de los parametros soportados
La abreviatura FH* se refiere a los tipos de descodificadores FH05B, FH16A, FH18A y FH22A.

Nombre y definicion Estandar
001 | Direccion, posicion de unidades 0-99 1
002 | Direccion, digito de centenas 0-99 10
003 | Direccion para SX1 0-255 112
Si es > 111 desactivado
004 | Direccion para SX1, canal adicional 1 0-255 1
Funciones F1-F8
005 | Direccion para SX1, canal adicional 2 0-255 0
Funciones F9-F16
006 | Visualizacion de la direccion de la locomotora 0-1 0
1 = activado
(si tenemos detectores de ocupacion, alimentadores /boostersy centrales compatibles)
007 | Modo de funcionamiento del canal adicional 0-1 0
0 = relativo:

1. Canal adicional = par003 + par004
2. Canal adicional = par003 + par005
1 = absoluto

008 | Direcciéon de multitraccion, digito de unidades
Actualmente sin funcién
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par ‘ Nombre y definicion Rango ‘ Estandar
009 | Direccion de multitraccion, digito de centenas
Actualmente sin funcion
011 | Inercia de aceleracion 0-255 3
El valor corresponde al tiempo, en segundos, que transcurre entre inicio y velocidad
maxima, y debe fijarse en al menos 8 (ver nota en el capitulo 10.3)
012 | Inercia de frenada 0-255 3
El valor corresponde al tiempo, en segundos, que transcurre entre la velocidad maxima y la
parada, y debe fijarse en al menos 8 (ver nota en el capitulo 10.3)
013 | Velocidad maxima (ver suplemento 2) 0-127 92
014 | Tension de arranque 0-15 0
015 | Paso de velocidad de acercamiento lento (ver par091) 0-127 63
Solo con mdédulos de frenada adecuados
016 | Velocidad de retraso de arranque al paso 1 (ver par095) 0-250 0
100 ms cada uno, 0 = desconectado
017 | Reduccion de velocidad en analégico (no relevante para FH* / PDO5A) 0-31 15
0 = reduccion pequena ... 31 = gran reduccion
018 | Velocidad de maniobras (ver par013) 0-127 63
‘ 019 | Inercia en las maniobras (como par011) 0-255 1 1
021 | Secciones de frenada 0,1 0
102
022 A Modo de multitraccion F1-F8
Actualmente sin funcion
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Nombre y definicion ﬂw
023 | Modo de multitraccion FO, F9-F12
Actualmente sin funcion
024 | Funcion de apagado para LV 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8
025 | Funcion de apagado para LR 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8
026 | Funcion de apagado para AUX1 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8
027 Funcion de apagado para AUX2 0-255 0
Bit0=F1..Bit7=F8
028 | Modo analdgico F1-F8 0-255 1
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
[ I S [ 1 Aooeevevirerennns F5oiiiieeeeeeeeeeeeeeens 16
| F2uiiiiiiiiiiiiiee 2 B, S 32
2, S T 4 (P F7 coeeeieeeeieeeeeees 64
K S 8 T oeeeeeeeenernnnnnns S 128
029 | Modo analégico FO, F9-F12 0-63 3
Bit Funcion Valor Bit Funcion Valor
[ I FO (f) eoreeeee 1 I T o O 8
| I FO (1) eeeieeiiiiiiiine 2 4ooeeverrrnrnnnns e 16
2, [ 4 B, o 32
031 Intercambio de conexiones de via 0,1 0
0 = normal, 1 = intercambiado
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Nombre y definicion

032 | Intercambio de conexiones de motor (no relevante para FH*) 0,1 0
0 = normal, 1 = intercambiado
033 | Intercambio de iluminacion 0,1 0
0 = normal, 1 = intercambiado
043 | Configuracion 0-31 0
Bit Funcion
0........ Uso del canal dindmico (no relevante para SX1/SX2) ....ccccccecvieveeecveeeiivneenn.
T Arranque inmediato después de una interrupcion de corriente ...
2. Bit especial para iluminacién para funcionamiento analdgico .....

< - Salida de seccion de frenada a “GPlO" ...
(— 1 = no se ha detectado seccidon de frenada, 0 = frenada)
(no relevante para DH21A/DH22A/FH22A)

4........ Frenada con “GPIO” (1 = funcionamiento, 0 = frenada) .........ccecerrverrennns 16
(solo relevante para DH21A/DH22A/FH22A)

051 | Paso de velocidad caracteristico (ver suplemento 2) 0-7 5
Deflexion de la curva caracteristica, 0 = lineal ... 7 = fuertemente curvado

052 | Variante de regulacion (no relevante para FH*¥) 0-3 2
0 = Ajuste por paf056 y siguientes, 1 = Duro, 2 = Suave, 3 = Muy suave

053 | Ancho de pulso (no relevante para FH¥) 0-3 1
0=1ms,1=2ms,2=4ms,3=8ms

054 | Frecuencia del motor (no relevante para FH¥) 0-15 1
Bit Funciéon Valor
0..ceee 0 =32 KHz, 1T = 16 KHZ ..eeiiiieeee ettt 1
Toennn. 0 =16/32 kHz, 1 = baja freCUENCIA ......cceviiiiiiiiiiiieiee et

2. limitacion de la parte proporcional
T Apagar proteccion de cortocircuito
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par Nombre y definicion Rango Estandar
055 | Paso de velocidad maximo en dos secciones de frenada (ver par021) 0-127 12

Solo con diodo de frenada
056 | Control proporcional del motor (no relevante para FH¥*) 0-7 3
Ver www.doehler-haass.de / ,H&aufige Fragen” (sélo en aleman)
057 | Control integral del motor (como par056) 0-3 3
058 | Periodo de medida del control motor (como par056) 0-3 1
059 | Ancho del impulso del control motor (como par056) 0-7 3
061 | Asignacion de funcion para FO(f) (ver suplemento 1) 0-255 1
062 | Asignacion de funcion para FO(r) (ver suplemento 1) 0-255
063 | Asignacion de funcion para F1(f+r) (ver suplemento 1) 0-255 4
Si el par063 esta grabado, el par075 debe configurarse con el mismo valor
064 | Asignacion de funcion para F2(f+r) (ver suplemento 1) 0-255 8
Si el par064 esta grabado, el par085 debe configurarse con el mismo valor
065 | Asignacion de funcion para F3 (ver suplemento 1) 0-255 16
066 | Asignacion de funcion para F4 (ver suplemento 1) 0-255 128
067 | Asignacion de funcién para F5 (ver suplemento 1) 0-255 32
068 | Asignacion de funcion para F6 (ver suplemento 1) 0-255 0
069 | Asignacion de funcion para F7 (ver suplemento 1) 0-255 0
070 | Asignacion de funcion para F8 (ver suplemento 1) 0-255 64
071 | Asignacion de funcion para F9 (ver suplemento 1) 0-255 0
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par ‘ Nombre y definicion Rango ‘ Estandar
‘ 072 | Asignacion de funcion para F10 (ver suplemento 1) 0-255 1 0
073 | Asignacion de funcion para F11 (ver suplemento 1) 0-255 0
‘ 074 | Asignacion de funcion para F12 (ver suplemento 1) 0-255 ‘ 0

075 | Asignacion de funcion para F1(r) (ver suplemento 1) 0-255 4
En el caso de que el par075 tenga otro valor diferente al par063,
es necesario configurar el par063 primero y luego el par075.

076 | Temporizador para apagar AUX1 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

077 | Temporizador para apagar AUX2 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

078 | Temporizador para apagar AUX3 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

079 | Temporizador para apagar AUX4 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

081 | Atenuacion de LV/LR 0-31 31
0 = apagado ... 31 = maximo brillo

082 | Atenuacion de luz de cruce (ver par089) 0-31 15
0 = apagado ... 31 = maximo brillo

083 | Atenuacion de AUX1 0-31 31
0 = apagado ... 31 = maximo brillo

084 | Atenuaciéon de AUX2 0-31 31

0 = apagado ... 31 = maximo brillo
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Nombre y definicion Rango Estandar
085 | Asignacion de funcion para F2(r) (ver suplemento 1) 0-255 8
En el caso de que el par085 tenga otro valor diferente al par064,
es necesario configurar el par064 primero y luego el par085.
086 | Asignacion de funciones LV+LR activadas / AUX1+AUX2 desactivadas 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8
087 | Asignacion de funciones AUX1+AUX2 activadas / LV+LR desactivadas 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8
088 | Configuracion 0-63 0
Bit Funcidn Valor
0....... Salidas de funcion no amplificadas en lugar de ZCLK y ZDAT *)............... 1
Tevoenns Desactivar el modo de ahorro de energia......cccccceeeeeciiieeeeeeccecciieeeeee e 2
2. Invertir direccion de control SUST *)....ccciivieiiiiiiieiiin e 4
3 Desactivar el retraso de inicio de SUSI *) .......oooiiiiiiiiiiiin e 8
4. Mapeo de funcién ampliada activado *) .......cccccceeeeiiiiiiiiiieee e 16
(ver par088/Bitb y par 147)
LT 0=AUX3y AUX4 €n ZCLK Y ZDAT *) rettieieeeiiireeeeeiieeeesineesssseeeessnsesssnnnes 32
......... 1=AUX5y AUX6 en ZCLK y ZDAT *)
(solo valido si par088/bit 0=1y bit 4=1)
Explicaciones al Bit 0, Bit 4 y Bit 5: ver el final de la tabla
*) no relevante para PDO5A / PDO6A
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par ‘ Nombre y definicion Rango ‘ Estandar
089 | Mascara de atenuacion para las luces de cruce (ver par082) 0-15 3
Bit Funcién Valor Bit Funcion Valor
[ I LV et e 1 q..... Actualmente sin funcién .... 16
Torreeeens LR e cveeene 2 5. Actualmente sin funcién .... 32
2, AUXT e, 4 6...... Actualmente sin funcion .... 64
3 AUX2....cii, 8 7. Actualmente sin funcion .. 128
091 | cConfiguracion de frenada 0-255 64
Bit Funcion Bit Funcion Valor
(0 I Asimetria normal 4..... Tensién negativa ................ 16
1... Asimetria inversa 5o Tension positiva.......ccce....... 32
2.... Actualmente sin funcioén .4 6....... Diodo de frenada normal... 64
K J— Actualmente sin funcion .8 7....... Diodo de frenada invertido128
092 | Umbral de decision para la asimetria (ver par091) 0-15 6
El valor por defecto 6 corresponde aprox. a 0,7 voltios de asimetria, por tanto, a la caida de
tensién de un diodo de silicio. Un valor menor a 3 no es util, mayor a 6 a demanda.
093 | Recorte adelante 0-255 0
0 = desactivado, menor a 128 = reduccion, mayor a 128 = incremento de velocidad
094 | Recorte atras (ver par093) 0-255 0
‘ 095 | Inercia en el mapeo de funciones (ver par016) 0-255 0
096 | Pendiente de frenada adelante y atras (ver par091, no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-255 0

Recomendado para la distancia de frenada constante: par051 =0,

0 = desactivado

El tiempo de frenada se ajusta con el paso de velocidad maxima en segundos por ocho, a
pasos de velocidad mas pequenos el descodificador genera la rampa de frenada de forma

independiente.
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Nombre y definicion Estandar

097 | Pendiente de frenada atras (ver par096) 0-255 0
0 = se utiliza el valor del par096
Habilita tiempos de frenada diferentes hacia adelante y hacia atras

098 | Identificacion de usuario 1 0-255 0
099 Identificacion de usuario 2 0-255 0
101 Numero de fabricante (so6lo lectura)

97 = Doehler & Haass (Se reinicia el descodificador con “101")

102 | Numero de descodificador (sélo lectura)
FHO5B = 41, DHO5C = 52, DH10C = 102, DH12A = 120, PD12 A = 130,

PDO5A = 131, PDO6A = 132, PD21A = 133, PD18A = 134, DH14B = 141, DH16A = 160,
FH18A =170, DH18A = 180, FH22A = 192, DH21A = 200, DH22A = 202

Ver tabla completa en: www.doehler-haass.de / ,,Haufige Fragen” (sélo en aleman)

103 | Numero de version (solo lectura)

104 | Fecha (solo lectura)

105 Numero de revision (so6lo lectura)

106 | Fecha (so6lo lectura)

141 Funcion de apagado para AUX3 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8

142 | Funcion de apagado para AUX4 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8

143 | Funcién de apagado para AUX5 0-255 0

Bit0O=F1...Bit7=F8
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par ‘ Nombre y definicion Rango ‘ Estandar

144 | Funcion de apagado para AUX6 0-255 0
Bit0O=F1...Bit7=F8 v

145 | Temporizador para el apagado de AUX5 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

146 | Temporizador para el apagado de AUX6 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = desactivado

147 | Asignacion de funcion para la luz de cruce atenuada (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-29 8
0 = desactivado, 1...28 = F1...F28, 29 = FO (iluminacion)
Solo valido si par088/Bit 4=1

148 | Funcion de mapeo del equipo de maniobras (como par147) 0-29 4
149 | Funcion de mapeo de la desactivacion de la frenada (como par147) 0-29 ‘ 9
151 | Temporizador para aproximacion (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = sin aproximacion
152 | Temporizador de espera (no relevante para PDO5A / PD0O6A) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = no hay espera
153 | Temporizador para alejarse (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-250 0
Cada 100 ms, 0 = no alejarse
154 | Pasos de velocidad para aproximarse (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-127 ‘ 12
155 | Pasos de velocidad para alejarse (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-127 12
156 | Configuracion (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-255 0
Bit Funcién Valor
6........ Proceso de acoplamiento y temporizador desactivado ............cccceeeeeuneees 64

7. Proceso de acoplamiento so6lo en modo maniobras 128
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Nombre y definicion Rango Estandar

160 | Condiciones para la luz de cruce (ver par161) 0-161 0
161 | Condiciones para LV (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-161 0

Funcién Valor

Valor por defecto (siempre activo si la tecla esta activa) 0

Solo adelante +1

Solo atras +2

Solo mientras espera +3

Sélo cuando se conduce +6

Sélo con FO (iluminacion) apagada +9

Sélo con FO (iluminacion) encendida +18

No en modo de maniobras + 27

Sélo en modo maniobras +54

Ignorar sentido de marcha en las maniobras + 81

Ignorar conduccién/parada en las maniobras + 108

Ignorar sentido de marcha y conduccién/parada en las maniobras + 135

iSélo se puede anadir un numero del rango definitorio!
162 | Condiciones para LR (ver par161) 0-161 0
163 | Condiciones para AUX1 (ver par161) 0-161 0
164 | Condiciones para AUX2 (ver par161) 0-161 0
165 | Condiciones para AUX3 (ver par161) 0-161 0
166 | Condiciones para AUX4 (ver par161) 0-250 0
167 | Condiciones para AUX5 (ver par161) 0-127 0
168 | Condiciones para AUX6 (ver par161) 0-127 0
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par ‘ Nombre y definicion Rango ‘ Estandar
169 | Mapeo inicial (no relevante para PDO5A / PDO6A) 0-255 0

Bit Funcién Valor Bit Funcion Valor

[0 DU LV e 1 T AUX3..ooiieeieeciee e, 16

T I PN 2 LS AUXA ..., 32

2 AUXT e 4 [ O AUXS ..o, 64

3 AUX2 .., 8 7, AUXB....ccoevvveveveveeeeeeeen 128

Estas salidas de funcidn se activan tan pronto como se mapea el descodificador (sin tecla de
funcién activa). Asi, por ejemplo, la conmutacién de los contactos deslizantes puede
realizarse en relacion con las condiciones.

401 Intercambio de funcion F1 0-29 1
0 = desactivado, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FO (iluminacion)

402 | Intercambio de funcion F2 (como par401) 0-29 2
‘ 403 | Intercambio de funcion F3 (como par401) 0-29 ‘ 3
404 | Intercambio de funcion F4 (como par401) 0-29 4
‘ 405 | Intercambio de funcion F5 (como par401) 0-29 ‘ 5
406 | Intercambio de funcion F6 (como par401) 0-29 6
‘ 407 Intercambio de funcion F7 (como par401) 0-29 ‘ 7
408 | Intercambio de funcion F8 (como par401) 0-29 8
\ 409 | Intercambio de funcion F9 (como par401) 0-29 [ 9
410 | Intercambio de funcion F10 (como par401) 0-29 10
‘ 411 ‘ Intercambio de funcion F11 (como par401) 0-29 ‘ 11
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Nombre y definicion Rango Estandar

412 | Intercambio de funciéon F12 (como par401) 0-29 12

10.3 Funcionamiento

Ponga la locomotora en la via de programacion y lea la direccidon del descodificador de locomotora
(par001+par002). El valor minimo debe ser 1001. Programe la direccién de locomotora deseada y comience a
hacer funcionar la locomotora manteniendo estos valores de los parametros. Después de la primera
comprobacion puede variar libremente los pardmetros del motor segun sus necesidades.

En el caso de que su dispositivo de programacion indique “Error de lectura”, compruebe de nuevo que el
cableado esta correcto en la locomotora y preste atencion a las instrucciones de cableado de la conexién a la
via de programacién. jNunca ponga en funcionamiento una locomotora que haya dado este mensaje!
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Suplemento 1: Explicacion sobre la asignacion de funciones (mapeo)

Si quiere activar una funcion, introduzca el valor de la salida correspondiente de acuerdo con la tabla siguiente.
En el caso de que quiera activar varias funciones diferentes simultdneamente, debera anadir sus valores
especificos.

Valores de las salidas:

RG/AUX6 ABL/AUX5 AUX4 AUX3 AUX2 AUX1

Valor 128 ’ 64 ’ 32 16 ’ 8 ’ 4 ’ 2 1

RG = maniobras ABL = atenuacion de luces
Ejemplo: F4 debe activar la marcha de maniobras y activar las salidas LV y LR:
LV=1, LR=2, RG=128: entonces debera introducir el valor 131 en CV38 | par066.

Si CV'137 / par088 bit 4 no esta activo (mapeo normal):

Nota: El valor 128 controla la velocidad de maniobras, el valor 64 controla la atenuacién de luces.
AUX6 y AUX5 no se usan en este caso y la CV132-1341 | par147-149 no tienen sentido.
Si CV137 / par088 bit 4 estd activo (mapeo extendido):
El valor 128 controla AUX6 y el valor 64 controla AUX5.
El modo de maniobras se controla por CV132 | par147, la atenuacion de luces por CV133 |
par148.
Con CV133 | par149 la inercia (CV03 | par011, 012) pueden ser desactivadas.

Funcion

temporizador (CV117-120, 129, 130, par076-079, 145, 146)

Valor=0 El temporizador esta apagado (funcionamiento permanente)

Valor =1...250 El temporizador esta activado, la salida correspondiente se desactiva cuando se termina el

tiempo programado al cabo de: valor introducido x 0,1 [seg].
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Funcion apagado (CV113-116, CV125-128, par024-027, par141-par144)
Esta funcion le ofrece la opcidon de desactivar la salida (por ejemplo, apagar las luces de la
cabina frontal), aunque esta salida esté activada (por ejemplo, LV mediante la funciéon FO0).

Ejemplo: Una situacion tipica que se aplica a esta funcion es el funcionamiento en modo lanzadera.
La iluminacion frontal que apunta a los vagones debe estar apagada, pero las otras luces
deben revertirse de acuerdo con el sentido de marcha (blanco € rojo).

FO Activa las luces (blanco o rojo de acuerdo con el sentido de marcha)
F2 Apaga las luces de la cabina frontal
F3 Apaga las luces de la cabina trasera

Funcion RG/AU ABL/A AUX4 AUX3 AUX2 AUX1

X6 UX5

33 061 FO(f) X X
34 | o062 | Folr) | X X

cVv par  Funcion F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1

113 024 LV off X
\ 114 025 LR off X

115 026 | AUX1 off X
\ 116 \ 027 \ AUX2 off X

LV lluminacién frontal blanca | LR lluminacion trasera blanca | AUX1 lluminacion frontal roja | AUX2 Iluminacidn trasera roja
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Suplemento 2: Caracteristicas de velocidad

100 100

| | g
) /

70 ! ! ! /
&0

50
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30
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o 1o 20 30 40 50 &0 70 80 90 100 110 120 127

Caracteristica de la curva de velocidad *) Caracteristica de velocidad méaxima
(ver CV48/par051) (ver CV05/par013)
(] g V=T | 0

en velocidad de maniobras
Fuertemente curvado? (ver CV61 / par018)

*) La curva caracteristica de los pasos de velocidad corresponde a la serie de descodificadores de locomotora
DHL.



Descodificador embarcado/funciones a partir de la version del firmware 3.12

Suplemento 3: Salidas no amplificadas

95

Como en el caso de las salidas de funcién no amplificadas (nivel légico 0 V - 5 V, max. 20 mA) no pueden
conmutar cargas mayores, se deben prever amplificadores de conmutacién (MOSFET, transistores bipolares o
similares) para consumidores de corriente que requieren una tension de alimentacion mas alta (> 5 V) o una

corriente mayor (> 20 mA).

Los conectores SUSI ZCLK y ZDAT pueden, si esta disponible, siempre de forma alternativa usarse como salidas
de funcién no amplificadas:

Explicacion para CV137 | par088 ‘ Bit 5 Bit 4 Bit 0 Valor
Activacion de la interfaz SUSI sin el mapeo extendido 0(o1) 0 0 0 (0 32)
Activacion de la interfaz SUSI con el mapeo extendido* 0(o1) 1 0 16 (0 48)
ZCLK y ZDAT son salidas no amplificadas AUX3 y AUX4 0 0 1 1

sin el mapeo extendido*

ZCLK y ZDAT son salidas no amplificadas AUX3 y AUX4 0 1 1 17
con el mapeo extendido*

ZCLK y ZDAT son salidas no amplificadas AUX5 y AUX6 1 1 1 49
con el mapeo extendido*

Desactivacion de la interfaz SUSI sin el mapeo extendido 1 0 1 33

* Ver el suplemento 1

iTenga en cuenta que aqui no importa si el descodificador también ofrece estas salidas de funciones en otros pads de
soldadura o interfaces! La activacion adicional de los conectores ZCLK y ZDAT no cambia nada en estos pads de soldadura
o interfaces. Si un descodificador ofrece, por ejemplo, AUX3 y AUX4 amplificadas en los pads de soldadura o interfaces
correspondientes, estas también estaran disponibles sin amplificar en las conexiones ZCLK y ZDAT, si la CV137 |par088 se

configura en consecuencia.
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Suplemento 4: Desenganches eléctricos / Diodo de proteccion
Los desenganches eléctricos — por ejemplo, enganches que se pueden desenganchar a distancia
automaticamente — son articulos magnéticos y por tanto, consumidores inductivos.

Al desconectar la corriente pueden generar por la bobina del producto magnético una tensién alta de polaridad
opuesta (hasta varios cientos de voltios) por autoinducciéon. Al exceder de la tension maxima de corte de las
salidas de funcién de los MOSFET de salida mas sensibles, jpueden destruirse irreparablemente!

Por lo tanto, es imperativo cerrar en breve estas tensiones por medio de diodos de proteccion:

VIA O VS (cable azul)

ARTICULO DIODO DE
MAGNETICO PROTECCION

SALIDA LV; LR, AUX*
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jAsegurese de que la salida de funcidon que ha elegido para conectar el enganche eléctrico tenga la capacidad
de carga lo suficientemente altal Recomendamos las conexiones AUX3 y AUX4 de nuestros descodificadores,
que estan disenadas para corrientes de hasta 1 A.

Consejo:

Utilice la funcion de desenganche de nuestros descodificadores (temporizador de desconexion AUX*) para
asegurarse que la salida de funcion se desconecta siempre después de un tiempo maximo de conexion
especificado por Vd. De lo contrario, es posible que se destruya el enganche eléctrico.

Consulte el procedimiento de enganche automatico.



98 Descodificador embarcado/funciones a partir de la versién del firmware

Secuencia de acoplamiento automatico (“Kupplungswalzer”)

Funcionamiento basico

Siunalocomotora con vagones enganchados ha entrado en la estacion, por ejemplo, con sentido hacia adelante,
y quiere desenganchar la locomotora del tren, primero tiene que retroceder hacia el tren para aliviar la carga
sobre el enganche, luego hacer funcionar el desenganche cuando se suelta el enganche del tren, alejarse
primero un poco hasta que puede volver a colocar el enganche en posicion de reposo.

“Kupplungswalzer” (Bailoteo de acoplamiento) no estd asignado a ninguna funcion, estd disponible
automaticamente si se activa con la CV143 bit 6 = 0.

La secuencia de tiempo se define con las CV siguientes (ver tabla):

Temporizador de aproximacioén Temporizador de espera Temporizador de alejamiento

Enganche activo =
Temporizador de apagado AUX*

CV138 Temporizador para aproximacion
CV139 Temporizador de espera
CV140 Temporizador de alejamiento
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Usando la funcion de enganche de nuestro descodificador debe asegurarse que la salida de funcion se
desconectara en cualquier caso de acuerdo con un tiempo maximo de activacion especificado por Vd. De lo
contrario, puede ser posible la destruccion del enganche.

El tiempo, mientras el acoplamiento esta activado, esta definido por la funcion de apagado:
CV117 Temporizador para apagado de AUX1
CV118 Temporizador para apagado de AUX2
CV119 Temporizador para apagado de AUX3
CV120 Temporizador para apagado de AUX4
CV129 Temporizador para apagado de AUX5
CV130 Temporizador para apagado de AUX6

Por favor, proceda de la siguiente manera:

Utilice la CV117 (par076) para la salida de funcion AUX1
Utilice la CV118 (par077) para la salida de funcién AUX2
Utilice la CV119 (par078) para la salida de funcion AUX3
Utilice la CV120 (par079) para la salida de funcion AUX4
Utilice la CV129 (par145) para la salida de funcion AUX5
Utilice la CV130 (par146) para la salida de funcion AUX6

El valor ajustado se multiplica internamente por 100 milisegundos. Si, por ejemplo, desea alcanzar un tiempo de
conexién maximo de un segundo, programe el valor 10.
El valor 0 significa que no hay funcién de desenganche.

Cuando se ejecuta el bailoteo de acoplamiento el descodificador reconoce de hecho un valor distinto de 0 para
los diferentes tiempos.
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Manejo de los enganches con dos teclas de funcion

Si, por ejemplo, los enganches deben conectarse a AUX3 (frontal) y AUX4 (trasero), deben introducirse los
tiempos para AUX3 y AUX4. La asignacién de la techa de funcién con la que se debe controlar el enganche se
ajusta mediante la asignacion de funciones normal (ver la pagina siguiente).

Por ejemplo, se debe asignar F3 = AUX3 y F4 = AUX4:

CV37 Asignacion de funcién a F3 (en el ejemplo = 16 para AUX3)
CV38 Asignacion de funcion a F4 (en el ejemplo = 32 para AUX4)

Manejo de los enganches con una tecla de funcion

Si, por ejemplo, los enganches deben conectarse a AUX3 (frontal) y AUX4 (trasero), deben introducirse los
tiempos para UAX3 y AUX4. Ahora se debe asignar la tecla de funcidén correspondiente para ambos
enganches.

Por ejemplo, F4 = Hacer funcionar AUX3 y AUX4:
CV38 Asignacion de funcion F4 (en el ejemplo = 16 + 32 = 48 para AUX3 + AUX4)

El enganche que tiene que reaccionar debe ser definido por una condicion.
En el ejemplo AUX3 deberia ser para adelante y AUX4 para atras:

CV149 Condicién para AUXS3: solo adelante = 1

CV150 Condicién para AUX4: solo6 hacia atras = 2
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Suplemento 5: Distancia de frenada constante
Funcionamiento de la “Rampa de frenado”
Ajuste el método de frenada deseado en CV27 / par091. Ajuste en CV48 / par051 la caracteristica lineal (valor =0).

Asegurese de que CV154 / par096 contiene el valor 0. Antes de continuar, compruebe si el modelo alcanza una
velocidad maxima razonable con el paso de velocidad mas alto. Si es mas lenta, reduzca el valor en CV05/ par013.

Anote el valor actual de CV04 /par012. Deje que el modelo entre en la seccion de frenada con el paso de velocidad
mas alto. Si el modelo se detiene demasiado pronto, por favor, aumente el valor en CV04 / par012. Si el modelo
se detiene demasiado tarde, reduzca el valor de CV04 / par012. Repita la entrada en la seccion de frenada hasta
encontrar el valor mas adecuado para CV04 / par012.

Ahora ajuste el valor determinado para CV04 / par012 multiplicando por 8 en CV154 / par096.
Si desea un ajuste fino, puede variar el valor en CV154 / par 096 en el rango de -7 a +7.
Restablezca CV04 / par012 al valor anotado.

El descodificador calcula ahora automaticamente la “rampa de frenado” necesaria para todos los demas pasos
de velocidad al entrar en la seccion de frenada.

Para empujar trenes marcha atras, etc., se dispone de un valor separado para la direccién de marcha atras con
CV155/ par097. Si CV155 /par097 contiene el valor “0”, es valido para los dos sentidos de marcha CV0154 / par096.
Si CV155 / par097 contiene un valor superior a “0”, CV154 / par096 s6lo es valido para el sentido de marcha
adelante.
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Suplemento 6: Deteccion del descodificador

¢Qué descodificador es?
Por favor, lea la CV261. Puede determinar el descodificador por el valor leido con la ayuda del listado de la CV261
en la tabla de CV de este manual.

¢Como reconozco la version del firmware del descodificador?
Por favor, lea la CV264. El valor de lectura debe ser al menos tan grande como el valor que hay después del punto
en la barra de versién del firmware en la cabecera, junto a nuestro logo.

Si no fuera asi, se requiere un manual mas antiguo para su descodificador.

Suplemento 7: Retroinformacion sobre la velocidad

Los descodificadores pueden informar de su velocidad actual en km/h al sistema digital mediante la comunicacién
bidireccional (RailCom®). Para ello, es necesario introducir la velocidad medida en el modelo en el paso de
velocidad mas alto en km/h (Determinada, por ejemplo, mediante la medicion de los coches, el intervalo de tiempo
entre dos puntos de via con una distancia conocida, etc.) en la CV135 y CV136.

La féormula para ello es: Velocidad = paso de velocidad x CV135
2 CV136

He aqui algunos valores de ejemplo:
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km/h | CV135 CV136

nada 0 no importa
5 3 6
10 5 6
15 8 6
20 10 6
25 13 6
30 15 6
35 18 6
40 20 6
45 23 6
50 25 6
60 30 6
70 35 6
80 40 6
90 45 6

km/h CV135 CV136
100 50 6
110 55 6
120 60 6
130 66 6
140 71 6
150 76 6
160 81 6
170 86 6
180 91 6
190 96 6
200 101 6
210 106 6
220 111 6
230 116 6
240 121 6

103
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Marklin® es una marca registrada de la compania Gebr. Marklin & Cie. GmbH, D-73033 Goppingen
Motorola® es una marca registrada de la compania Motorola Inc., Schaumburg, lllinois, USA
RailCom® es una marca registrada de la compania Lenz Elektronik GmbH, D-35398 Gielden
SelecTRIX® es una marca registrada de la compania Gebr. Marklin & Cie. GmbH, D-73033 Goppingen

Super-Soft-Drive (SSD)" es marca registrada de la compahnia Doehler & Haass GmbH & Co. KG, D-81249
Mdinchen

Dieses Produkt darf am Ende seiner Nutzungsdauer nicht Gber den normalen Hausmdill
entsorgt werden. Bitte benutzen Sie die Entsorgungsstelle Ihrer Gemeinde.

This product must not be disposed of with normal household waste at the end of its useful
life. Please use the disposal point in your municipality.

Ce produit ne doit pas étre éliminé avec les déchets ménagers normaux a la fin de sa vie
utile. Veuillez utiliser le point d’élimination de votre autorité locale.

Este producto no debe eliminarse con los desechos domésticos normales cuando finalice su
WEEE-Reg.-Nr.: DE 28016265  yida util. Recuerde utilizar el punto de eliminacién de su municipio.

Achtung: Nicht fir Kinder unter 36 Monaten geeignet wegen verschluckbarer Kleinteile,

'é Erstickungsgefahr.
w Caution: Not suitable for children under 36 months due to small parts may be swallowed,

choking hazard.

Attention : ne convient pas aux enfants de moins de 36 mois en raison de petites pieces
pouvant étre avalées, risque d’étouffement.

Atencion: no conviene a ninos menores a 36 meses, debido al riesgo de deglucién de
pequenas piezas, riesgo de ahogamiento.




Notas
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Recordatorio del manual en castellano:

Este manual es una traduccion/interpretacién de un manual en inglés / aleman, por lo que puede haber errores debidos a un
giro no esperado en el lenguaje, o inexactitudes en la traduccién del original aleman o su copia en inglés. Por tal motivo se
ruega encarecidamente que si se observa alguna inexactitud se compruebe la misma con el original aleman. Por ser una
traduccién sin dnimo de lucro, se declina por parte del autor toda responsabilidad acaecida por su uso o abuso. En caso de
encontrar algun problema técnico en el texto que pueda ser corregido comunicarlo por correo electrénico a
iguadix@gmail.com.

Este manual ha sido revisado y autorizado
T decoders.es@gmail.com

I ' N _| = _| https://www.decoders.es/

Sello del establecimiento

Doehler & Haass Steuerungssysteme GmbH & Co. KG © 2022 Doehler & Haass
Eichelhaeherstrasse 54 Reservados cambios y errores
D-81249 Miinchen

Tel. +49 (0)89 95 47 49 27

technik@doehler-haass.de

www.doehler-haass.de Edicion 04/2022
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