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Declaracion de conformida

1. Declaracion de conformidad

El fabricante, ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG, Edisonallee
29, D-89231 Neu-Ulm, declara por la presente bajo su responsabilidad que
el producto

Nombre del producto: SwitchPilot 3
Tipo: 51830

Cumple con todas las disposiciones pertinentes de la Directiva de
Compatibilidad Electromagnética (2004/108/CE). Se han aplicado las
siguientes normas armonizadas:

EN55014-1:2006 + A1:2009: Compatibilidad electromagnética -
Requisitos para aparatos domésticos, herramientas eléctricas y aparatos
eléctricos similares — Parte 1: Emisiéon de interferencias.

EN 55013-2:1997 + A2:2008: Compatibilidad electromagnética —
Requisitos para aparatos domésticos, herramientas eléctricas y aparatos
eléctricos similares — Parte 2: Inmunidad.

Copyright 1998 — 2021 de ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG. Salvo errores, cambios debidos al progreso técnico, posibilidades de entrega y todos los demas derechos estan reservados. Las
dimensiones eléctricas y mecénicas, asi como las ilustraciones, no estan garantizadas. Queda excluida cualquier responsabilidad por dafos y perjuicios debidos a un uso inadecuado, a la no observancia de
estas instrucciones, a modificaciones no autorizadas, etc. No apto para menores de 14 anos. Existe un riesgo de lesiones en caso de una utilizacién inadecuada.

Marklin® y mfx® son marcas registradas de Gebr. Marklin® und Cie. GmbH, Goppingen. RailCom® es una marca registrada de la empresa

Lenz® Elektronik GmbH, GieBen.

Todas las demds marcas comerciales son propiedad de sus respectivos duenos.

ESU electronic solutions ulm GmbH & Co. KG.desarrolla constantemente sus productos de acuerdo con su politica. Por lo tnato, ESU se reserva el derecho a realizar cambios y mejoras en cualquiera de los
productos descritos en la documentacién sin previo aviso.

Las copias y reproducciones de esta documentacién en cualquier forma requieren el consentimiento previo por escrito de ESU.




Declaracion WEEE

2. Declaracién WEEE

Eliminacion de equipos eléctricos y electronicos antiguos (vélido en la
Union Europea y otros paises europeos con sistema de recogida selectiva).
Este simbolo en el embalaje del producto o en
la documentacién significa que este producto
no debe ser tratado como basura doméstica.
En su lugar, este producto debe llevarse al
punto de eliminacién adecuado para el
reciclaje de aparatos eléctricos y electrénicos.
Si el producto se desecha correctamente,
usted ayuda a evitar influencias negativas
sobre el medio ambiente y los danos de salud
que podria causar una eliminacién inadecuada. El reciclaje del material
preservard nuestros recursos naturales. Para obtener mas informacion
sobre el reciclaje de este producto, pdngase en contacto con su oficina
local de atencién ciudadana, con el servicio de recogida de residuos
domésticos o con la tienda dénde compré este producto.

3. Notas importantes

Le felicitamos por la compra de un descodificador ESU SwitchPilot 3. Este
manual quiere presentarle paso a paso las posibilidades del descodificador.
Por lo tanto, le hacemos una peticion:

Por favor, lea detenidamente este manual antes de la puesta en marcha.
Aunque todos los descodificadores SwitchPilot son muy robustos, una
conexién errénea podria estropear el aparato. En caso de duda, evite
experimentos “costosos”.

eléctricas. Sélo puede utilizarse con los componentes descritos en este

i 9 El SwitchPilot estd destinado exclusivamente al uso en maquetas

este manual.

q manual. No est& permitido ningun otro uso que no sea el descrito en

Todos los trabajos de conexién deben realizarse Unicamente con la
alimentacién desconectada.

9 Las fuentes de alimentacion deben estar protegidas de forma que, en
caso de cortocircuito, no exista riesgo de incendio de los cables. Utilice
Unicamente transformadores de trenes en miniatura comerciales
fabricados seguin las normas VDE/EN, que lleven la marcha CE.

1 No utilice nunca el SwitchPilot sin vigilancia. El SwitchPilot no es un
juguete (para ninos).

1 Siga los principios de este manual al conectar los componentes
externos. El uso de otros circuitos puede causar dafos en el
descodificador.

9 El SwitchPilot no es resistente al agua: su uso en exteriores no esta
previsto y si lo realiza es bajo su propia responsabilidad.

9 No intente abrir su médulo SwitchPilot. Un tratamiento inapropiado
puede estropearlo.




Caracteristicas

4. Caracteristicas

Los descodificadores ESU SwitchPilot 3 estan optimizados para uso estatico 4.2. Datos técnicos
en su maqueta de trenes y puede conmutar accionamientos de desvios
convencionales, sefales luminosas, desenganchadores magnéticos, SwitchPilot 3

ldmparas incandescentes (bombillas) u otras cargas eléctricas estaticas. . . L . . .
P ( ) 9 Tensién de alimentacion — Alimentacién en continua 12 V — 20V DC

4.1. Caracteristicas generales Alimentacién en alterna 12 V - 16 V AC
El SwitchPilot 3 tiene 8 salidas transistorizadas para conmutar hasta 4 Tension de alimentacion digital
accesorios de bobina (por ejemplo: desvios) u otras 8 cargas eléctricas Salidas 8 salidas transistorizadas
como vias de desenganche o ldmparas incandescentes. Cada salida puede Carga maxima 1.5 A cada una (2.5 A para 100
programarse individualmente para su uso y estd protegida ms) ordenadas en 4 grupos como parejas
electrénicamente contra sobrecarga y cortocircuito. protegidas contra cortocircuito y sobrecarga
E! SwitchPiIot puede re;ibir su la{limentacién directamente del sistema Peiendt o salick El modulo completo 2 A (2.5A para 100 ms)
digital o una fuente de alimentacion externa en CC o CA. . . )
El SwitchPilot 3 es compatible con el funcionamiento multiprotocolo y Entrada retroinformacion 8 entrada para estado de los desvios.
puede utilizarse con centrales que soporten el sistema Motorola® de Es posible la peticion por RailCom® con ECoS
Marklin® (por ejemplo 6021, Central Station® o Mobile Station®), asf Modos operativos DCC “Descodificador de accesorios” con Rail-
como centrales habilitadas para DCC. La configuracién puede realizarse en Com® (direccion conforme a RCN-213 o
via principal (PoM — Programacién en via principal) y en la via de ROCO®. Numero de desvios 1-2048.
programacién. Gracias a RailCom® también se puede leer las CV. Méarklin® Motorola®. NUmero de desvios 1-

= El funcionamiento con Roco® Lokmaus 2 no es posible: El Lokmaus 2 256. Modos operativos K93 y K84.

(1/; s6lo envia comandos DCC de locomotora en lugar de los necesarios Configuracion Pantalla OLED de 0.91” con 3 botones
comandos de accesorios.
Dimensiones 86 x 86 x 25 mm

Si se desea, un SwitchPilot 3 puede transmitir informacién sobre el estado
del desvio directamente a la central ECoS por RailCom®.

Para simplificar la engorrosa configuracién de los decodificadores de

) o ; A ) 4.3. Incluido en la entrega
accesorios, el SwitchPilot 3 tiene un innovador concepto de manejo que

consiste en una pantalla OLED de 4 lineas iluminada y tres botones de El SwitchPilot 3 se suministra con 5 bloques de terminales desmontables
entrada. Todos los ajustes se pueden comprobar en cualquier momento en (1x4 polos para conexién de via, 4x5 polos para las salidas), asi como este
el decodificador con la ayuda de la pantalla y modificarse, si se desea. manual. Con el nimero de pieza 51800.SP.01 se puede obtener un
"No es necesario programar el decodificador con la ayuda de su central. paquete de bloques de terminales de repuesto disponible en ESU.

No puede ser més facil.




Modos operativos

4.4. Modos operativos

El SwitchPilot 3 tiene un total de 8 salidas transistorizadas, que estan
agrupadas en 4 pares de salidas 1 a 4. Cada par de salidas contiene dos
salidas (Out A y Out B) y puede configurarse individualmente para
adaptarse a la aplicacién deseada. Son posibles los siguientes modos de
funcionamiento:

4.4.1. Funcionamiento por impulsos

Si la salida esté& configurada para el funcionamiento por impulsos, la salida
se enciende en cuanto recibe una orden adecuada. Al mismo tiempo, un
temporizador apaga automaticamente la salida en cuenta transcurre un
tiempo predeterminado (tiempo de impulso) guardado en el
descodificador, incluso si el botén (en la central o en el panel de control)
se ha dejado de presionar.

Si el botdn se mantiene pulsado durante més tiempo que el tiempo de

encendido
apagado
R 2 IS N AR B B |

9 10 11 12 13 14 15 16

impulso predeterminado en el modo de funcionamiento, la salida se
desconectard igualmente.

La limitacion del tiempo de conexién evita que los accesorios se fundan.

Opcionalmente la salida también puede atenuarse lentamente al encender
o apagar (el llamado “zoom” para la simulacion de lamparas
incandescentes.
El funcionamiento por impulsos es la configuracién por defecto del
SwitchPilot 3 y es ideal para controlar accionamientos de desvio con
bobinas.
Algunas centrales DCC (por ejemplo: Lenz) repiten la orden de
encendido con un ritmo fijo hasta que se deja de presionar el botén. Con
cada comando de encendido recibido, el SwitchPilot 3 reinicia el
cronémetro. Eso se muestra en la imagen 1.

ROJO: (ROJO: ROJO
EN): AP

1 5
(Lenz): H

I Jiempo de impuso,

ROJO: ROJO ROJO ROJO:
EN AP EN AP:
= i) :

vO v v® \ /

Tiempo de impulso Tiempo de impulso

tiempo

Imagen 1: Funcionamiento por impulsos

—



Modos operativos

4.4.2. Funcionamiento de accionamientos de desvio PECO

El modo PECO corresponde con el funcionamiento por impulsos antes
mencionado con la excepcion de que para aumentar la corriente de pico
se desconecta la proteccion de sobretensién del par de salida y el tiempo
de impulso se fija en un intervalo relativamente corto. Esta corriente corta
se utiliza para controlar de forma éptima los accionamientos de PECO.

A Un cableado incorrecto o cortocircuito en una salida en modo PECO

puede estropear el descodificador SwitchPilot 3.

encendido
apagado

9 10 11 12 13 14 15 16

teclado
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4.4.3. Funcionamiento K83 (modo de accion momentanea)

En el modo K83, la salida permanece activa hasta que el botén de la central
o del panel de control se deja de pulsar. Este modo de funcionamiento es
adecuado para accionamientos de desvio con desconexion de carrera o
para vias de desenganche.

Opcionalmente, la salida también puede atenuarse lentamente en el
encendido y apagado (el llamado “zoom” para la simulacién de lamparas
incandescentes).

mando DCC més antiguas, ya que no transmiten el comando “apagado”
requerido ), por ejemplo: centrales Lenz mas antiguas).

i El funcionamiento del K83 puede causar problemas con centrales de
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Imagen 2: Funcionamiento K83 (modo de accionamiento momentaneo)
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Modos operativos

4.4.4. Funcionamiento K84 (funcionamiento biestable continuo)

En el modo K84, las dos salidas se activan y desactivan alternativamente.
Al pulsar el primer botén (rojo) de la central, se activa la salida A.
Permanece activa hasta que al pulsar el botén asignado (verde) se activa la
salida B del mismo grupo de salidas. Las salidas A y B se comportan como
si tuvieran un conmutador.
Opcionalmente, la salida también puede regularse lentamente al activar y
desactivar (lo que se denomina “zoom" para la simulacion de ldmparas
incandescentes).
El funcionamiento K84 es muy adecuado para aplicaciones de iluminacion
o sefales luminosas de dos aspectos.

=~ Laldgica de este modo de funcionamiento corresponde al descodificador

Marklin® k84.

Imagen 3: Funcionamiento K84 (funcionamiento bjj N



