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1. Comenzando

Como le ayuda este manual de usuario

Este manual le ayuda paso a paso en el montaje seguro y adecuado y en la
insercion del modulo. Antes de comenzar el montaje del modulo, lea integramente
este manual de usuario y sobre todo los consejos de seguridad y el parrafo sobre
los posibles errores y su eliminacion. Sabra de esta manera los pasos a seguir y
evitara errores costosos de reparar.

Conserve cuidadosamente este manual de usuario con la finalidad de poder
recurrir a él en caso de un eventual fallo posterior. En caso de transmision del
modulo a una tercera persona, le deberia proporcionar también este manual de

instrucciones.
Utilizacion prevista

El descodificador de funciones FD-R Extended esta destinado para su uso en
instalaciones ferroviarias en miniatura de caracter digital de acuerdo con las
disposiciones del presente manual. Cualquier otra utilizacién no esta cubierta por

la garantia.

El FD-R Extended no esta destinado para ser utilizado por nifios menores de 14
afnos. Antes de su utilizacidn es obligatoria la lectura, entendimiento y seguimiento

de estas instrucciones.

Comprobacion del contenido del paquete

Asegurese de que su paquete contiene:
= uno o cinco descodificador/es de funciones, dependiendo de la version
sin cables de conexion soldados o
con cables de conexion soldados,
con cables de conexién soldados y conector SUSI;
= Uno o cinco condensadores electroliticos acumulativos (220uF /35 V);
= Uuno o cinco choques de supresion de interferencias (470uH / 90 mA);
= un CD (que contiene un manual de usuario e informacion adicional)
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Materiales necesarios

Para el montaje y conexionado del descodificador necesita:

= un soldador eléctrico (no mayor de 30 vatios) con una punta fina y un soporte
de almacenamiento o una estacion de soldadura controlada,

= un cepillo, trapo o esponja de limpieza,

= una superficie resistente al calor

= una cuchilla pequeia, un pela-cables y un par de pinzas,

m Cable de estafo para soldadura (de 0,5 mm de diametro)

Para conectar descodificadores sin cables soldados, usted necesita cables.
Seccion recomendada: = 0,04 mm? para todas las conexiones.

Si tiene un descodificador sin conector SUSI soldado, es posible poner un
conector SUSI (por ejemplo, el art. n°® 70-01100-01).

Para la reproduccién de sonidos necesita:
= un altavoz con una impedancia de 4 ohmios y una capacidad de corriente

nominal de al menos 0,1 vatios.

Si quiere procesos de cambio automatizado:

s Contactos Reed, uno por cierre de contacto (por ejemplo el art. n® 84-53110)

= Yy/o sensores Hall (por ejemplo articulo n® 84-53210-10) y

= Imanes permanentes (por ejemplo imanes de neodimio de @ 3mm, grosor =
2mm, art. n° 84-53990-10).

Si quiere utilizar la salida para un Servo:

= unservo

= un cable de suministro de voltaje apra el servo (por ejemplo la placa de servo,
art. n° 70-05900-01).
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2. Instrucciones de seguridad

fl\'\ Precaucion:
“~* | Los circuitos integrados (lIcs) insertados en el descodificador son sensibles
a la electricidad estatica. No toque los componentes sin haberse descarga

do primero Vd. mismo. Tocando un radiador u otra parte metalica conecta

da a masa usted se decarga.

Danos mecanicos:

Los cables y otros componentes cortados presentan partes cortantes que pueden
provocar cortes en la piel. Sea prudente y tdmelo en consideracion.

Los desgastes visibles en los componentes pueden provocar un dafio
impredecible. No utilice elementos deteriorados: recicle y reemplace éstos con

otros nuevos.

Danos eléctricos:

m Tocar las partes bajo tension,

s Tocar las partes susceptibles de poder estar bajo tension,

» Cortocircuitos y conexion del circuito a otro voltaje diferente al especificado,

s Exceso de humedad y/o condensacién

Puede causar serias heridas debidas a electrocucion. Evite estos dafios

respetando las siguientes medidas:

= No realice el cableado en un mddulo bajo tension.

s Proceda a la instalacién en habitaciones cerradas, limpias y secas. Tenga
cuidado con la humedad.

» Utilice sélo baja potencia para este médulo como se describe en este manual y
use solamente transformadores certificados.

s Conecte transformadores y soldadores soélo en enchufes de corriente
principales instalados por un instalador eléctrico autorizado.

m  Observe los requerimientos minimos en el diametro del cable.

s Después de que se propague la condensacion, permita un minimo de dos
horas para su dispersion.

s Utilice unicamente recambios originales si quiere reparar el kit o el médulo listo

para funcionar.
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Peligro de incendio

La punta caliente del soldador, si entra en contacto con un material inflamable
crea riesgo de incendio. El incendio puede provocar heridas o la muerte por
quemaduras o asfixia. Enchufe el soldador solo el tiempo efectivo para soldar.
Mantenga la punta alejada de todo material inflamable. Utilice un soporte
adaptado. No deje nunca el soldador o estacion de soldadura inatendida.

Peligro térmico
Si por descuido la punta caliente del soldador o la soldadura liquida entrara en
contacto con su piel le puede provocar quemaduras en la piel. Como precaucion:

» utilice una superficie de trabajo resistente al calor.
= ponga el soldador en un soporte adaptado,
m posicione con precision la punta del soldador cuando suelde,

m limpie la punta con una esponja humeda.

Peligro medioambiental

Una superficie de trabajo no adaptada, muy pequefa y un local muy estrecho
pueden provocar quemaduras en la piel o un incendio. Evite esto utilizando una
superficie de trabajo suficiente y un espacio de trabajo adaptado.

Otros peligros

Los niflos pueden provocar un accidente, por inadvertencia o0 por
irresponsabilidad, debido a los peligros descritos anteriormente. En consecuencia,
a los ninos menores de 14 afos no se les deberia permitir el trabajo con este kit o

el modulo listo para su uso.

cortantes o puntiagudas que pueden poner su vida en peligro! No deje

,j Nota: Los niflos pequeios jpueden tragar piezas pequefias con partes
esas piezas pequenas a su alcance.

En las escuelas, los centros de formacion y otros talleres asociativos, el
ensamblado y la puesta en marcha de los mdédulos debe ser supervisado por
personal cualificado.

En los talleres profesionales se deben respetar las reglas de seguridad y
profesionalidad con el trabajo electronico.
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3. Soldadura correcta y segura

f?\ Precaucion:

= Una soldadura inadecuada puede provocar desgastes por calor y hasta un
incendio. Evite los dafos: lea y respete las reglas editadas en el capitulo

Consejos relacionados con la seguridad de este manual.

s Utilice un soldador pequefio de 30 vatios como maximo. Mantenga la punta
limpia para que el calor se transmita de forma efectiva al punto de

soldadura.
s Ultilice sdlo hilo de soldadura para electréonica con flux.

s Cuando suelde circuitos electrénicos no utilice nunca liquido decapante o
pasta para soldar. Contienen acidos que destruye los componentes y las
pistas conductoras.

m Suelde rapidamente. Un contacto prolongado destroza los componentes o

despega los agujeros de soldadura y las pistas.

s La punta del soldador debe contactar con las dos piezas que se tienen que
soldar. Aporte a la vez el estafio (no demasiado). Cuando se funda el
estano, retire el hilo de soldadura. Espere un corto instante hasta que la
soldadura haya fundido bien antes de retirar la punta del soldador del punto

de soldadura.
s Durante alrededor de 5 segundos no mueva la pieza que acaba de soldar.

s La condicion para una buena soldadura es una punta limpia y que no esté
oxidada. Quite las impurezas que pueda tener la punta frotdndola en una

esponja mojada o un limpiador de puntas de soldador.

s Verifique después de la soldadura las pistas (con una lupa si es posible),
que no se hayan producido accidentalmente puentes de soldadura y
cortocircuitos. Esto puede causar un funcionamiento defectuoso o, en el
peor de los casos, un dafio permanente. Tiene que eliminar el exceso de
estafno de soldadura poniendo la punta del soldador limpia en la pista. El

estano se funde y se aglomera sobre la punta del soldador.
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4. Funcionamiento
4.1 Modos operativos

Modo digital

El descodificador de funciones FD-R Extended es un descodificador
multiprotocolo que recibe senales tanto en formato DCC como en formato
Motorola.

El numero de direcciones posibles depende del formato utilizado.
m Formato Motorola: 255 direcciones
s Formato DCC: 127 direcciones basicas o 10.239 direcciones extendidas.

En el formato DCC, el descodificador puede funcionar en todos los pasos de
velocidad (14, 28 o 128). En el formato Motorola puede funcionar en 14 o 27
pasos de velocidad. El control mediante 27 pasos de velocidad s6lo es posible
con una central compatible con este modo (por ejemplo MasterControl). Con las
centrales que solo soportan 14 pasos de velocidad no se puede controlar el
segundo nivel de velocidad.

La programacion del descodificador se hace:

= en formato Motorola mediante la configuracion en modo registro.

m En formato DCC mediante la regulacién por Variables de configuracion
(programacion directa, compatible con DCC) o mediante PoM (Programmin on
Main — Programacion en via principal). Nota: Las variables de configuracion
reservadas para el interfaz SUSI # # 897-1024 no se pueden programar
mediante PoM.

Modo analégico

El descodificador puede también ser utilizado en circuitos analdgicos alimentados
con corriente continua, y con restricciones con el control analégico con corriente
alterna. Cuando el vehiculo se pone en la via, el descodificador reconoce
automaticamente si esta funcionando en modo analdégico o digital. Este
reconocimiento automatico del tipo de corriente puede ser desactivado.
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. | Precaucion:

“~*=| Transformadores de conduccién analdégicos antiguos (por ejemplo
modelos del tipo azul de la casa Marklin**) no son adecuados para utilizar
descodificadores digitales con control analégico! Estos transformadores
estas disefados para las antiguas alimentaciones de 220 V. y, debido a su
construccion, generan impulsos con un muy alto exceso de voltaje cuando
cambian el sentido de marcha. Cuando se utilizan éstos con la moderna
alimentacion de 230 V. pueden ocurrir impulsos de voltaje demasiado altos
que pueden dafar las partes electronicas del descodificador. Por esta
razon utilice para la conduccién transformadores disefiados para el voltaje
de alimentacién de 230V.

La conmutacion de las salidas de funcion no es posible en modo analdgico.
Pueden, no obstante, ser programadas para ser iluminadas o apagadas en modo
analdgico. Los efectos asignados a las salidas funcionan también en modo
analogico.

Las salidas controladas por FO se iluminan o apagan segun el sentido de marcha
en modo analdgico de acuerdo con la direccion de travesia en circuitos
alimentados con corriente continua (no con controladores de corriente alterna),
siempre y cuando todas las lamparas o accesorios estén conectados al conductor

de retorno del descodificador para todas las funciones.

4.2 Salidas de funcion

El descodificador tiene seis salidas de funcién con un maximo de corriente de 500
mA cada una, que estan disponibles para conectar accesorios opcionales (por
ejemplo, iluminacién, generador de humo, desenganchador eléctrico). La corriente

maxima soportada por el descodificador es de 1.500 mA.

Efectos de todas las salidas de funcién

s Conmutacion dependiendo del sentido de marcha.

s Flash y doble flash. Se puede configurar la frecuencia y la relacion de claves.
Un ejemplo flash simple, doble o luces estroboscopicas.

s Funcién rapida: Es posible configurar las salidas de funciéon amplificadas para
que puedan obtener la tension por un maximo de 12,5 segundos y luego
apagarse. Ejemplo: para algunos tipos de enganches eléctricos necesita sélo
que haya corriente para desenganchar, y luego que no haya corriente para

proteger los enganches.
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s Luces de maniobras: puede programar las salidas para que se enciendan
generalmente durante el modo de maniobras (pueden ser conmutadas con F3
o F4). La dependencia del sentido de marcha se anula para estas salidas
durante el modo de maniobras.

m Funcionamiento especial para el modo de velocidad 0: Es posible programa
una funcidon para apagar otras funciones o encender funciones de salida
especiales en el nivel de velocidad 0. Ejemplo de uso: En algunos hangares de
locomotoras se acostumbra que las luces traseras(rojas) de las locomotoras

permanezcan temporalmente encendidas tanto delante como detras.

Efectos en las salidas de funcién AUX1 a AUX4

s Oscurecimiento: Ejemplo de uso: Las bombillas de viejos vehiculos con
manejo analdgico pueden ser oscurecidas y por tanto no es necesario su
cambio después del montaje del descodificador.

m Oscurecimiento dependiendo del sentido de marcha: El voltaje puede ser
rebajado dependiendo del paso de velocidad. Esto habilita una débil
generacion de humo cuando esta detenida o a apagar o debilitar la luz de

cabina mientras el tren esta en movimiento.

Salida de servo

El descodificador tiene una conexién que puede ser utilizada como (tercera)
entrada de conmutacién o como salida para opcionalmente controlar un servo. La
alimentacion del servo no la provee el descodificador. Por esta razon se requiere
una fuente de alimentacion externa (por ejemplo el servo PCB, elemento 70-
059000).

El servo esta controlado por:

s configuracién de las posiciones de final mediante CV y control mediante
pulsado de la tecla de funcion (“on” = posicion final 1, “off” = posicion final 2) o

= introduccién de un valor para el pantéografo mediante PoM, lo que permite la
aproximacion a cualquier pantégrafo.
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4.3 Funciones de sonido

Interfaz SUSI

Se puede conectar un modulo SUSI al FD-R Extended vy leerlo, programario y
controlarlo a través del descodificador.

El descodificador de funciones transmite el estado de funcién y el paso de
velocidad comunicado por la unidad central, al médulo SUSI. Esto afecta a las
salidas del modulo SUSI dependiendo del nivel de velocidad (ejemplo sonido
motor). EI FD-R Extended permite la configuracion de los momentos de
aceleracién y frenada ya que las funciones que dependen de pasos de velocidad
corresponden a las caracteristicas de conduccion durante la aceleracion y
frenada.

Sonidos integrados

Hay disponibles 4 sonidos integrados:
s Silbato del revisor

s Flop de la puerta al cerrarse

s Campana

= Claxon de senal

4.4 Liberacion de las funciones

Las salidas de funcién, la salida de servo y los sonidos integrados pueden ser

liberados mediante:

= presionando las teclas de funcion y/o

= automaticamente mediante las entradas de conmutacién (excepto el médulo
SUSI). Las entradas de conmutacion se liberan por medio de contactos
externos, por ejemplo por contactos reed o sensores Hall en combinacién con
imanes permanentes en la via.

Los sonidos del médulo SUSI conectado pueden ser conmutados por las teclas de

funcién asi como por las entradas de conmutacion que se hayan asignado a esas

claves de funcion.
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Mapeo de las salidas con las teclas de funcion
El mapeo de las salidas con las teclas de funcion y la entrada de conmutacion es
arbitraria. Es posible asignar varias teclas de funcion y entras de conmutacion a

una salida.
Salida Formato DCC Formato Motorola
AUX1 a AUX6 FO a F28 FOaF4o

F5aF9 (= FO a F4 de la
segunda direccion del
descodificador)

Todas las salidas de funcion se pueden activar de forma invertida, es decir,
cuando se establece en la posicion “encendido” la salida de la funcion asignada
se desconecte, cuando se establezca la posicion “apagado” se encienda.

4.5 Procesos automatizados
El software de control del descodificador de funciones le permite automatizar
procedimientos y reducir procesos complejos tocando una tecla.

Oscurecimiento dependiendo de la velocidad

Puede conmutar funciones dependiendo de la velocidad cuando alcance el nivel
de velocidad definido en una CV. Usted asigna un voltaje individual a las salidas
de funcién para los rangos de niveles de velocidad por debajo y por encima de los
niveles de velocidad definidos. Esto permite, por ejemplo, conmutar el encendido
0 apagado de la luz larga, el control de la luz de cabina o influenciar la intensidad
de la salida de humo.

Funcionamiento especial para nivel de velocidad 0

Mediante programacion la funcion especial para el nivel de velocidad 0 puede
conmutar a encendido/apagado varias salidas de funcion al mismo tiempo, que
usted tenia que cambiar singularmente de otra manera. Esto permite, por ejemplo,
conmutar a apagado diversas luces a la vez cuando estacione una locomotora en
el depdsito (por ejemplo, luces frontales y traseras, luz de cabina y luz del chasis
inferior).
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4.6. Retro-informacién con RailCom**

RailCom es un logaritmo de comunicacion bidireccional en circuitos de tren
miniatura controlados con formato DCC. Permite, por ejemplo, la retro-informacion
de la direccion y los valores de las CV desde el descodificador a la unidad central
digital o a receptores especiales (también Illamados detectores). Estos
descodificadores han sido disefiados para enviar mensajes RailCom.

Cuando asi se programe, el descodificador de funciones FD-R Extended envia
(continuamente) la direccidén (basica, extendida o multi-traccion) a los detectores
(también llamado datagrama de difusién RailCom) y transfiere un mensaje CV
después del comando de lectura de CV DCC.

El envio de mensajes RailCom es solo posible en circuitos con sefial DCC en los
railes. No es posible utilizar la funcion RailCom en un entorno puro Motorola.

Pagina 14



4.7. Proteccidon contra sobrecarga

Tan pronto como la corriente maxima total del descodificador exceda el limite, el
descodificador se desconectara temporalmente, con el fin de autoprotegerse a si
mismo de sobrecalentamiento. Esta operacion se repite hasta que se haya
eliminado la sobrecarga.

Cuando se supere la corriente maxima en una salida, pero no la corriente total
maxima del descodificador, la proteccién de sobrecarga del descodificador no se

activara, y por lo tanto se danara la salida.

A
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5. Caracteristicas técnicas

Formato de datos

Formato de retro-informacion

Tensién de alimentacion

Consumo (en vacio)

Consumo total maximo

Numero de salidas de funcion
Consumo maximo por salida

Salida para servo
corriente maxima para la salida servo

Salida de altavoz

Reproduccién

Impedancia del altavoz

Potencia nominal de los altavoces

Numero de entradas de conmutacion

Conexion para condensador electrolitico

Capacitad
Voltaje minimo

Interfaz

Proteccion

Temperatura de utilizacion
Temperatura de almacenamiento
Humedad relativa autorizada
Dimensiones aproximadas de la placa

Peso aproximado
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DCC y Motorola

RailCom

12-24 voltios de corriente digital
o 18V en analégico como maximo

40 mA

1.500 mA

6
500 mA

1
5mA

1

mono

24 Ohm
= 0,1 Watt

3

Nota: Una entrada de interrupcién se puede
utilizar como salida de potencia, pero como
consecuencia solo quedaran 2 entradas.

1
220 a 1.000 pF
235V

SUSI

IP 00

De(0°a60°C

De -10°a 80°C

Como maximo 85 %
aprox. 24 x 14 x 2,5 mm
24g.



6. Conexiones

A




FD-R Extended

Espaniol

6.1. Asignacion de los pinchos del conector

Pads de Color del cable | Puerto

conexion (para el uso de ajustes de fabrica)

X1 blanco AUX1 (Luz delantera segun marcha, tecla de
funcién FO)

X2 amarillo AUX2 (Luz trasera segun marcha, tecla de
funcién FO)

X3 verde AUX3 (Tecla de funcién F1)

X4 violeta AUX4 (Tecla de funcion F2)

X5 blanco AUXS (Tecla de funcion F5)

X6 blanco AUXG6 (Tecla de funcién F6)

X7 Altavoz: X7 = conexién A (sefial / -),

X8 X8 = conexion B (+)

X9 marrén Polo negativo (-)del condensador;
conexion a masa de los contactos reed,
sensores Hall y servo.

X10 & Contactos (derecho /izquierdo segun sentido marcha)

X11 0 X10 = toma de contacto derecha (o Schleifer)
X11= toma de contacto izquierda (0 masa del
chasis)

X12 Conductor comun para todas las funciones (+);
polo positivo (+) del condensador electrolitico;
Alimentacién para los sensores Hall

X13 gris Entrada de conmutacién IN1

X14 gris Entrada de conmutacion IN2

X15 naranja Salida para servo o entrada de conmutacion
IN3

Pads de Color del cable | Conexion de la interfaz SUSI

conexion

X16 rojo Tension de alimentacion (PLUS)

X17 azul Reloj (CLK)

X18 gris Datos (DATA)

X19 Masa (GND)

Pagina 18




FD-R Extended Espariol

6.2. Conexion a la fuente de alimentacion

Cuando conecte los captadores de corriente del vehiculo compruebe que la
asignacion derecha ( izquierda / derecha). Cuando se intercambian Ilas
conexiones, las salidas que se conmutan dependiendo del sentido de marcha

pueden trabajar incorrectamente en relacion con el sentido de marcha.

6.3. Conexion de accesorios a las salidas

Desconecte cualquier diodo existente en las derivaciones de las bombillas, de otra
manera las lamparas pueden no lucir. Conecte las lamparas y accesorios a las
salidas de funcion del descodificador (AUX1 a AUX6).

Cuando necesite utilizar la configuracion de fabrica (por defecto) del
descodificador, compruebe la lista precedente. De otra forma puede asignar las
salidas a las teclas de funcién voluntariamente ajustando las variables de
configuracion. Recuerde que los efectos “oscurecimiento” y “luces de marte” no se
pueden ajustar para las salidas AUX5 y AUXG6.

Si la lampara o el accesorio esta ya conectado por un lado a la masa del vehiculo
la conexion ya esta completa. Si no es asi, conecte ese lado de la lampara o
accesorio al conductor de retorno para todas las funciones (punto X12).

[ =] m*
24 Ohm - IE] I:I_.XH] Frotador derecho
8 B
L oo HA v12 _|Frotador izquierdo
u g i -
m =B, CH e
m | .| f
A 0O g o HE
X14 X15

Figura 1: Conexion de la alimentacion y salidas de accesorios
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6.4. Conexion de LEDs a las salidas de funcion

Las salidas de funcion de los descodificadores conmutan respectivamente a
masa. Por esta razon tiene que conectar los catodos (-) de los LEDs a las salidas
de funcién y los anodos (+) al conductor comun de retorno para todas las
funciones del descodificador.

Precaucion:

L I % | Si utiliza diodos emisores de luz (LED) jtiene también que poner en serie
una resistencia, de otra forma se dafara cuando se ponga en
funcionamiento o la duracién de su vida se reducira considerablemente!

Al ponerlo sin una resistencia en serie, otros componentes emprenden la
funciébn de la resistencia en serie (por ejemplo, carriles, ruedas,
conectores activos), que posiblemente conduzca a una modificacién de la
senal de datos y por lo tanto a perturbaciones en la operatividad digital.

Determine siempre el valor de las resistencias en serie necesarias para
el valor de pico mas alto del voltaje operativo disponible. Con
amplificadores esto se corresponde al voltaje de la salida especifica del
amplificador (= via). Con amplificadores no regulados o transformadores
de conduccidn analdgicos el valor de pico es aproximadamente 1,4 veces
el voltaje nominal especificado en el transformador.

Conexién en serie de LEDs

Cuando necesite conectar varios LEDs a una salida puede conectarlos en serie a
una resistencia comun. El consumo de corriente es como maximo de 20 mA para
todos los LEDs, dependiendo del valor de la resistencia. EI maximo numero de
LEDs que se pueden conectar en serie resulta de

Valor maximo del voltaje operativo
- suma de los voltajes nominales de todos los LEDs

>0

La ventaja de esta solucién es el bajo consumo de corriente.

Para determinar la resistencia en serie necesaria para la conexion de LEDs en
serie primero afnada los voltajes nominales de todos los LEDs. El voltaje nominal
depende del color de iluminacion y deberia salir en las especificaciones técnicas.
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En el caso que no tenga disponible informacién del fabricante, tome como base 4
voltios para LEDs blancos y azules y 2 voltios para los LEDs amarillo, naranja,
rojo y verde.

El voltaje remanente tiene que ser eliminado por una resistencia. La férmula para
el calculo de la resistencia es:

R, requerida [ohmios] = (U_ [V] - £ U_[V]/ (I_[mA] x 0,001)
U, = voltaje operativo (valor de pico) | £ U, = voltaje nominal del LED
. = corriente con luminosidad maxima

Conexiodn paralela de LEDs

Alternativamente, puede conectar varios LEDs en paralelo, cada uno con su
resistencia en serie. El consumo de corriente es de 20 mA. Maximo para todos los
LEDs dependiendo del valor de las resistencias en serie. EI maximo numero de
LEDs para conectar en paralelo resulta de

Maxima corriente en la salida
- suma del consumo de corriente de todos los LEDs

>0

Con esta ventajosa solucion se produce que los LEDs lucen con su voltaje
nominal que alcanza (de 2 a 4V, dependiendo del color de luminaria), lo que hace
que esta solucion sea adecuada para el modo analdgico. Desgraciadamente hay
un consumo de corriente mas alto.

La férmula para el calculo de la resistencia es:

R, requerida [ohmios] = (U, [V] = U_ [V]/ (I [mA] x 0,001)
U, = voltaje operativo (valor de pico) | U_ = voltaje nominal del LED
|- = corriente con luminosidad maxima

Para ahorrar corriente, puede limitar el consumo de corriente de los LEDs a 10
mA, lo que normalmente no causa una pérdida visible de luminosidad.
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[ |
mi Frotador derecho
L 1] g Frotador izquierdo
u oo :hﬂ 0 X2 :

1R K AUX3 | X3 L] K3 X13

{ Sy miolg 4 B ——g0 7, L8

Fa Fa S . = u J g —

4 AUG | X5 Loy = .- Livif )

Ly iy 12 [ ] | ] O = L .. -

X14 X15

Figura 2: Conexién de LEDs (ejemplos)
AUX1: Conexion en paralelo
AUXS3: Conexidn en serie
AUX5: combinaciéon de conexién serie/paralelo

6.5. Conexion de cargas inductivas

Cuando conecta cargas inductivas (por ejemplo enganchadores TELEX, relés u
otros accesorios con bobinas), tiene que conmutar un diodo libre de carga (por
ejemplo 1N400x) en paralelo, con el fin de evitar dafios en la salida. Recuerde
conectar el anodo del diodo a la salida de funcion.

6.6. Conexion de accesorios mediante un relé

Cuando necesita conmutar un accesorio/accesorios mediante el descodificador,
con una conexidon cuya carga excede la corriente maxima en la salida del
descodificador, puede conmutar los accesorios mediante un relé (por ejemplo
1xUM 1A 12V, elemento 84-61010) y conectarlos directamente a los frotadores
del vehiculo.

La corriente consumida por el relé depende de su tipo. El relé mencionado en el
ejemplo necesita aproximadamente 100 mA.

Como se describe en la seccidon “conexion con cargas inductivas” necesita
conmutar un diodo libre de carga (por ejemplo 1N400x) en paralelo con el relé.
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= Alimentacion M

&) carga con consumo

: Relé
y IxUm 12V

)

Diodo 1N400x

X7 X9
"+ K = u
X8 o || x10
+

X1 = X11
X2 ™ u W u B X12
X3 m E ad a ra [ |RSE
X4 a ) a »

X5 (= ' | o " e

“m | o g = —HEN

X14  X15

Figura 3: Conexion de un accesorio mediante relé

6.7. Conexion de un altavoz

Utilice un altavoz con una impedancia de al menos 4 ohmios. Si conecta un
altavoz con baja impedancia la salida de altavoz puede resultar dafiada. Como
regla de reproduccion la calidad incrementa con el tamafno del altavoz. Por esta
razon tendria que escoger el altavoz mas grande posible.

Por afiadidura, el correcto montaje del altavoz es decisivo para la reproduccion
del sonido. La membrana del altavoz debe emitir directamente hacia afuera, el
otro lado, hacia el interior del vehiculo deberia ser lo mas hermético posible.
Cuanto mayor sea el volumen en el interior mejor sera la calidad de la
reproduccion. Son adecuados para el montaje, por ejemplo, la parte inferior del
vehiculo o la parte trasera de la cabina de conduccion.
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6.8. Conexion de un condensador de acumulacion

En secciones con mal contacto a los carriles la alimentacion del descodificador
puede quedar interrumpida, Las posibles consecuencias son por ejemplo el
parpadeo en la iluminacién o ruidos molestos en el altavoz. En esto y casos
similares puede poner remedio conectando un condensador de almacenamiento.
El condensador electrolitico debe tener una capacidad de como minimo 220 uF y
un voltaje de como minimo 35 V. jCompruebe la correcta polaridad cuando
conecte el condensador!

6.9. Conexion de una bobina de supresion (choque)

Como principio importa que el sonido de reproduccion no se distorsione ni se
perturbe con un silbido. En este caso debe soldar una bobina (choque) de
supresion (=470 uyH /90 mA) en uno de los dos cables del altavoz.

1mH
X7 X9
o [N ] RO ] Fog L0 B
X8_. | x10 L
l_x1 i o 7 1 52220 yF / 25V
[ . |:||:|I ﬂ +
Cm | |oO [y | g
ol M B[ LA
X4 B ) u u —
)(5. ' = | [ = | /\
<+ -
56 H . O o =

X14 X15

Figura 4: Conexion de un altavoz, un condensador de acumulacién y una bobina
de supresion de ruido (choque)
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6.10. Conexion de un servo

Conecte la sefnal de entrada del servo al pad X15 y la conexién de masa del servo
al pad X9 del descodificador. La alimentacion del servo no puede ser
proporcionada por el descodificador, ya que el descodificador no puede
proporcionar la corriente necesaria para controlar el servo. Por esta razén
necesita una fuente de alimentacion externa para el servo (por ejemplo el
elemento n° 70-05900).

Compruebe que el pad X15 (IN3) esta programado en # # 167 y 168 para la
conexion de un servo. Cuando X15 esta definida como una entrada de

conmutacion (tercera), no se envia ninguna senal al servo.

X7 X9
=g R
X1 B |:| ﬁ || X1
X2 | o g OO ﬂ X12
X3 m Ll E ﬂu O IREE
X4 u . a
olg Mo _ EE
XS. | ] O 3 = m
X14 | X15
Signal
GND (-) ——] Iension de
SERVO| 5V (+) + |alimentacion

Figura 5: Conexion de un servo
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6.11. Conexion de las entradas de conmutacion

Las respectivas entradas de conmutacion se conectan a la masa del
descodificador y por lo tanto se pueden conectar todos los circuitos externos que
conmuten a masa. Es posible conectar contactos reed o sensores Hall, por
ejemplo, que conmutan a masa cuando entran en el campo magnético de un iman

permanente.

Junto a las dos entradas de conmutacion IN1 e IN2 se puede utilizar como
entrada IN3 el pad de conexion X15. Existe la condicion previa de que IN3 se
tiene que definir como entrada de conmutacién en la CV # # 167 y 168 (no como

salida de servo).

Conecte los contactos reed a las entradas de conmutacion (X13, X14 o X15) y la
toma de masa. Los contactos reed no estan polarizados, puede asignar los dos

contactos a voluntad.

Cuando conecte los sensores Hall compruebe que la polaridad sea la correcta.
Conecte la conexion a masa del sensor Hall a X9, la conexién para la tensioén de
alimentacion a X12 y la salida a una de las entradas de conmutacién (X13, X14 o
X15).

if Si intercambia la conexién de masa con la de tension de alimentacion, el
sensor Hall jresultara dafado!

X7 X9

[ | + (= | |
" ED |
X1 I+ I |:| = X11
X2 - nnn e [ - X12 1
- m . E:.IZI g o] .x13 o< ¢
o | |a
X5 \m a
| = | + =
X6\ el o @ = —HR
x| |x15
A 8
rm
-

Figura 6: Conexién de contactos reed y sensores Hall
a las entradas de conmutacion
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6.12. Conexion de un moédulo SUSI

El interfaz SUSI es un interfaz estandarizado para la conexion de maddulos
accesorios al descodificador de un vehiculo. El control del médulo SUSI se leva a
cabo a través del descodificador del vehiculo. Con el fin de realizar los ajustes
necesarios en el médulo SUSI tiene que programar en el descodificador.

Con la version apropiada del descodificador hay un conector SUSI soldado a la
parte trasera del descodificador, adaptado para insertar el zécalo del modulo
SUSI. Si tiene un FD-R Extended sin un conector enchufable soldado, puede
soldar un suplemento (componente especial) o puede soldar los cables de

SUSI

X16|17(18|19

X16 PLUS
X17 CLK

X18 DATA
X19 GND

conexion del médulo SUSI directamente.

Figura 6: Conexién de un moédulo SUSI

6.13. Fijacion del descodificador

Después de haber terminado todas las conexiones debe fijar el descodificador,
por ejemplo, para evitar cortocircuitos con partes metalicas del vehiculo. Utilice
para ello, por ejemplo, un a cinta adhesiva de doble cara.
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7. Programacioén

Programacion con centrales DCC

Puede programar las variables de configuracion (CV) del descodificador desde la
central digital, puede utilizar también la programacion en via principal. Vea el
capitulo del manual de su central donde se explica la programacion directa del
byte de las variables de configuracion (CV) (Programacion directa) y la
programacion en la via principal (PoM). Con centrales que solo permiten la
programacion en modo registro no es posible programar el FD-R Extended.

Recuerde: En el formato DCC la sefal de retro-informacién no se envia por la
central a menos que haya suficiente corriente. Por esta razon tiene que montar un
accesorio con un consumo de corriente minimo de 100 mA a una de las salidas
cuando inicie la programacién del descodificador de funciones.

Programacion con centrales Motorola

Recuerde: que si utiliza una centra que puede controlar los formatos DCC y
Motorola, es recomendable programar el modulo en formato DCC. Después de la
programacion, el descodificador puede ser controlador en formato Motorola.

Recuerde: Debe conectar una lampara o un LED al menos en AUX1 o AUX2
antes de iniciar la programacion del descodificador con una central Motorola,
donde el descodificador muestra el estado de la programacién mediante el
parpadeo de las luces conectadas a las salidas AUX1 y AUX2. La frecuencia de
parpadeo muestra, que espera el descodificador en la introduccién:

Parpadeo lento Parpadeo rapido
Numero de registro para ser Programar el valor del registro
programado
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Ponga el vehiculo en el 6valo de via o en una seccidn de via conectada a la salida

a via de la unidad central (no la conexioén a la via de programacién). Asegurese

que no hay otro vehiculo, solo el que quiere programar puesto en la via, con el

descodificador que quiere configurar en su interior.

Inicio del modo de programacion

1. Conmute en la unidad central
o ejecute un reseteo de la central

(presionando  “stop” y “go

simultdneamente).

2. Configure la direccion del
descodificador actual (valor por

defecto: 3) o la direccion “80”.

3. Ajuste todas las funciones a
“off”.
4. Presione el botén “stop”

— interrumpe la corriente de via.

5. Maneje el conmutador de
sentido de marcha y manténgalo
en esa posicion. Pulse el boton

“Go” al mismo tiempo.

6. Tan pronto como parpadeen
las luces suelte el conmutador de
sentido de marcha.

— Modo de programacion

-

Programacion del descodificador

1. Introduzca el numero de registro
como una direccién Motorola.

Si es necesario: con un “0” delante

2. Maneje el conmutador de sentido
de marcha.

— las luces parpadean rapidamente.

3. Introduzca el valor que quiere

configurar en el registro (como
direccién Motorola).

4. Maneje el conmutador de sentido
de marcha.

— las luces parpadean lentamente.

Repita los pasos 1 a 4
para todos los registros.

Pulse el botén “stop”.

— Final del modo de programacién
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Programacion con unidades centrales con opciones de entrada restringidas
Algunas unidades centrales sélo permiten valores de entrada hata 80 o 99. Es
posible introducir valores superiores con los dos registros auxiliares (CV#50 y
#51).

Programacion con Central Station y Mobile Station

Con la Central Station | y la Mobile Station de Marklin** puede programar los
registros. Seleccione el articulo n° 29750 de la base de datos de la locomotora y
programe el descodificador como se describe para éste en el manual de la Central
Station o Mobile Station.

Programacion con el CV-Navi
En lugar de programar las variables de configuracion o registros del
descodificador utilizando la central digital, puede utilizar el software libre CV-Navi.

Puede encontrar un enlace de descarga en:

www.tams-online.de
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8. Variables de configuracién y registros

En la lista encontrara en la columna “n® los valores de las variables de
configuracién para programacion en formato DCC. Los numero de registros para
programacion en formato Motorola son idénticos a los valores de las CV. Los
valores por defecto son los valores de origen y son asignados después de un
reseteo.

Recuerde: Con variables destinadas a ajustar varios parametros, el valor
introducido debera ser calculado anadiendo los valores numéricos a los
parametros deseados.

Nombre de | N° Valor entrada | Observaciones y consejos
Ccv / (defecto)
registros
Direccién de | 1 1...255(3) Rango de valores en formato
base DCC:1a127

Consejo: Si se configura un valor mas alto de 127 como direccion basica y en la CV29 esta
desactivada la direccion extendida, jel descodificador no reaccionara a la sefales en formato
DCC!

Direccion 17 192 ... 255 Sélo en formato DCC. La mayoria

extendida de las centrales permiten los
(192)

18 0..255 cambios directos de las

direcciones extendidas. Las CV

(255) 17, 18 y 29 se configuran
automaticamente a los valores
adecuados.

Direccion de | 19 1...127 = segunda direccion
multitraccion (0) ijs6lo en formato DCC!

22 direccion | 47 0...255 = Direccion necesaria para
Motorola 4) conmutar funciones adicionales

en formato Motorola. Las teclas
de funcion F5 a F8 se alcanzan
con las teclas F1 a F4, la funcién
F9 mediante la tecla de funcion
FO.
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Los siguientes parametros CV son relevantes solo cuando se conecta un mdodulo

SUSI controlando el sonido dependiendo del voltaje efectivo de motor.

frenada con
corriente
continua

(0)

Nombre de CV / N° Valor (defecto) Observaciones
Registro
Voltaje de inicio | 2 0...255 = El voltaje de salida al motor en
(velocidad de (5) el nivel de velocidad 1.
arranque) “0" = 0 voltios
“255” = voltaje maximo
Inercia de 3 0...255 = longitud del retraso antes de
aceleracion 4) cambiar al paso superior / inferior
de velocidad cuando la
Inercia de 4 0...255 )
locomotora esta acelerando /
f d
renaca (2) frenando. El  valor  “255
corresponde al retraso maximo.
Inercia de 27 0, 32, 64, 96 Sin frenada con voltaje DC 0

Frenada con voltaje

DC negativo 32

Frenada con voltaje

DC positivo 64

sentido de marcha de la locomotora.

Consejo: Es estandar para cambiar a modo analégico cuando se aplica un tensién DC en los
carriles. En caso que el descodificador funcione en un circuito con una ruta de frenado basada
en la aplicacién de voltaje continuo (DC) (por ejemplo la ruta de frenada Marklin**), el
reconocimiento automatico del modo analdgico se conmuta a apagado (CV 29) para asegurar

que la locomotora reacciona a las expectativas de la ruta de frenada.

La configuracién del voltaje negativo o positivo se relaciona con el carril derecho, segun el
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Configuracion para un médulo SUSI (continuacion)

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Datos de 49 2...176 | Marcha de maniobras con F1 2

configuracion (72) Marcha de maniobras con F2 4
Marcha de maniobras con F3 8
Marcha de maniobras con F4 16

Inercia de aceleracion y frenada se

conmuta por F3 32

Inercia de aceleracion y frenada se

conmuta por F4 64
Velocidad 68 0...255 | = La tabla de velocidad para la velocidad
caracteristica _ (0) caracteristica alternativa. Cualquier
alternativa (sélo voltaje de motor puede ser asignado a los
con 28 pasos) ' 28 niveles de velocidad.

% “0” = 0 voltios

“255” = voltaje maximo

Informacion /Sélo lectura

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Version 7 - iSolo lectura en formato DCC!

Fabricante 8 --- (62) iSolo lectura en formato DCC!

Indice para 31 ---(0) Ajuste firme.

plaglnas de CV 32 - (255) Para lectura de datos relevantes
altas RailCom. Solo en formato DCC,
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Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Reinicio 8 0...255 Cualquier valor introducido restaura la
configuracion al estado original.

Registro auxiliar Permite introducir valores > 80 resp. 99

para programacion con centrales que permiten entradas

con centrales con desde 0o 1a80

opciones de 50 (0) Numero de CV

entrada

restringidas 51 (0) Numero de CV

En la CV 50 y 51 usted preconfigura la centena y la decena para la CV numero y valor
de CV. Para programar un numero de CV > 80 o 99 tiene que programar el valor
deseado “uno” en la CV con el correspondiente numero “uno”. En vez de “0” tiene que
introducir “10” (con estas centrales no se permite introducir “0”. Ejemplos:

CV 137 — valor 245

1. CV 50 = 13 (1 = centenas | 3 = decenas)
2. CV 51 =24 (2 = centenas | 4 = decenas)
3.CV7=5

(7 = la unidad del numero de la CV;

5 =la unidad del valor de la CV)

CV 120 — valor 230

1. CV 50 = 12 (1 = centenas | 2 = decenas)
2. CV 51 =23 (2 = centenas | 3 = decenas)
3.CV10=00610

(10 para valor 0 la unidad en el nimero de
CV; 0 6 10 para valor cero de la unidad
del valor de la CV
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Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Limite de tiempo 11 0...255 El valor mas alto configura el valor, el

del paquete de (5) descodificador tarda mas tiempo en

datos para el conmutar automaticamente al modo

reconocimiento analégico después de haber recibido la

analégico ultima senal digital.

Funciones activas 13 0...255 F1 con 1

en modo analégico (0) F2 con >
F3 con 4
F4 con 8
F5 con 16
F6 con 32
F7 con 64
F8 con 128
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Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Configuracion 28 0,1,2,3 0 = no hay retroinformacién

RailCom (3) 1= s6lo canal 1
2= sblo canal 2
3 =canal 1y 2 activados

Datos de 29 0..64 Direccion “estandar” 0

configuracion (14) Direccion invertida 1
14 pasos de velocidad 0
28 0 128 pasos de velocidad 2
Sin reconocimiento analdgico 0
Con reconocimiento analogico 4
RailCom apagado 0
RailCom habilitado 8
Caracteristica de velocidad lineal 0
Caracteristica velocidad alternativa 16
Direccion basica 0

No en modo MM: | Direccion extendida 32

analogico. RailCom apagado.

sefales en formato Motorola!

Ejemplo: CV 29 = 0 - Direccion = “estandar”. 14 pasos de velocidad. Direccion basica. Sin reconocimiento

Ejemplo: CV 29 = 46 - Direccidon = “estandar”. 28 o 128 pasos de velocidad en modo DCC. Con
reconocimiento analégico. RailCom habilitado.

Recuerde: Si esta activada la direccion extendida en la CV 29, jel descodificador no reacciona a las

Apagado cuando
hay sobrecarga

24

- (64)

Determina, con qué corriente responde
la proteccion contra sobrecarga. Cuanto
mas alto es el valor introducido mas
alta es la corriente que responde a la
proteccién por sobrecarga.

64 = 1500 mA

iEl valor 64 solo se tiene que alterar
como una excepcion!
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Asignacion de las teclas de funcion a las salidas

Nombre de CV / N° Valor Observaciones
Registro (defecto)
FO adelante 33 0...63 (1) AUX 1 1
FO atras 34 0...63(2) AUX 2 2
F1 35 0...63(4) AUX 3 4
F2 36 0...63(8) AUX 4 8
F3 37 0...63(0) AUX 5 16
F4 38 0...63(0) AUX 6 32
F5 39 0...63(16)
F6 40 0...63(32)
F7 41 0...63(0)
F8 42 0...63(0)
F9 43 0...63(0)
F10 44 0...63(64)
F11 45 0...63(128)
F12 46 0...63(0)
F13 180 0...63(0)

0...63(0)
F28 195 0...63(0)
Valores por defecto de fabrica: AUX1 puede ser conmutado con FO, dependiente del sentido de marcha
(adelante). AUX2 puede ser conmutado con FO, dependiente del sentido de marcha (atras). AUX 3 puede
ser conmutado con F1, AUX 4 puede ser conmutado con F2, AUX 5 puede ser conmutado con F5, AUX6
puede ser conmutado con F6.
Ejemplo: AUX2 tiene que ser conmutado con F5 > CV 39 =2
Ejemplo AUX 1 y AUX3 tienen que ser conmutados con F6 > CV 40 =5 (= 1+4)
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Efectos en las salidas

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

AUX 1 53 0...255(0) | Independiente de la direccion 0

AUX 2 54 0...255(0) | AUX apagado con movimiento atras 1

AUX 3 55 0...255(0) | AUX apagado con movimiento adelante2

AUX 4 56 0...255(0) | Funcién invertida 4

AUX 5 57 0...255(0) | Intermitencia invertida 8

AUX 6 58 0...255(0) | Intermitencia 16
Luz de MARTE (AUX1-4) 32
Doble flash 64
Funcion Kick (salto) 128

puede ser conmutado con F6.

Valores por defecto de fabrica: AUX1 puede ser conmutado con FO, dependiente del sentido de marcha
(adelante). AUX2 puede ser conmutado con FO, dependiente del sentido de marcha (atras). AUX 3 puede
ser conmutado con F1, AUX 4 puede ser conmutado con F2, AUX 5 puede ser conmutado con F5, AUX6

Ejemplo: AUX2 tiene que ser conmutado con F5 > CV 39 =2

Ejemplo AUX 1 y AUX3 tienen que ser conmutados con F6 > CV 40 =5 (= 1+4)

Configuracién de las luces de flash

Nombre de CV /
Registro

NO

Valor
(defecto)

Observaciones

Frecuencia de flash de las luces

MARTE

para todas las salidas

AUX 1 106 10 ... 255 | Determina la duracion de un periodo.

AUX 2 107 (20) 10 = frecuencia mas rapida posible.
255 = frecuencia mas lenta posible.

AUX 6 111

Frecuencia de 112 0...255 0 = rapido

flash de la luz de (64) 255 = lento.

Pagina 38




FD-R Extended Espariol

Configuracion de las luces de flash (continuacién)

Nombre de CV / N° Valor Observaciones
Registro (defecto)

Tiempo de encendido de las luces de flash

AUX 1 132 0...255 El' maximo valor del tiempo de
encendido es el valor introducido en la

AUX 2 133 4
@) CV 106 y siguientes.
Cuanto mas alto sea el valor mas largo
AUX 6 137 es el tiempo de funcionamiento.

(QV#132, L CV#132,  CV#132,  ,CV#132,

Ejemplo: AUX 1 esta configurado en CV 106
con un valor de 100 para la frecuencia de

parpadeo y en la CV 132 un valor de 60 para

el tiempo de encendido. (CV#106  CV#106 CV#106  CV#106
Con un valor de 50 en la CV 132 el tiempo

de encendido y apagado tendria la misma longitud, con un valor de 100 la luz se conmutaria a encendida
permanentemente.

Doble flash: Longitud del lapso entre dos parpadeos de flash

AUX 1 140 0...255 La frecuencia y el tiempo de encendido
AUX 2 141 2) se configuran en la CV 106 y CV 132 y
subsiguientes. La longitud del lapso es
tan larga como alto es el valor

AUX 6 145 introducido.

Para los valores introducidos en la
CV106 y siguientes, 132 y siguientes y
140 y siguientes se aplica:

(CV132)x2 + (CV140) < (CV106)

NOo N NOo N oNOoO N NOo N
MM Mo Mo M < ™M
v - i = -] = - i =l =i
W * W o W
Ejemplo: AUX 1 esta configurado en CV 106 333 oG G oS00 lels
con un valor de 100 para la frecuencia de L. o o e
parpadeo y en la CV 132 un valor de 15 para
el tiempo de encendido. El valor para la
longitud del lapso es de 10.

 CV#106 L CV#106 ,CV#106  CV#106 l
En el caso que las dos encendidos mas el ' ' ' ' '

valor de la longitud del lapso fuera mayor que la frecuencia, la secuencia se interrumpiria cuando llegara el
fin del periodo.
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Oscurecimiento en la salida

Nombre de CV / Ne Valor Observaciones

Registro (defecto)

AUX1 115 1...255 = Reduccion del voltaje aplicado a la
AUX2 116 (255) salida.

AUX3 117 “1” = voltaje minimo

AUX4 118 “255” = voltaje maximo

Oscurecimiento en salidas dependiendo del nivel de velocidad

Nombre de CV / N° Valor Observaciones
Registro (defecto)
Nivel de velocidad | 113 1...255 = nivel de velocidad, desde el cual las
interno para la CV (10) salidas definidas en la CV 114 se
114 oscurecen con la configuracion de las
CV123 a 126 (en vez de las CV 115 a
118)
Salidas 114 0...15 AUX1 1
oscurecidas
0 AUX2 2
dependiendo del ©)
nivel de velocidad AUX3 4
AUX4 8
Oscurecimiento dependiendo del nivel = reduccion del voltaje en la salida
de velocidad “1” = voltaje minimo
AUX1 123 1...255 “255” = voltaje maximo
AUX2 124 (255) Los valores se aplican a las salidas determinadas
AUX3 125 en la CV 114 e iniciando solo desde el nivel
AUX4 126 predeterminado en la CV 113.
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Luces de maniobras

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Luces de 131 0...255 para AUX1 1

maniobras (0) para AUX2 >
para AUX3 4
para AUX4 8
para AUX5 16
para AUX6 32
para ser conmutado con F3 64
para ser conmutado con F4 128

- valor a introducir: 134 (=2 + 4 + 128)

Ejemplo Para AUX2 y AUX3 luces de maniobras, para ser conmutadas por F4:

Funcién Kick (salto)

para sentido

“atras”

Nombre de CV / N° Valor Observaciones
Registro (defecto)

Tiempo de salto 162 0...255 0 = corto

para sentido (32) 255 = largo
“adelante”

Tiempo de salto 163
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Asignacion de las entradas de conmutacion

Nombre de CV / Ne° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Asignacién de salidas de funcién a las entradas de conmutacién

IN1 59 0...63(0) AUX1 1

IN2 61 0...63(0) AUX2 2

IN3 63 0...63(0) AUX3 4
AUX4 8
AUX5 16
AUX6 32

Asignacion de las posiciones de servo a las entradas de conmutacién

IN1 60 0,1,2,3(0) | Posicion de servo 1 1

IN2 62 0,1,2, 3 (0) | Posicion de servo 2 2
Alternancia entre
la posicién de servo 1y 2 3

Nota: Alternancia entre posiciones de servo. Las
cabezas del servo a otra posicion final en cada

caso.

“0”y el valor para la CV 168 a “1”.

Nota: Para activar las configuraciones en las CV 60 y 62, el valor para la CV 167 tiene que configurarse a

Asignacion de sonidos a las entradas de conmutacién

IN1 60 8,26,32,64 (0) | Flop de las puertas al cerrarse 8
IN2 62 8,26,32,64 (0) | Silbato del conductor del tren 16
IN3 64 8,26,32,64 (0) | Bocina de aviso 32

Campana 64

para CV 168 a “0”".

Nota: Para activar la configuracién en la CV 64, el valor para CV 167 tiene que configurarse a “0” y el valor
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Configuracion del tiempo minimo

conmutacion

Espariol

encendido de las entradas de

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

IN1 119 0...255(0) | Longitud del tiempo para la introduccion

IN2 120 0... 255 (0) que sera con.mutado después de haber
conectado a tierra.

IN3 121 0...255(0)

Incrementando el valor con “1” se
prolonga la longitud de tiempo en 1,1 s.

0 = 0 segundos (apagado)
255 = 280,5 segundos (> 4 minutos)

Configuracion para sonidos integrados

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

F1|F13 148 0...192 (0) | Flop de puertas 8136
F2| Fia 49 10..192(0) Silbato del conductor del tren 16 | 144
F3 | F15 150 | 0...192(0)

F4 | F16 150 0...192 (0) | Bocina de sefal 32| 160
F5| F17 150 [0...192(0) | Campana 64 | 192
F6 | F18 150 | 0...192(0)

F7 | F19 150 | 0...192(0)

F8 | F20 150 | 0...192(0)

F9 | F21 150 | 0...192(0)

F10 | F22 150 | 0...192(0)

F11 | F23 150 | 0...192(0)

F12 | F24 150 | 0...192(0)

El valor mas pequefio se aplica a las teclas de funciéon F1 a F12, la alta se aplica a las teclas de funcion
F13 al F24. Tiene que asignar sélo un sonido a cada tecla de funcion.

Nivel de sonidos
integrados

160

0...255
(0)

0 = nivel de sonido maximo

255 = nivel de sonido minimo
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Configuraciéon para IN3

Espafriol

(salida de servo o 3? entrada de conmutacién)

modo operativo de
IN3

(0)

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Asignacion de la 167 0...255 Permitir que el servo se controle via PoM 0

Z‘;‘;‘;aﬂ ?:SS;‘ZZZS o 2) Activacion con F5 1

funcion F6 2
F7 4
F8 8
F9 16
F10 32
F11 64
F12 128

Determinacion del | 168 0,1 IN 3 = 32 entrada servo o permitir al

servo ser controlado por las teclas de
funcién 0

Introducir el encuadre del servo por PoM
0 mediante IN1 /IN2 1

Configuracion del servo

El valor para el paro derecho tiene
que ser mayor que el valor para el

via PoM / posicion
servo

=CV 169

Valor mas alto
=CV 170

Parar a la izquierda | 169 40 ... 250 (112) o
paro izquierdo.
Parar a la derecha | 170 40 ... 250 (176)
Velocidad 171 0...255(16) 0 = Velocidad mas alta
255= velocidad mas baja
Control del servo 172 Valor mas bajo| El ultimo valor guardado mediante

PoM se guarda y la posicién
correspondiente sera la de inicio
automaticamente.

Nota: Controlar el servo via PoM no es posible
silaCV167=0yla CV168 = 1.
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Espariol

Funciones especiales para el nivel de velocidad 0

Nombre de CV / N° Valor Observaciones

Registro (defecto)

Apagar funcion FO | 173 0...255 Determina las funciones (F1 a F8) a

en nivel de (0) conmutar apagado la funcién FO en nivel

velocidad 0 de velocidad 0.
F1 1
F2 2
F3 4
F4 8
F5 16
F6 32
F7 64
F8 128

Encendido de las 174 0...63 Determina las salidas a conmutar mediante

salidas en nivel de (0) las funciones definidas en la CV 173 en el

velocidad 0 nivel de velocidad 0.
AUX1 1

] 0. 63 AUX2 2
75 ..

Ap.agado de.las AUX3 4

salidas en nivel de (0)

velocidad 0 AUX4 8
AUX5 16
AUX6 32

Inversioén de 176 0..63 Determina las salidas que se tiene que

salidas en nivel de
velocidad 0

apagado = encendido
encendido = apagado

En combinacién con la CV173

(0)

invertir por medio de las funciones
definidas en la CV 173 en el nivel de
velocidad 0.

AUX1

—_—

AUX2

AUX3

AUX4

D0 | B~N

AUX5 1

AUX6 32
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9. Lista de comprobaciéon para la resolucion de
problemas

Los componentes se calientan demasiado o comienzan a humear.
& jRetire inmediatamente el enchufe de la corriente!

Causa probable: uno o varios elementos han sido soldados al revés.
-> Verifique las conexiones.

Causa probable: cortocircuito. EI mdédulo esta en contacto con la masa de
la locomotora o del vagdn. - Verifique las conexiones.

Es posible que el cortocircuito haya estropeado el descodificador de forma
irreparable.

Problemas con la conmutacion de las funciones

Después de la programacion, el descodificador no reacciona de la forma
prevista.

Causa probable: los valores introducidos en las variables de configuracion
son erréneos.

- Haga un reseteo del descodificador con los valores por defecto. Luego,
comience de nuevo la programacién del descodificador.

Un accesorio / luz no reacciona a los comandos de conmutacion.

Causa probable: La salida esta defectuosa (por ejemplo, debido a una
sobrecarga o cortocircuito).

- Envie el descodificador para su comprobacién / reparacion (con costes).

Los faros no se iluminan en concordancia con el sentido de marcha.

Causa probable: los datos de configuracion (CV 29) del descodificador de
locomotora asociado estan programados de forma diferente de los del
descodificador de funciones.

- Modifique la programacion del descodificador de locomotora o del
descodificador de funciones.

Cuando se cambia de velocidad, la iluminacion de enciende y apaga o no
puede ser conmutada.

Causa probable: el modo de paso de velocidad de la central no
corresponde al del descodificador. Ejemplo: la central estd en modo 28
pasos mientras que el descodificador esta en modo de 14 pasos.

- Modifique el paso de velocidad en la central y/o descodificador.
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Problemas en modo analégico

El descodificador no reacciona en modo analogico.

Causa probable: el modo analégico esta desactivado.
- Modifique el valor de la CV 29.

El descodificador no conmuta al modo analégico (o conmuta estando
controlado digitalmente).

Causa probable: el valor de la CV 11 esta configurado muy alto o muy bajo.
- Modifique el valor y compruebe la configuracion en modo operativo.

Problemas con la conmutacion en las entradas de conmutacion

Después de pasar por un iman permanente en la via no se activa la
funcién.

Causa probable: el contacto reed o el sensor Hall se ha motado de forma
incorrecta.

- Compruebe las conexiones.

Causa probable: La distancia del iman es muy larga o el iman es débil.
-> Altere la posicion del iman (si es posible) o use otro mas fuerte.

Causa probable: El iman se ha montado polarizado incorrectamente.
- Altere la direccién de montaje.

Posible causa: La funcion se ha asignado incorrectamente a la entrada de
conmutacion.

- Compruebe la configuracién de las CV 59-64 y 119-121.
Posible causa: La entrada IN3 se ha configurado con la conexion a un

servo (= valor por defecto).
- Compruebe la configuracion de las CV 167 y 168.
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Problemas con la reproduccién de sonido

No se oye ningun sonido después de su activacion.
Causa probable: el altavoz se ha conectado de forma incorrecta.
> Compruebe las conexiones.

Causa probable: El nivel de so nido esta configurado muy bajo en la CV
160.

- Compruebe la configuracién.

Causa probable: EI FD-R Extended esta conectado incorrectamente al
interfaz SUSI de modulo de sonido.

- Compruebe las conexiones.

El sonido reproducido es muy malo, el altavoz zumba, usted escucha
ruidos molestos.

- Monte un condensador de almacenamiento y una bobina (choque) de
supresion.

Problemas con la conmutacion del servo

El servo no se mueve.

Causa probable: Las paradas izquierda y derecha estan definidas de forma
incorrecta.

- Compruebe la configuracién en las CV 169y 170.

Causa probable: La entrada IN3 no se ha determinado para la conexion de
un servo.

- Compruebe la configuracion en las CV 167 y 168.

Causa probable: El servo se ha montado incorrectamente.
- Compruebe las conexiones.

Causa probable: La alimentacion se ha conectado incorrectamente.
- Compruebe las conexiones.

Pagina 48



FD-R Extended Espariol

Hotline: Si tiene problemas con el descodificador, la hotline estara a disposicion

para ayudarle (correo electrénico en la ultima pagina).

Reparaciones: Tiene que enviar el descodificador defectuoso para reparar
(direccion en la ultima pagina). En caso de estar en garantia la reparacion esta
libre de costo para Vd. Con dafios no cubiertos por la garantia, el maximo precio
por la reparacion es el 50% del precio de compra de acuerdo con una lista de
precios valida. Nos reservamos el derecho a rechazar la reparacion del
descodificador cuando la reparacion sea imposible por razones técnicas o

econdmicas.

Por favor, no envie en los descodificadores para reparar a nuestro cargo. En caso
de garantia se le reembolsaran los costos de expedicidén hasta la tarifa plana que
se cobra de acuerdo con nuestra lista de precios para la entrega del producto.
Con reparaciones no cubiertas por la garantia tiene que cubrir los gastos para el

envio de ida y vuelta.
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10. Fianza de garantia

Para este producto emitimos voluntariamente una garantia de 2 afos desde la
fecha de la primera compra, y como maximo de 3 afnos después de la finalizacion
de su producciéon en serie. El primer comprador es el consumidor que nos ha
comprado el producto, un comerciante u otra persona fisica o juridica que revende
o monta el producto sobre la base de su propio montaje. El producto esta
garantizado por dos afnos. La garantia es complementaria a la garantia legal de
comercializacidn debida al consumidor por el vendedor.

La garantia incluye la correccion de defectos que se han probado debidos a fallos
del material o a un defecto de fabricacion. Con los kits se garantiza que esta
completo y la calidad de sus componentes esta de acuerdo con la funcién de las
partes de acuerdo a los parametros de su estado no montado. Se garantiza la
adherencia a las especificaciones técnicas cuando el kit haya sido montado y el
circuito listo para funcionar conectado de acuerdo con este manual y que en el

inicio y modo de funcionamiento sigue las instrucciones.

Nos reservamos el derecho de reparar, hacer mejoras, ofrecer piezas de repuesto
o devolver el precio de compra. Se excluyen otras reclamaciones. Las
reclamaciones por danos o responsabilidad sobre el producto secundario constan
de responsabilidad segun los requisitos legales.

La condicion para que esta garantia sea valida, es el cumplimiento de este
manual. Ademas, la garantia se extingue en los casos siguientes:

si se han realizado cambios arbitrarios en el circuito,

Intento de reparacion fallido de un médulo o dispositivo listo para funcionar,

si ha sido dafado por terceros,

si ha sido dafiado por una utilizacion incorrecta, no diligente o abusiva.
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11. Declaracion de conformidad

c € Este producto cumple con las direcivas EC mencionadas debajo y por lo
tanto esta certificado por la CE.

2004/108/EG sobre electromagnetismo. Bajo normas: EN 55014-1 y EN 61000-6-
3. Para garantizar la tolerancia electromagnética en el funcionamiento debe
observar las siguientes precauciones:
s Conectar el transformador solo a un z6calo principal aprobado y que haya
sido instalado por un electricista autorizado.
= No realizar ningun cambio en las piezas originales y seguir atentamente las
instrucciones, diagramas de conexion y disefio de la PCB que se incluye en
este manual.

m Ultilice solo piezas de repuesto originales para reparaciones.

2011/65/EG sobre la restriccion de uso de ciertas substancias nocivas en equipos
eléctricos y electronicos (ROHS). Estandar subyacente: EN 50581.

12. Declaracion conforme a la directiva WEEE

Este producto es conforme a la directiva EC 2012/19/EG sobre residuos de
equipos eléctricos y electronicos (WEEE).

o)
Q Tams Elektronik GmbH estd registrada con el n© WEEE DE

N ré .7

g37847206, de acuerdo con el capitulo 6 seccidon 2 de las

N : .

m regulaciones alemanas de la autoridad responsable de la
B O climinacion de equipos electronicos usados.

No tire este producto a la basura de casa, llévelo a un centro de reciclaje de
residuos.
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Recordatorio del manual castellano:

Este manual es una traduccién del manual en inglés version 11/2013, por lo que
puede haber errores debidos a un giro no esperado en el lenguaje, o inexactitudes
en la traduccién del original en inglés. Por tal motivo se ruega encarecidamente
que si se observa alguna inexactitud se compruebe la misma con el original
aleman. Por ser una traduccidon se declina por parte de su autor toda
responsabilidad acaecida por su uso o abuso. Esta traduccién ha sido realizada
sin animo de lucro por Isaac Guadix. En caso de encontrar algun problema
técnico en el texto que pueda ser corregido comunicarlo por correo electrénico a
info@iguadix.es.
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Informacion y consejos:

http://www.tams-online.de

Garantia y Servicio:

Tams Elektronik GmbH

Fuhrberger Stral’e 4
D-30625 Hannover

fon: +49 (0)511 /55 60 60
fax: +49 (0)511 / 55 61 61

e-mail: info@tams.online.de
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