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Pantalla (128 x 64 pixels, RGB y retroiluminada)

Pantalla normal AZUL - Valores de voltaje y amperaje primarios, via 1, via 2, estadistica de comunicaciones
LU Config. principal VOLT & AMP AMBAR — Voltaje de salida, Corriente méaxima permisible para via 1, via 2 etomany 9
1 Config. detalle VOLT & AMP AMBAR — Tiempos de apagado, diferencial (pico corriente) de apagado, tolerancia
1 PARO & APAGADO ROJO - Paro trnsmisién BCS, Apagar via 1, via 2, Sobretensién OVC (Cortocircuito) ko)
O CONTROL DIRECTO VERDE — Configurar direccion de vehiculo, usar mando para conducir, botones de funcion 9
1 CONTROL OPERATIVO VERDE — Programar y leer CV (por RailCom); direccion para CONTROL OPERATIVO 9

Zécalo USB (Host)
Acepta un lapiz
USB.

& Insertar > Actua
lizar & Sonido

Seleccione archivo
para actualizar de-

Zo6calos para ZIMO CAN y XNET

Bus CAN de 6 polos para la conexion de
Reguladores y médulos ZIMO; rastreo de
entradas en el zécalo de 8 pines (Sniffer).
Nota: Los médulos estéaticos StEin NO se conec-
tan en éste z6calo CAN sino en el situado en la
parte trasera de la MX10.

Zébcalo XNET para la conexion con ROCO

M resazy MENU GRIS — Seleccionar estados operativos con el mando rotativo S ?n%ll?s%atre?rir- Sb?g;do' Lokmouse y similar, adicionalmente en el
MO (Tecla 2, Desplazamient’o) SERV PROG AMBAR - Lee Yy programa CV en la via de (V|a 2) S vale para actua tua- z6calo de 8 pines: segundo Bus CAN ZIMO
MU DCC & CAN (AMBAR) — Analiza el flujo de datos de comunicacion mediante las conexiones de via y bus o lizar la MX10. y segundo Bus XNET (en reserva).

2 wapizuse) ACTUAL.& SONIDO GRIS, VERDE — Actualizar descodificador y cargar proyectos de sonido con lapiz USB

Leyenda de simbolos: LU Botén giratorio, giro rapido adelante/atras (3 Cambiar con mando % Presionar mando 1 Teclal M Tecla2 9 Tecla3

v 28ec

E
&

ZIMO BASISGERAT MX10

DIGITALZENTRALE - DIGITAL COMMAND STATION MEND
Decoder Link {SUST)

XNET

+ CAN-2

2 ZIMO CAN

+ Soitfer

Zbcalo SUSI

3 Botones
Para cargar los sonidos rapida-

mente via interfaz SUSI.

En operaciones normales, pantalla normal AZUL —
Botén 1 (1) = Secuencis operativas BAB, config. y pantalla de control

Boton 2 (MENU) > Menu para la seleccién del modo operativo GRIS
Boton 3 (D) > Menl operativo CONTROL DIRECTO VERDE

PARAR & APAGAR (desde botdn giratorio £ o con cortocircuito) ROJO
Botén 1 - BCS, APAGAR, PARAR Via 1 Boton2 > ... Via2
CONTROL DIRECTO VERDE
Botones 1, 2, 3 = (tras seleccionar grupo) Conmutacién de funciones

ACTUALIZACION & SONIDO AZUL (VERDE)
Boton 1 - Inicia actualizacion deco. Botén 2 - Inicia carga de sonidos

Boton giratorio

En pantalla operaitva normal AZUL - Protegido contra una actuacién inadvertida: Pulsacion o giro leve > SIN efecto
LU (Giro rapido izquierda/derecha - Entrada a pagina de configuracion principal para VOLT & AMP (Pantalla AMBAR)
1 (Presione 2 segundos) = Para transmision BCS y estado operativo APAGAR & PARAR (Pantalla ROJA)

1 (Presionar 1 segundo) = Cancelar el paro de transmision y retorno a la pantalla normal (o estado activo previo)

(Presion larga de 4 seg.) > APAGADO DEL SISTEMA (Via 1, 2 apagadas, regulador parado, Pantalla apagada, etc.)
! (Presional 1 seg.) » ENCENDIDO DEL SISTEMA

(Ll

Fuera de operatividad normal (-Pantalla) — LU Moverse y & Seleccionar LU Ajustar, LU Conducir 1 Direccion, ... ,
Botdn 3 () = (sin otra cosa casignada) retorna a la pantalla normal (AZUL)




MANUAL DE USUARIO DE LA CENTRAL DE MANDO MX10

Pagina 3

B,

Alimentaién primaria Entradas OAS y salidas LED

Z6calos para Bus CAN ZIMO y RED

Por fuente de alimentacién
10-35V=
80 - 600 W
iSo6lo se permiten fuentes de
alimentacion con separacion
galvéanica!
La MX10 incia automatica-
mente despues de conectar
tar la fuente de alimentacion

por ejemplo tensién de via, para
- Conmutadores externos para la parada de emergencia

6 salidas LED (sobre 25 mA) para
- Sefiales u otras luces, controladas por OAS,
Pines auxiliares de 5V y MASA.

8 entradas logicas (responden a voltaje negativo y positivo,

- Contactos de via para OAS internas (operaciones autom.)
- Contactos de via para OAS externas (operaciones autom.)

y se pone en marcha.

=% 5

=24-35V. his 20 A

N e

10-24% 124 *12A; 1D -24.V, B A

Schiene1 S1 M s2

Bus CAN - Para conexién de 6 pines de
reguladores y médulos ZIMO, y/oer

- para conexiones de 8 pines con
modulos ,StEin“ de ZIMO y amplificadores
compatibles
(CAN y sincronizacién para etapas de sali-
da DCC externas.

El interfaz LAN es una alternativa de red a
la conexion USB del ordenador, o del router
W-LAN (Aplicaciones para tabletas, ...)

Antena de 2,4 GHz para red Wireless Mi-Wi

ZIMO utiliza para la comunicacion con man-
dos a inhalambricos ,Mi-Wi*, una ,Red de
malla “ basada en componentes y software
de Microchip, derivados de la norma Zig-
Bee. Los mensajes se pasan de un nodo a
otro hasta que llegan a destino, incluso si
s6lo hay un vinculo directo de radio.

Actualizable también para comunicion radio.

ZIMO
Funk

Salidas: Vial | Tension de via CC (salida corriente continua) S1, S2 | Via2

Conector de audio (salida)

Z6calo USB (Dispositivo)

2 terminales atornillados para la ,via1“ (Schiene 1) — normalmente para la via principal
2 terminales atornillados para la ,via 2“ (Schiene 2) — via de programacién o segunda via
,Corriente digital“ (DCC, MM, posibilidad de otros formatos en un futuro como mfx, sx)
La polaridad N,P no es importante en aplicaciones de maquetas simples,
s6lo es imiportante en maquetas con seccinoes o blogues
(MX9-, médulos StEin-, amplificadores (boosters)
Las salidas Via 1 (Schiene 1) y Via 2 (Schiene 2) pueden configurarse individualmente
(diferente) en términos de voltaje, limites de potencia, etc., dependiendo de la configura-
cién y la situacion de la misma o difernte sefial de datos.

3-terminales atornillados ,Salida continua“ (DC out) - S1 (a la via 1), MASA, S2 (a la via 2)

Para alimentar médulos estaticos como StEin, secciones de via, médulos de bucle de
retorno, etc. (dentro de los limites de potencia DCC de la MX10).

Para la reproduccion de
sonido amplificado, prin-
cipalmente a través de al-
tavoces internos (desde
sonidos de advertencia
hasta todos los proyectos
de sonido; su aplicacion
no esté fijada).

Base de enhufe USB de
ordenador para conmu-
tar el panel de aplica-
ciones y software de
configuracion.

Z6calo Loconet

Listo para futuras implementaciones.
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0. Introduccion, configuraciones tipicas del sistema

La MX10 es la central de ZIMO para un sistema digital multi-tren o, en otras palabras la ,central digital®,
o de acuerdo con la terminologia NMRA, es una combinacion de ,Central de mando® y de ,Etapa de po-
tencia“.

La central de control suministra una corriente estabilizada, protegida contra cortocircuitos en via (por
ejemplo para cada una de las salidas de via) junto con la informacién de control para vehiculos y acce-
sorios, ya sea en formato de datos DCC estandar (ver méas adelante) o en formato de datos Motorola
(el que controla los vehiculos fabricados por Marklin)

DCC (Digital Command Control): originalmente estandarizado por la NMRA (National Model Railroad Association),
Asociacion de modelistas americanos, y desde 2010 también con especificaciones de fabricantes VHDM (,Railcom-
munity”) es utilizado por los sistemas digitales y descodificadores de ,Digital plus“ (Lenz), ROCO-digital, LGB, multi-
tren (Massoth), Digitrax, ESU, Uhlenbrock y otros fabricantes.

La MX10 se conecta con otros dispositivos ZIMO a través de conectores y cables del Bus CAN: los dis-
positivos de introduccion — conocidos como reguladores - de ZIMO y posiblemente los médulos fijos,
tales como los médulos ,StEin“ (el mismo nivel de tecnologia de la MX10) o los accesorios y médulos
de secciones de via (generadiones de productos pasadas).

La configuracién minima habitual de un sistema de control ZIMO es la siguiente:

Bus CAN

BusCAN
Central de control MX10 ) E
(parte trasera) Canteal de control MX10 1

alavia2
(via de programacién)

alaVial
m El regulador puede conectarse a la toma CAN trasera O alatoma CAN delantera

NOTA: Configuraciones sin regulador s6n sélo posibles en caso de control exclusivo por ordenador u
operando con dispositivos virtuales de entrada (Teléfonos moviles, Tablets, ...
via USB o LAN.

A continauacion se muestra una configuracion para magueta mas elaborada:
CUIDADQO: Los productos ,viejos* (MX31, MX8, MX9) utilizan el Bus ,CAN2“
- vea el capitulo 3 _ ) ) Bus CAN

a£l‘,i:2 ‘T.

(via de pro- r—
» gramacidn)

[ pe—

alavia1

. e - 3
Fuente de alimertacién Salida 51 CC (Médulos estiticos (SEin, MXS..)
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1. Datos técnicos

Entrada CC de una alimentacion externa con salida eléctrica aislada galvanicamente ........... 20-35V =
para funcionamiento minimo (aprox. 3 A de corriente en via) ...........ccceeeeveeenee.
para funcionamiento a plema potencia (hasta 25 A suma de corriente en via)

Salida Schiene 1 - Voltaje envia**) ......ccccoeeueeenne (ajustable en pasos de 0,100,2V)...10a 24V
(via 1) - Activacion de corriente en via (prevencion de corriente excesiva) ........ 1-60seg
- Umbral de sobrecarga ...........ccccoee... (ajustable en pasos de 0,1 A) ... 0,5-12 A

- Tiempo de apagado **) en cortocircuitos (ajustable en pasos de 0,1 s) 0,01-5 seg

- Tolerancia de transgresion del umbral de sobrecarga (ajustable) ............ 1-10A

para un tiempo de (ajustable) ... 1-60 seg

- Apagado rapido en aumento repentino de corriente de (ajustable) ........... 1-10A

en el plazo de (ajustable) .... 0,01 - 0.50 seg

Salida Schiene 2 - Voltaje en via ***) ......cccoecvernenns (ajustable en pasos de 0,100,2V)... 10a24V
(via 1) - Activacion de corriente en via (prevencion de corriente excesiva) ........ 1-60seg
- Umbral de sobrecarga ...........cccceeennnn (ajustable en pasos de 0,1 A) ... 0,5-8A

- Tiempo de apagado **) en cortocircuitos (ajustable en pasos de 0,1 s) 0,01-5 seg

- Tolerancia de transgresion del umbral de sobrecarga (ajustable) ............ 1-10A

para un tiempo de (ajustable) ... 1-60 seg

- Apagado rapido en aumento repentino de corriente de (ajustable) ............. 1-5A

en el plazo de (ajustable) 0,01 - 0.50 seg

**) Control de corriente constante (por reduccion de voltaje en via) desde la deteccion de sobrecarga al apagado.
***) Tenga en cuenta la resistencia dieléctrica del descodificador (especialmente decos de terceros) al elegir un voltaje.

Salidas CC S1y S2 (son parte del circuito de ,Schiene 1 -via 1 y ,,Schiene 2" —via 2)

Salida CC 30 V (también suministra alimentacién a otros dispositivos a través del bus CAN) ........... 4A

Salida CC 12 V (también alimenta otors dispositivos conectados al bus XNET y Loconet) ................ 2A
Salidas LED (6 Pins de la clavija de 2x8) — La corriente constante ronda los 15 mA — corriente max. 25 mA

Entradas AOS (8 pines de la clavija de 2x8) — conmutador a masa o umbral ...........cccccceevvviiviieeeenn. 3V

Salida de Audio (Jack telefonico de 2,5 mm) Salida de linea

Detector RailCom Schiene 1 (via 1) - amplitud minima mesurable de sefial RailCom ................. 2mA

- Frecuencia de muestreo ........... (triple sobre-muestreo) 750 kHz

Detector Schiene 2 (via) - amplitud minima mesurable de sefial RailCom................... 2mA

- Frecuencia de muestreo ........... (triple sobre-muestreo) 750 kHz

Detector ZACK (identificador n® de locomotora ZIMO) Schiene 1 - Nivel de deteccion .................... 1V

Detector (identificador n® de locomotora ZIMO) Schiene 1 - Nivel de deteccion .................... 1V

Comunicacioén por cable Bus CAN-1 de ZIMO (Conector CAN de ZIMO frontal y trasero) ....... 125 kBd

preparado para ........ 512 kBd

Bus CAN-2 de ZIMO CAN (pins adicionales para conector XNET) ......... 125 kBd

El Bus CAN-2 estéa fuera de uso preparado para ... 512 kBd

XN E T ettt 62,5 kBd

XN2 (segundo bus XNET o Bus OPEN DCC) esta fuerade uso ................. 512 kBd

Loconet (preparado actualmente 610 €l NArWare) ........eeeeveruuneeeeeeeersrieeeeeererssneaens 16,6 kBd

Interfaz del dispositivo USB (Cliente) .........oooociiiiiiiiiiiiiieeeiieeeeeee 1 Mbit/s

Interfaz anfitrion USB 2.0 (para lapiz USB y futuras aplicaciones) . . 1 Mbit/s

Interfaz LAN (Ethernet, también para conectar router W-LAN) .............. 10 Mbit/s

Comunicacion radio  Red Mi-Wi (Derivada del estandar ZigBee, 2,4 GHz) ....... alrededor de 20 kbit/s

Memoria interna DRAM y SRAM (memoria de trabajo) ..........cooociveiiieiiiiiiiiieeee e 256 KB

NAND Flash (imagenes, Datos, paneles de conmutacion, sonidos, etc.) ..... 4GB
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2. Alimentacion primaria con transformador externo
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3. Conexioén de dispositivos de entrada (Reguladores, etc)

La central de mando MX10 de ZIMO (y por lo tanto todos los sistemas de control conectados y la ma-
queta de tren entera) se alimenta con una fuente de alimentacion externa; ésta suministra la llamada
alimentacion ,Primaria“. El producto ofrecido por ZIMO, asi como de terceros — mientras cumpla las
condiciones basicas — puede ser utilizado como fuente de alimentacién:

Fuente de alimentacion con voltaje de salida de 20 - 35V =

Aislado eléctricamente de la red, corriente maxima utilde 3-30 A
potencia de salida util de la unidad de alimentacion 80 - 600 Watt

La fuente de alimentacion disponible en ZIMO responde a este criterio. Consulte el producto y la lista
de precios para las alimentaciones actualmente disponibles o por unas suministradas en los cofres de
inicio. El ejemplo, mostrado aqui es de un dispositivo de 240 W (la alimentacién estandar de ZIMO
del afio 2014, con salida de 30 V, 8 A)

La fuente de alimentacion esta conectada al zécalo ,DC
in“ — en la parte trasera izquierda de la MX10.

iRecuerde la Polaridad (+, -) !
La MX10 no funciona con la polaridad invertida.
Sin embargo NO HAY RIESGO de dafios.

El voltaje en la salidas de via de la central de control es
por supuesto mas BAJO que el voltaje primario, debido a
que los conversores internos CC/CC de la MX10 reducen
los valores a 10-24 V, dependiendo de la configuracion
(ver el capitulo ,Aplicacion ... )

Los ajustes méaximos de tension en la via pueden ser de aprox.
por debajo de la tension de salida de la fuente de alimenta- cién;
corriente total de las salidas de via a menudo es incluso mayor del
de la corriente de alimentacién: a mas pequefio voltaje en via
comparado con la alimentacion mayor es la corriente ( de hasta 2
veces).

Sin embargo, hay otros consumidores, ademas de las salidas de Vi
(consumo de energia interno, reguladores, etc) que limitan la poten-
cia disponible de acuerdo con los ajustes de configuracion.

Parte trasera de la central
de control MX10

En el caso de una alimenta

; cion de 240 W se puede es

Se pueden conectar diversos articulos como dispositivos de entrada o de control al sistema ZIMO con

la central de control MX10 para controlar o configurar vehiculos y accesorios.

- al Bus CAN de ZIMO: Todas las generaciones de reguladores ZIMO; como el MX2, MX21, MX31,
MX32, radio-mddulos ZIMO MXFU (conectados a los ,viejos” reguladores MX21FU, MX31FU), pero
sélo la actual generacion de reguladores MX32 realmente puede aprovechar todas las funciones de
la MX10.

La Central station Z21 de ROCO también puede conectarse al bus CAN de ZIMO para obtener la
ventaja de aplicaciones para teléfonos y Tablets de ROCO.
Bus CAN: jver mas adelante!

- Los reguladores inhalambricos ZIMO MX32FU (que es la Ultima generacion de reguladores) via ra-
dio ,,Mi-Wi* incorporado a la MX10 (antena trasera).

- En XNET: Lokmaus de Roco y otros dispositivos compatibles (sélo se admite el Lokmause ,rojo*
como estaba previsto, la conexién con otros dispositivos ya se vera en caso de ser necesario).

- Via WLAN (por ejemplo un router que se conecte al conector LAN de la MX10): Teléfonos y Tablets
PC con WI-FI habilitada (y por supuesto otros dispositivos WI-FI).

- con otros sistemas de Bus (como Loconet, S88): el hardware de estas inteficies es’ta instalado pero
no es funcional con el firmware inicial de la MX10. Cualquier implementacion sera a demanda.

- via interfaz USB: Programas de regulacion virtual (ordenador) con botones de conmutacion y confi-
guracion de descodificadores como STP, ESTWGJ, Train Controller, PfuSch, usw.

- via entrada Sniffer: las salidas de via de un sistema de terceros puede ser conectado aqui para re-
producir sus datos en las salidas de la MX10. No funcional con el firmware incial de la MX10.

NOTA: No todas las caracteristicas mencionadas estan disponibles con la 12 version de software.

El Bus CAN de ZIMO:

La central de control MX10 tiene dos conectores de 8 pines para el Bus CAN, uno en la parte frontal y
otro detras. Estos dos conectores son idénticos respecto a los cables del Bus CAN actuales de 6 po-
los, los otros polos pueden diferir: el conector trasero tiene lineas adicionales para la sincroni- zacién
de los modulos StEin, el delantero para el Sniffer.

Cada Regulador (MX32, MX31, MX2, MX21,...) también tiene un conector idéntico (pero de sélo 6 po-
los), que permite a las lineas de alimentacion y datos hacer un bucle de regulador a regulador. Alter-
nativamente el cable de Bus de 6 polos puede instalarse con distribuidores y zo6calos, por lo que se
pueden conectar mas reguladores segln sea necesario.

8 ey 0 perar una corriente total de El Bus ,,CAN2“ (para poder utilizar ,,viejos* productos ZIMO):

TAWAN 1,507
8A (a 24V) y 15A (a 12V).

[T pes—

Adicionalmente a los polos ,,XNET“ en el conector XNET tam- Cable especial Bus-CAN 8POLCAN2
Oy MW HLG-240H-30A *oias \d : ”» )
[MEA WET] ~pur o e ol ATENCION: NO se permi- bién hay conexiones para el ,CAN2“, un segundo bus CAN. B AN SPGL
(277VAC tor North America only) . H “ =
e W sev [B15] o Ao W o T e ten TRANSFORMADORES Es necesario cuando se gt!llzan los productos »nuevos”
A i 2'.:.(...6 . e Clasicos de cualquier tipo (MX10, MX32) con los ,viejos* reguladores MX31 o articu-

los magnéticos o0 médulos de seccién de via MX8, MX9. En-
tonces se tienen conectados

los ,,nuevos “ Reguladores MX32 con su ,,cable especial
8POLCAN2“ (ja latoma XNET!) = .
los reguladores viejos y los "
modulos, sin embargo, se
conectan alas tomas CAN.

con la MX10 (ni aquellos
con rectificadores); NO se
permiten  transformadores
ZIMO (aunque se hayan uti-
lizado con la MX1; NO se
permiten otros Trafos de
} modelismo antiguos.
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Comunicacion de radio através de ,,Mi-Wi“:

La MX10 y los reguladores de radio ZIMO MX32FU estan equipados con un médulo de radio ,Mi-Wi*
de la firma Microchip (que también provee el microcontrolador ,PIC*.

El protocolo ,Mi-Wi* esta basado en el estandar ,ZigBee" de la banda de los 2,4 GHz, pero ofrece una
mayor eficacia y menor consumo de recursos. En comparacion con Bluetooth (también de 2,4 GHz)
,Mi-Wi* (coimo lo hace Zigbee) proporciona un mayor rango de hasta 100 metros y contraste con la W-
LAN (Wi-Fi) ofrece una capacidad de red integrada, asi como una transferencia de datos mas alta en
comparacion con la tecnologia de 344 MHz (de los reguladores ZIMO ,antiguos®) y esta aprobada en
todo el mundo.

Las desventajas potenciales de la tecnologia de los 2,4 GHz con respecto a la capacidad de penetra-
cion en el interior de edificios en comparacién con los 344 MHz se puede compensar con las capaci-
dades de red, por un lado, y por otro lado los 900 MHz de los modulos ,Mi-Wi“ se podrian utilizar en
caso de ser necesario (en vez de los 2,4 GHz).

4. Conexion a la via

La central de control MX10 tiene dos conexiones a la via.

¢ la salida ,Schiene 1“ (via 1), que normalmente se conecta a la ,via principal®, dicho de otra mane-
ra, la disposicién habitual.

¢ la salida ,,Schiene 2% (via 2), que puede ser utilizada para una segunda via o como un bus de ali-
mentacion accesorio (con tensién, limite de corriente, etc ajustable por separado) o como una via de
programacion (para programar direcciones de descodificador y CV en modo servicio), asi como una
via de actualizacién (para actualizar el software de los descodificadores y carga de sonidos).

En este gultimo caso, la ,via 2“ es totalmente manejable con la misma sefial DCC idéntica a la apli-
cada en la via principal, a menos que se ejecute una operaciéon de programacion en modo de servi-
cio. Si la ,via 2“ se utiliza como una via de programacion que forma parte de la via principal de la
magueta, debe estar totalmente aislada de la via principal. Prese atencién a que la polaridad es la
misma en ambas vias (terminales N, P), asi como que las ruedas no puenteen los aislantes cuando
se produzca la activacién / desactivacion de la via de programacion.

Las tensiones en la via son ajustables por separado en un amplio rango (cada una de 10 a 24 voltios,
vea el capitulo ,Aplicacion ...“) y estan totalmente estabilizadas.

Los limites de corriente actuales (1-12 A enlavia 1y 1-8 A en la via 2) y los tiempos de ruptura (0.1-5
seg. para puentear brevemente cortocircuitos y picos de tension, etc.) son la configuracién mas impor-
tante: la llamada ,Configuracién principal®.

Se han incorporado a la MX10 una serie de garantias para evitar dafios en la via y vehiculos durante

los cortocircuitos, a pesar de tener disponibles corrientes de conduccién tan grandes. Estas son espe-

cialmente importantes en las escalas pequefias (N, TT):

- El disefio del regulador de conmutacion de alta frecuencia con una baja capacitancia de salida asegu-
ra que no haya grandes subidas de tension producidas a partir de su descarga durante los cortocircui-
tos.

- Un cortocircuito de supresion de chispa (ajustable en tres pasos) reconoce cuando se produce un ar-
co eléctrico y lo corta internamente al cortocircuitar los terminales de salida.

- A través de la configuracion especial de ,deteccion de carga adaptativa®, la corriente de desconexién
se puede definir al producirse un aumento repentino de la corriente a pesar de que no se ha alcanza-
do el umbral de sobrecarga primario.
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La MX10 es un modulo de actualizacién del Descodificador:

El soporte de la subida de nuevas versiones de software y proyectos de sonido al descodificador es una
de las tareas basicas de las centrales de control digital modernas. Ya no son necesarios dispositivos in-
dependientes de actualizacién o de programadores de sonido —al menos para los descodificadores del
fabricante del sistema, en este caso ZIMO (pero, por supuesto, estan disponibles en el formato MXULF,
si no tiene a mano la MX10).

La carga de software y de nuevos proyectos de sonido se puede realizar directamente en el descodifi-
cador desde el lapiz USB enchufado o via ordenador por el interfaz USB. Pero la MX10 también puede
mantener un gran nimero de archivos de actualizacién recopilados y proyectos de sonido en su propia
memoria flash y utilizarlos cuando sean necesarios.

Soluciones de amplificacion:

Gracias a la gran cantidad de corriente de la MX10 (hasta 12 A + 8 A), rara vez es necesario un re- fuer-
zo adicional, excepto para grandes maquetas o escalas grandes. En tales situaciones se debe dar prefe-
rencia a un MX-10 adicional, que se sincroniza con la ,Central MX-10".

Es posible la utilizacion de amplificadores de terceros, pero menos beneficiosa, porque la comunica-
cion con esos dispositivos re realiza mediante el obsoleto ,Bus de Control“ de la NMRA.

5. Senal de via, Retroinformacion, Base de Datos

Las sefiales DCC y MOTOROLA son parte de la configuracion basica de la MX10 desde un principio.
Hardware y Software, sin embargo, estan abiertos a aceptar otros protocolos, en particular mfx (con re-
troinformacién RDS) y Selectrix, si hubiera interés suficiente. También serfa concebible una exten- sién
hacia nuevos y mas eficientes métodos de comunicacion de datos a través de la via.

RailCom e identificacién de locomotora ZIMO:
La ,comunicacion bi-direccional* de acuerdo con ,RailCom“ es una parte integral del sistema ZIMO (de
la generacion MX10, MX32, StEin) y todos los componentes relevantes.

La MX10 esta equipada con dos ,,Detectores de precision global de RailCom*“ lo que significa que
tiene un detector independiente para cada via.

,Global“ es un término de la norma RailCom (de participacion NMRA) e indica la recepcién de esos
mensajes RailCom que no dependen de la posicion actual del vehiculo (=seccion de via), tales como la
retroalimentacion de velocidad, consumo de energia, alarmas, posicion del desvio, valores de lectura de
las CV, etc*).

,Precision“ sugiere que la recepcion y evaluacion de los mensajes RailCom no se lleva a cabo de
acuerdo con los umbrales estandarizados de deteccion simples, sino que la sefial RailCom primero se
digitaliza y posteriormente es analizada para descifrar mensajes, incluso fuertemente debilitados o con-
fusos por lo que se vuelve resistente a las influencias que pueden ocurrir en la aplicacion practica de
una gran maqueta, por ejemplo mediante la eliminacion de grandes partes de datos de retroinformacion
RailCom producidos por los coches iluminados.

*) ,Detectores locales”, sin embargo, frente a la identificacién de los vehiculos existentes en las secciones individua-
les de via; esta tarea esta formada internamente en los médulos StEin (=médulos fijos) en el sistema de ZIMO. Ade-
mas, no sélo operan como simples detectores locales, sino también como lectores de mensajes globales (y los remitira
a la central MX10), debido a que la callidad de recepcion en grandes maquetas a menudo puede ser mejor en las sec-
ciones de via en lugar desde la ubicacion a la central de control.

La central ZIMO MX10 también lee el ,numero de locomotora“ de los descodificadores ZIMO, que se uti-
liza adicionalmente al RailCom como un reconocimiento para la recepcion de paquetes DCC, incluso
con descodificadores anteriores al 2005, cuando RailCom aln no existia y solo estaba disponible la
identificacion del nimero de locomotora de ZIMO como una retroinformacién desde el descodificador.

ATENCION: No se recibirdn mesajes RailCom (ni en la via 1, ni en la 2) durante la programacion en
modo PROG SERYV (teniendo cmo via de programacion la via 2.
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Organizacion de la transmision de datos a través de la via:

Ademas de suministrar corriente a la maqueta, una central de control digital debe, sobre todo, aceptar
informacién sobre vehiculos y accesorios desde los dispositivos de entrada (reguladores, ordenador,
...) Y enviar esa informacion a los descodificadores de una manera eficiente y fiable con el minimo re-
traso posible.

En el transcurso de esto siempre tenemos que tener en cuenta las interferencias de caida del canal de
datos, que existen en el mundo de los ferrocarriles en miniatura debido a las interrupciones de contacto
entre los vehiculos y los carriles.

Por lo tanto, se utiliza un sofisticado sistema de prioridades para determinar como se asigna el tiempo de
transmision disponible entre los diferentes paquetes de datos activos. La distincion se hace mediante los
siguientes niveles de prioridad, mayor prioridad (0, 1, 2, ...) significa una transmision de medios mas fre-
cuente:

0. Requisitos de protocolo (solicitud de ventanas de servicio, sincronizacion del tiempo para descodifi-
cadores y mas)

1. Cambios en el contenido de archivo desde el regulador, ordenador, etc (por ejemplo una nueva confi-

guracion de velocidad, funciones).

Datos de direcciones activas en primer lugar de una multitraccion,

Datos para direcciones de ,objetos secundarios* vinculados a las direcciones de primer plano, es

decir en Doble-traccion,

Datos de direcciones de reguladores de ordenador (STP, ESTWGJ, TrainController, etc.),

Datos de direcciones en el LoR de los reguladores o lista de favoritos en el ordenador

Datos de direcciones bésicas de la Pila del sistema (que no tienen prioridades mas altas),

Ciclo de escaneo para encontrar direcciones no registradas.

wn
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6. Auto-actualizacion de la MX10 via lapiz

En cuanto al encendido y funcionamiento normal consulte el capitulo 7.

Comience con la pantalla de funcionamiento normal AZUL

2 wapizuse) Enchufe el 1apiz USB con el nuevo software de la MX10 - Cambia la pantalla a TURQUESA,
Lista los archivos encontrados

LB Disk: BAEIOUPOA

B0 Update (alles)
KILIMY Update
Funkprozessor Undat
Fonts laden
Bedienungssprachen
System- und Funktio
Fabrzeuginstrumente [T
stelwerkselermente
Hilfesystern ;
b jektDb: Sound's
ChjektDb: Fahrzeuge
ObdektDb: Decoder
Decoder Firrnweare
found Project
ZIM0 System Binary
Zuriick

Se muestran del lapiz de memoria USB los archivos existentes
Y por lo tanto seleccionables como Opciones de actualizacion
en ,negrita“.

Los archivos con fuente normal son archivos fundamentales
que se pueden cargar en la MX10 pero NO ESTAN disponi-
bles en el Lapiz.

U Utilice el botén rotativo para desplazarse (si se muentran varios archivos): Indique (») auf MX10 Up-
date (alles) — Actualizar MX10 (todo)

1 Presione el boton rotativo = Muestra informacion (en caso del soft de la MX10: versién, fecha)

1 Presione el boton rotativo (de nuevo) = para iniciar la secuancia de actualizacion
La actualizacién dura alrededor de 10 segundos seguido automaticamente: Reseteo y reinicio.

Se muestra la pantalla operativa normal en AZUL
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7. Manejo y Controles

Después de enchufar y activar la fuente de alimentacion, la MX10 se inicia automaticamente y repro-
duce una secuencia de arranque que tarda unos segundos..

Pantalla de inicio ROJO
mit diversen Informationen

Al final de la secuencia de arranque, apa-
rece la pantalla operativa normal AZUL

Se muestra el voltaje real medio y los valores actuales de las dos salidas a la via, asi como algunos datos
de comunicaciones (DCC, CAN, ...). El nimero mostrado visiblemente mas grande (en el centro del area
de la pantalla) es el valor de mayor interés, a saber, el consumo de energia actual de la ,Via 1* (Schiene
1).

Ver el capitulo 7.0
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7.0 Lapantalla operativa normal de la MX10

Entradas/Salidas AOS, Pantalla de estado Estadisticas de sefial Digital (n° de paquetes de
de las 14 conexiones. control enviados por segundo);
xx DCC = sélo paquetes DCC
xx MM = sélo paquetes MM
xx/yy DIM = DCCy MM

Voltaje y corriente enla ~_
entrada ,,DC in“, de la fuente
de alimentacién que suminis-
tra corriente ala MX10y a la
maqueta entera

( ,Alimentacién primaria®).*

stadisticas RailCom (n° de
mensajes recibidos como
respuesta a comandos DCC.

Voltaje y corriente en la salida

Estadisticas Bus CAN (n° de paquetes CAN);
,»Schiene-1“ (0 via 1; salida S1 ing

CAN xxx E = n° de paquetes CAN por seg. **)

. . . C xxx E yy% =Porcentaje maximo de error
Voltaje y corriente en la salida

.,Schiene-2* (0 via 2; Salida CC S2 incluida). Temperatura medida en la placa del circuito

*) El valor actual se meuestra para la entrada DC-in (de la fuente de alimentacion) no es un valor medido, sino
mas bien calculado a partir de la corriente de salida (salidas de via 1, 2, asi como las salidas de 12V — 30V y
el consumo interno de la unidad), si bien teniendo en cuenta la eficiencia de los convertidores de tensién.
El propésito principal es estimar si la fuente de alimentacion tiene reservas de potencia suficientes.

**) E | parpadeo esporadico de la letra “E” indica errores individuales en el bus CAN, como los que pueden ocu-
rrir al conectar o desconectar un dispositivo. Estos por lo general no causan problemas. Si hay mas de 10
errores por segundo y la pantalla cambia a “E”, con un valor de porcentaje de paquetes erréneos encontra-
dos (comparado con el numero total de paquetes que representa “C”); una tasa de error de varios % puede
ser una indicacion de una situacién de una mala transmisién por el Bus CAN (por ejemplo causada por longi-
tud, o cables mal terminados).

ABANDONAR ESTA ,Pantalla normal“ es s6lo necesario para los siguientes eventos (las opciones de
informacion de visualizacion y las opciones de control se describen en las paginas siguientes):

2 wapizuss) Enchufe un lapiz USB (que contiene los archivos para la auto-actualizacion de la MX10, y /o
los archivos de actualizacion del descodificador y archivos de sonido en el directorio raiz) > la
pantalla cambia a TURQUESA , se muestra una lista de los archivos disponibles en el lapiz USB
(primero, si fuera necesario, el archivo de auto-actualizacion, luego los archivos de los descodifica-
dores). Seleccione y ejecute inmediatamente el archivo (con el botén 1 para la actualizacion de des-
codificadores o botdén 2 para la carga de sonidos) o en su lugar guardarlo en la MX10 (mediante &
en el botén rotativo)
i Vea el capitulo 7.4 para una descripcién detallada del proceso de carga y actualizacién !

LU Gire el botdn rotativo rapido a izquierda y derecha - Pantalla AMBAR : Configuracion de tension y
potencia -VOLT & AMP (7.1).

i1l Presione y mantenga el mando (2 seg.) > Pantalla ROJA: Paro de transmision (BCS) y apagado
(7.2).

Conducir - Presione el boton3 - Pantalla VERDE : ,BaseCab*, Conduccié y Programacién (7.3., ..., 7.6)
MENU - Presione el botén 2 > Pantalla GRIS : MENU operativo de la MX10 (Capitulo 7.7).
Sobretension enlavia > Pantalla ROJA, OVC enla via -1 o -2 (una via permanece operativa).

Para una vision general sobre:
MENU vea el capitulo 7.7
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/.1 Configuracion de voltaje y corriente — VOLT & AMPERE

AMBAR

Pantalla inicial: Pantalla operativa ,normal* AZUL

VU Gire rdpidamente a izquierda y derecha el botén rotativo - la pantalla cambia a

VOLT & AMPERE PRINCIPAL (Configuracion basica)

Esta pantalla es accesible como se ha descrito arriba AMBAR 29% 00A
(girando rapidamente el bot6n a izquiera/derecha), : 55 sl U []2
pero también via VOLT & AMPERE PRINCIPAL SRR =
(ver capitulo 7.7). 213 ooz EZIT

NOTA: las configuraciones de la pagina ,configuracion principal“ corresponde al ,Voltaje* y umbral
L,LCORTO" en la ,cofiguracion detallada“ (ver descripcion mas abajo).

APLICACION:

Utilice el boton rotativo: Sefiale (») el valor que quiere cambiar.
Presione el boton - EIl nimero seleccionado (») comienza a parpadear.
Gire el botdn rotativo para cambiar el valor del nimero seleccionado
en el caso de un valor de voltaje: tiene efecto inmediato en la relevante salida a via
en el caso de un limite de corriente: muestra el valor limite, el valor medido reaparece después.
Presione el botén - para guardar el nuevo valor, continte la seleccion con el botén giratorio.

cec

Ll

RETORNO al menu operativo normal:

o _

M (gotén 2) Presione el boton MENU > para abrir la pantalla de mend GRIS * gl%tm;lt;‘e;rlilef
VOLT & AMP HALPT

O (Boton 3) Presione (= Retorno) - para volver a la pantalla normal
o alternativamente gire el boton rotativo a ,EXIT* y presione

(o]

CONTINUAR a la Configuracién detallada:

7 (Boton 1) Presione (= Continuar) - para la pantalla de detalle de voltage & amperaje AMBAR

VOLT & AMPERE DETAIL (Configuracion detallada)

Esta pantalla desde la linea de menu
VOLT & AMPERE DETAIL
(ver capitulo 7.7)

La ,Configuracion detallada“ ofrece una va-
riedad de parametros que van mas alla de la
,Configuracién principal” para una adaptacion
Optima a las exigencias individuales.

Cada parametro se muestra separadamente y
se ajusta individualmente para cada salida via
1y via 2; y se identifican en la pantalla como
lineas 1: y 2:

También: En Modo Servicio en la via 2 (p/ej
via 2, via de programacion), las lineas PROG:
estan disponibles para las opera- ciones de di-
reccionamiento y programacion asi como las
lineas UPD: para los procesos de actualiza-
cién y carga de sonidos.

Nota: Durante las operaciones de programa-
cion en la ,Schiene 2“ (Via 2) en el Modo de
Servicio, los valores en las lineas ,2“ cambian
a los valores definidos para ,PROG"; lo mismo
sucede para las opera- ciones de actualiza-
cién de descodificadores.

En muchas aplicaciones los valores por defec-
to pueden permanecer sin cambios, especial-
mente cuando la capacidad de energia poten-
cial (corriente de salida) del dispositivo no se
utiliza totalmente.

APLICACION:

AMBAR

MANUAL DE USUARIO DE LA CENTRAL DE MANDO MX10

VOLT & AMPERE DETAIL

k1. Fahrspannung 160
1: Hochfahrsiram EOs
1: Hochfahrzeit 1005
1 LES Schwelle EOA
1 UES sbschaltzeit 0235
1 LES Adaptiv =08
1 LES Adaptivzeit im
1 UES Tal Stram 08
1 LES Taleranzzeit Q05
1: Funkenloschuns ALS
& Fahrzpannuns 120
& Hachfahrstram LA

& Hochfahrzeit
= LES Schwelle
& UES Abschaltzeit
= UES Adaptiv

& UES Adaptivzeit
2 LUES Tal Stram
= UES Taleranzzeit
2 Funkenlschuns

1000 5

20A
215

2.5 A

105
PR

i Sy
DR B

AUS

LSERWY: Fahrepann.

SERW: Absch.Zeit

ey
102y

o
4 B

Upd: Fahrepannung
| Upd: LUES Schwrelle

U Use el boton rotativo: Sefiale con el cursor (») el valor que quiere cambiar.

o
DR RN

MR

Solo dos de las 3 lineas estan visibles simultdneamente, desplacese arriba o abajo para ver mas contenido.
lista completa de parametros aparecera dos veces (para la via 1y para la via 2)

(Ll

U Con el botén rotativo cambie el valor del nimero seleccionado.
O Presionando el botén 3 (en lugar del botdn rotativo) -> invierte ajustes erroneos.

(Ll

RETORNO a la pantalla Normal:

O (Boton 3) Presione (= Retorna) > para volver a la pantalla normal AZUL

Presione el botén rotativo - para guardar el nuevo valor

Presione el boton rotativo > Se muestra (») el nimero seleccionado, el valor que se va a cambiar.

La
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Significado de los Parametros de la configuracion detallada ,VOLT & AMPERE®,
para1l: (Via 1) y 2: (Via 2)

Voltaje de via Rango 10V - 24V por defecto 16 V
Tension nominal para la salidas de via 1 o via 2: Esta tensidn se mantiene en 1 V; si no es posible se
desconecta la tension en via (tensién muy baja, por lo general debido a una alimentacién débil).

Corriente arranque Rango 0,5A - 16 A Por defecto se establece el umbral de OVC
Al activar la corriente en via (sistema de arranque o tras un cortocircuito), permite la ,puesta en mar-
cha de corriente® por un periodo de ,tiempo* (ver mas abajo) con una potencia mas alta que la defini-
da en el ,umbral de sobrecarga“, que permite a los condensadores de respaldo de las locomotoras de
la maqueta poder cargarse. La corriente de entrada requerida para esto estd en el rango de 100 a
300 mA para los vehiculos equipados con condensadores de acuerdo a las normas, para los vehicu-
los que no cumplan, la corriente es a menudo mucho mas alta.

Tiempo de arranque Rango 0S - 60s por defecto 0 S
La “corriente de arranque” (véase mas arriba) se aplica a la salida de via durante el tiempo es- pecifi-
cado aqui al activar la corriente en via. Esta limitacion puede forzar una reduccion de la tension de sa-
lida en via (que sube mas lentamente); y por eso se desactiva el cierre por baja tensién.

Umbral OVC Rango 1A - 12 A pordefecto 5 A (via-1), 3 A (via-2)
OVC=Sobrecarga. La corriente en las salidas de via se limita al ,umbral OVC* se define aqui (si la
corriente de umbral adaptativa no se traduce en limite ain mas bajo, consulte ,O0VC adaptativa®); la
salida se desactiva después de que se alcanza el ,tiempo de apagado OVC* (ver mas abajo). La Uni-
ca excepcion es la ,Tolerancia activa® (véase el parametro siguiente), que puede ser mayor durante el
JLiempo de la tolerancia®.

Tiempo apagado OVC Rango 0,1s - 55 por defecto 0,2 S
Cuando se supera el umbral actual (el momento efectivo de acuerdo con ,OVC adaptativa“ o el limite
absoluto especificado en el ,umbral OVC"), la salida de via se limita inicialmente al umbral de co-
rriente constante, cuyo resultado es una reduccion forzada del voltaje de via. Si una vez transcurrido
el “tiempo de apagado OVC* definido aqui — la condicion de sobrecarga persiste — la salida de via se
desactiva. El tiempo de apagado asegura, entre otras cosas, que los cortocircuitos momentaneos de-
bidos a chispas debido a una mala polarizacion de los corazones de los desvios se ignore.

OVC Adaptativa Rango 0,1A - 6 A por defecto 2 A
El umbral de sobrecarga operativo real se adapta continuamente al consumo de energia actual, es
decir, es siempre mayor el valor definido en ,OVC Adaptativa“ que el consumo de energia actual. El
limite absoluto sin embargo es el “umbral OVC” (es posible que incluya la “corriente de tolerancia”).

Tiempo adapt. OVC Rango 1s-10s (min. 5-tiempo apagado) por defecto 2 S
Para ajustar el umbral de sobrecarga actualmente activo (segin la OVC adaptativa) el consumo de
energia se determina por el promedio de mediciones tomadas durante el “tiempo de adaptacién OVC”
definido aqui.

Corriente de tolerancia OVC ~ Rango OA - 6 A por defecto O A
El ,umbral OVC* (es decir, la potencia maxima admisible en via, ver mas arriba) puede ser excedi- do
por la ,corriente de tolerancia OVC* definida para el ,tiempo de tolerancia OVC* especificado (abajo).
Solo después de esto se lleva a cabo el cierre, mediante la aplicacion del tiempo de apaga- do (como
se describe mas arriba)

Tiempo de tolerancia OVC Rangpo 0s - 60s
Ver descripcion arriba (Corriente de tolerancia OVC).

Supresi(')n de chispa Rango OFF - LEV 1-LEV2 pordefecto LEV 2
Circuito electronico especial de las etapas de salida a via que asegura que no haya grandes chispas

por defecto 0 S
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al producirse un cortocircuito, es decir, entre rueda y carril en desvios o descarrilamientos a pesar
de las altas corrientes de salida.

Significado de los Parametros de la configuracion detallada ,VOLT & AMPERE®,
para PROG: (Via 2 como via de programacion)

SERV: Potencia en via Rango 10V - 24V por defecto 12 V

Salida de tension para la via 2 durante el procedimiento de programacion en modo de servicio
(SERV PROG); de lo contrario es valida la configuracién para la via 2. (,2:%)

SERV: Umbral OVC Rango 400mA,1A - 8A por defecto 400 mA

OVC = Sobrecarga. La corriente del circuito de salida (via 2 en modo Servicio) se limitara al ,um-
bral OVC* definida aqui.

La configuraciéon de ,400 mA* esencialmente corresponde a la norma correspondiente a la ,Rail
Community* (VHDM) RCN-216: El consumo de energia se limita a este valor relativamente bajo,
y se hace una comprobacion después de los 150 ms posteriores para ver si ha caido 100 mA.
Sélo si se cumple esta condicién se continuara el proceso de programacion, de lo contrario se
desactivara la corriente en via. Esta es una medida de seguridad para las via de programacion
tradicionales, para evitar el sobrecalentamiento y dafios causados por una conexiones del des-
codificador equivocadas.

No hay limites en funcién del tiempo especificado en la configuracion 1 A, ...; s6lo cuando se es-
pera un reconocimiento del descodificador la corriente se limita a 300 mA, para amortiguar el
pulso de reconocimiento (también hace que el motor no “salte”).

SERV: Tiempo apagado OVC Rango 0,15 - 55 por defecto 0,1 S
Ver la descripcion para la via 1y via 2 para obtener detalles operativos. Este valor se configura
muy corto por defecto debido a que normalmente no hay desvios (con posibles cortos causados
por el corazén) en la via de programacion.

NOTA relativa a la deteccién y reconocimiento en SERV PROG:
La MX10 comprueba autométicamente si cae la corriente en reposo del vehiculo situado en la via
de programacion después de los comandos de lectura o programacion.
- en el marco de un tiempo especifico (1 s)
- por debajo de un valor especifico (100 mA por debajo del valor nominal de ,SERV:Umbral OVC*
es decir 300 mA, si el umbral esta configurado por defecto a 400 mA), Y
- no hay presentes grandes fluctuaciones (menos del 10% de la corriente de reposo, a no ser
que la corriente de reposo sea mayor a 10 mA).
Si no se cumple esta condicion con la corriente de reposo, se muestra el error correspondiente en la
pantalla en color del regulador MX32: ,Estado del vehiculo con corriente alta: xxx mA® o ,Estado de
fluctuaciones de corriente altas (xxx mA).

Upd: Tensién en via Rango 10V - 24V por defecto 12 V
El objetivo de tension de salida en la via 2 durante una actualizacion o procedimiento de carga
de sonido; de lo contrario es vdlida la configuracién para la via 2. (,2:")

Upd: Umbral OVC Rango 1A -8A por defecto 3 A

OVC = Sobrecarga. La corriente en la salida de la via se limitara al ,umbral OVC* definido aqui.

Upd: Tiempo apagado OVC Rango 0,1s - 55 por defecto 0,1 S
Ver la descripcion para la via 1 y via 2 para obtener detalles operativos. Este valor se configura
muy corto por defecto debido a que normalmente no hay desvios (con posibles cortos causados
por el corazén) en la via de programacion.
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7.2 Paro de transmisién (BCS), Desactivar corriente en via (OFF),
Sobrecarga (OVC), Bajo voltaje (SHORT) — STOP & OFF

Iniviar con la pantalla operativa normal en AZUL

{ Mantenga presionado el mando rotativo (2 seg) = La pantalla cambia a ROJO, pantalla de STOP&OFF

0 pulse dos veces en corto

Paro de transmisién (BCS) en via 1,
(,Doble-clic” (en un segundo)

Se mantiene el funcionamiento normal en la via 2.

NOTA: El paro de transmision (BCS), y desactivar corriente en via (OFF) también puede ser conmu-
tado desde los reguladores, dénde también se muestra la informacion relevante.

Esta pantalla también es accesible desde la linea de MENU
STOP & OFF
(ver el capitulo 7.7);

(sin embargo, al pasar por el menu cada via debe ajustarse
individualmente a BCS (SSP) con la tecla de funcién 1 para
la vialy la tecla de funcién 2 para la via 2)

Estado de la via 1 (aqui BCS (SSP) — Paro de transmisiéh)
T1: Presionando boténl cambia el estado del sistema a OFF
Linea inferior: Estado y perspectivas de la via 2

/" Botonl>Vial o

\.__ Botén2-> Via2 ~_/  conlos botones 1 o 2 el estado de la via en las vias 1 0 2 puede ser
conmutado ciclicamente, independientemente de cualquier otro

<f:BiCES (Paro transmision) - OFF (Desactivar corriente) > ON (Opecion normal) > BCS - OFF 9\us£v\>

9_

9 Presione el botén 3 > para entrar en la ,no tan normal” pantalla normal operativa ROJA

*) ,no tan normal“ significa que el BCS y los estados
OFF NO se cancelan y también apareceran en la
pantalla azul; por lo tanto, las locomotoras que haya
en la via 1 NO se moveran.

ple: >

si las dos salidas de via se activan de nuevo
-> cambio automatico (tras 1 seg) al funcionamiento normal,
Pantalla normal AZUL

El propésito de esta pantalla ,no es normal” es seguir teniendo acceso a OS,
MENU y LOCO con los botones 1, 2 0 3 (como en la pantalla normal “real”).
Esto permite el manejo completo a pesar de que una de las dos salidas de via,
por ejemplo, esta apagada.

MANUAL

DE USUARIO DE LA CENTRAL DE MANDO MX10

Haga lo siguiente para pasar de ,no visualizacion
de forma normal® de nuevo a la pantalla ,STOP &
OFF* (para poder de nuevo cambiar los estados
delavialy?2conelbotonly 2):

Normalbeiried
Presione M el botén 2 > Muestra el MENU MX10 GRIS  STOPP & ALIR
(con el cursor en STOP & OFF) VLT & ARAP HALPT

y otra vezs:
Presione M el boton 2 - STOP & OFF - Pantalla ROJA

(es decir, pulse la tecla dos veces para ir directo a
esta pantalla)

Los estados de la via 1 o la via 2 se pueden cambiar
ciclica e independientemente cada uno.

METODO RAPIDO para cancelar los estados ,BCS*, ,OFF*y ,OVC* (por ejemplo cambiar to-
das las salidas de via a “ON”), para volver a la pantalla operativa normal:

! Presione el botdn rotativo (brevemente) = Vialyvia2 ON
la pantalla retorna a la pantalla operativa normal  AZUL
ATENCION: Esto es sélo valido para AMBAS salidas de via

(si por ejemplo la via 1 etd en BCS y la via 2 en OVC, AMBAS
salidas se conmutaran juntas al funcionamiento normal).

Se inicia con la pantalla operativa normal BLAU
u otras pantallas (p.ej. LCO, SERV PROG ...)

Sobrecarga (Cortocircuito) en via 1 0 via 2 - La pantalla cambia de color a ROJO,
0 bajo voltaje en via 1l o via 2 Pantalla STOP & OFF

OVC = Sobrecarga
= El nivel de corriente ha pasado el umbral OVC
UNV = Bajo voltaje
= La alimentacion no entrega el voltaje primario
requerido para obtener el voltaje en via deseado.

Esta pantalla y su uso es exactamente el mismo de antes de iniciar el paro de transmisién (BCS) o apa-
gado (OFF) de la MX10 (vea el texto en la izquierda) o desde un regulador, por lo que
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) Boton 1 > Vial o
Botén 2 > Via 2 - con los botones 1 o 2 el estado de la via en las vias 1 o 2 puede ser
conmutado ciclicamente, independientemente de cualquier otro:

P

OVC (Sobrecarga) -> ON (Operativa normal) - BCS (Paro transmisién) - OFF (desactivar) >
-> ON > BCS > OFF 977(-_1&

Por ejemplo Activar con botén 1:

si ambas salidas de via se encienden de nuevo 29 Ty :
- conmutacién automatica (después de 1 seg) en funciona-
miento normal, pantalla de funcionamiento normal AZUL

9 Pulse el botén 3 > en la Pantalla de funcionamiento ,no tan normal“ *), igual que con BCS, OFF

CONSIDERE LA DESCRIPCION DE LA PAGINA ANTERIOR (a partir de ,© Pulse tecla 3*) —
MISMO PROCEDIMIENTO

METODO RAPIDO para cancelar todos los estados ,BCS*, ,OFF*y ,OVC* (es decir establecer
todas las salidas en ,,ON"), para volver al formato de operacién normal:

L Pulse el bot6n giratorio (brevemente) - Vialyvia2 ON
y la pantalla vuelve al funcionamiento normal AZUL

Pagina 13
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7.3 BaseCab LOCO (Conducir sin regulador)
LA FUNCION NO ESTA IMPLEMENTADA — ESTE CAPITULO DESCRIBE UN PROYECTO.

29yGHIN e e
ot a9pCC

sy (01 ooR

1234 01l Az cal i

Punto de partida: Pantalla operativa normal AZUL

9 Pulse botén 3 > La pantalla cambia el color a VERDE, Pantalla del ,BaseCab*

También se accede a esta pantalla por la linea
de MENU ,BaseCab LOCO*

(ver capitulo 7.7) FAHR P 0 bce
o desde ,ObjectDB Vehicles” presionando
el botén rotativo en la linea FO F1 F2 F3 F4 F5
apropiada (ver el capitulo 7.16), F6 F7 F8 F9 MN RG

en este caso con la direccion del vehiculo.

U Desplacese con el boton rotativo: Cuando el cursor (») apunte al valor que cambiar.

Cuando el cursor apunta (») la direccion del vehiculo:

L Presione el boton rotativo = Se ensefia la direccion del vehiculo lista para cambiar,
O Gire el boton rotativo hasta la direccion del vehiculo (“efecto de aceleracion rotativa”),
L Presione el boton rotativo = La direccion seleccionada se fija (El botdn queda libre).

Cuando el cursor apunta (») al indicador de velocidad:,

Presione el botén rotativo = en pantalla se muestra el ,botén deslizante* con la velocidad,
Controla la velocidad con el botdn rotativo (p.e. en este caso: Pasos veloc. DCC 0 ... 126),
Presione el botdn rotativo - para cambiar el sentido de marcha,

Mantenga presionado el boton rotativo - fija la velocidad actual (y deja libre el botén rotativo)
(ATENCION: ,Mantener presionado* significa alrededor de 1 seg, si lo mantiene mas (alrededor de 2 seg
se desencadena el BCS — Paro de transmision).

Cuando el cursor apunta (») al grupo de funciones (0,1,2/3,4,5/ ...):
El ,campo de funcién” copleto se desplaza cuando sea necesario para aaceder a la F19, F20, etc.

(Sin presionar el botén giratorio) opere con las funciones correspondientes con los botones 1,2,3.
{ Presionado el botdn rotativo = fija” las tres funciones activas y deja el botdn rotativo para ser
usado de nuevo como control de velocidad, los tres botones permanecen asociados, /

La fijacion se indica con el cursor cambiando con > a m .

(£ Mantenga presionado el botdn giratorio = Fija la velocidad y deja libre el botdn rotativo),

= c (Ll

/
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Marcado de la direccion de vehiculo (giro, pulsacién)

FAHR »[ 0] o
Fo F1 F2 Fs F4 F5 A
FG F? FE F3 MM RG i

Ajuste de la direccién de locomotora (giro)

FAHR M [1016] e

Fo FI F2 Fi F4 F5 Ak
Fi F7 FE  F2 RIR RE

Direccion de la locomotora fijada (pulsacion)
Marcar el indicador de velocidad (giro, pulsacion)

FAHR 1016 occ M

Fo Fi F2 =3 F4 F5 Mk
F6 F? F& =3 MN RG  [0]

Control de velocidad + sentido (giro, pulsacion)
FAHR 1016 occ P i

FO F1 F2 F2 F+ F&
FE F? F& FoRNRs W

Marcar y activar un grupo de funciones

FAHR 1016 occ
FO F1 F3 WF3 Fd F5
F& FF F3  F3 N 3= ‘

Fijar grupo de funciones, control de velocidad

I < &

FAHR

F& F?

FO F1 F? MF3 F- F5

F3

1016 oec
”

Fa kM R W

Marcar otro grupo de funciones

FAHR 1016 occ
F6 F? F3 F3 kN RG

O Utilice el botdn rotativo para apuntar a otro grupo de funcion - el primer “Fijado” se cancela.
Moviendo el cursor a otro sitio: p.ej. indicador de direccién o velocidad tiene el mismo efecto.
NOTA:

La direccion requerida usa o genera un bloque de memoria normal (al igual que los vehiculos controla-
dor por regulador) con los niveles de prioridad ,Cambio®, ,Activo” o ,No mas en regulador*.

Si la direccion del vehiculo ya existe en ObjectDB, los datos de conduccién activos se copian desde la
misma y se muestran en pantalla.

Cuando la pantalla ,BaseCab“ se llama nuevamente, se muestra de nuevo la Gltima direccién utilizada;

La puesta en marcha del dispositivo NO es relevante a este respecto.

83

eFICFIIF12 F13F 14 F15 ‘

SALIR de ,BaseCab*:
1 Mantenga pulsado el botéon 1 - conmuta a pantalla de Programacion de CV, ,BaseCab OP PROG ,,
M Mantenga pulsado el botén 2 = va al menu (restringido a VOLT & AMP, BaseCab ..., DCC ...)

D Mantenga pulsado el botén 3 - retorna a la pantalla normal (ultima activa antes de ir a ,BaseCab®)
0 MENU (si venia de alli)
0 ObjectDB (si venia de alli)

NOTA: jUna breve pulsacion es también suficiente si no se marca o fija grupo de funcion!
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7.4 BaseCab OP PROG (Programacion de CV sin regulador)

LA FUNCION NO ESTA IMPLEMENTADA — ESTE CAPITULO DESCRIBE UN PROYECTO.

Fahrzeugadresse einstellen (Drehen))

Punto de inicio: ,BaseCab LOCO*“- Pantalla VERDE (ver 7.3) FAHR P [1016] occ

(desde cualquier pantalla ,BaseCab*“) FoFt F2 F3 Fa r5 A
F6 F7 F8 F9 MN RG

S Mantenga presionado el botén 1 - La pantalla sigue VERDE , Pantalla ,BaseCab“ OP PROG

Auf OP PROG umschalten

OP PROG 1016 occ

v ]

Esta pantalla también es accesible desde la linea
de MENU BaseCab OP PROG
(ver 7.7).

U utilice el boton rotativo para buscar el nimero de CV deseado

L Pulse el botén rotativo - fija el nimero de CV seleccionado y entrar en otro campo (p.ej. valor CV)
OP PROG 1016 occ
>ov o3 e[ ]

O utilice el botén rotativo para buscar el valor de CV deseado

1 Pulse el botdn rotativo = programa el descodificador con el calor de CV seleccionado; abre la

Siguiente linea si la programacion fue exitosa (confirmada por la retroinformacién RailCom), se
muestra: ,ACK RC*

OP PROG 1016 occ
» Ccv 23 = 158 ACKRC

La pantalla muestra ,SENT" si no se recibe una retroinformacion desde el descodificador

OP PROG 1016 obcc
» CV 23 = 158 SENT

L Presione el boton rotativo = abre la siguiente linea

OP PROG 1016 obcc
CV 23 = 158 ACK RC
Lecturade CV: > cv [ ]

Lo mismo que arriba (para la programacién de CV), pero:
en lugar de introducir un valor de CV: & Presione el boton. Se confirma la lectura con ,READ*

NOTA: jNO es posible volver hacia atras para completar las lineas de programacion !

SALIR de ,,BaseCab“: S Mantega presionado el botén 3 2 seg. > retorna a LOCO o MENU
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/.5 BaseCab SERV ADR (Programar la direccién en el Deco)

LA FUNCION NO ESTA IMPLEMENTADA — ESTE CAPITULO DESCRIBE UN PROYECTO.

Por el MENU (ver capitulo 7.7) ggf:g:g ?&TE@R
(el menu también es accesible desde el modo Ba;eCah SERV PROG

,BaseCab LOCO" manteniendo presionado el botén 2 por 1 segundo)

U Seleccione ,BaseCab SERV ADR* en el MENU y
1 presione el botén rotativo - La pantalla se vuelve AMBAR , Pantalla ,BaseCab SERV ADR®
SERV AD
ADR =

U utilice el botdn rotativo para buscar la direccion deseada

1 presione el boton rotativo > para programar el descodificador con la direccion seleccionada
SERV ADR
ADR = 2563 ACK

Leer el valor de la direccion:

Lo mismo que arriba, en lugar de introducir un valor: & Presione el botdn rotativo, confirmado con READ

/.6 BaseCab SERV PROG (CV-Programmieren)

LA FUNCION NO ESTA IMPLEMENTADA — ESTE CAPITULO DESCRIBE UN PROYECTO.

Por el MENU (ver capitulo 7.7)

(el ment también es accesible desde el modo BaseCah OP PROG
BaseCab LOCO* teniend ionado el botén 2 1 d Baselab SERV ADR
,BaseCa manteniendo presionado el botén 2 por 1 segundo) BaceCah SERV PROG

U Seleccione ,BaseCab SERV ADR* en el MENU y
presione el bot6n rotativo > La pantalla se vuelve AMBAR , Pantalla ,BaseCab SERV PROG*

SERV PROG

utilice el boton rotativo para buscar el nimero de CV deseado o el valor de la CV
presione el botén rotativo - para programar el descodificador con el valor seleccionado

SERV PROG
Leer el valor de la CV:

ADR 28 = % ACK
Lo mismo que arriba (para la programacién de CV), pero:

ADR 56
en lugar de introducir un valor de CV: & presione el boton rotativo.se confirma lectura con ,READ*

(L

=

NOTA: jNO es posible volver hacia atras para completar las lineas de programacion !

SALIR de ,,BaseCab*“: 9 Presionando el botén 3 > retorna al MENU
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7.7 El MENU MX10 (Ment principal)

... El menu de la MX10 es para todas las situaciones que no estan cubiertas por las paginas precedentes

(sino que las incluyen también) .

* Narmalbetrieb
STOPP & AUS
VOLT & AMP HALUPT
VOLT & AMP DETAIL
Anlauf, Sync., Baaster
Hilf sadressen, u.a.
|BaseCah FAHR)
|Baselah OP PROG)
[BaseCab SERV ADR)
|Baselab SERV PRO4G)
| ZIMD Decader Update)
[ZIMO Dec. Sound-Laden)
DCC SIGNAL Einstelluns
DCO SERY PRO4 Einstell.
[MM2x SIGNAL Einstellung)
ABA In/Out Manitar+Cand
Bus Canfig+Manitar
PC <Canfig+Manitar
Datum / Zeit
Versians Infa
Peak Infa
DhjectDB Fahrzeusge
|ObjectDB Traktian)
{ObjectDB Zubehar
BAB Manitar+Start
DbjectDB Sound's
[ObjectDB DecaderFW)
| DbjectDB SaundPraject)
|DbjectDh: Labels)
Data Clear

NOTA: Exit

Algunos de los elementos del meni atn no son funcionales D&bugZ Functians

con la version de software actual; para mas informacion visite

wwww.zimo.at, siga ,Update & Sound® y ,Update — System
(MX10, MX32 ...)"“.

Punto de inicio: Pantalla normal operativa AZUL
0: VOLT & AMPERE AMBAR

M Pulse el botén 2 > muestra el MENU MX10 GRIS
(Las lineas en corchetes son elementos no implementados)
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U Desplacese con el botdn rotativo: Seleccione con el cursor (») la aplicacion deseada
(Solo estéan visibles a la vez dos o 3 lineas; desplacese hacia arriba o hacia abajo para ver mas contenido)

1 Presione el botodn rotativo -> para abrir la aplicacién seleccionada, que también cambia el fondo
de pantalla

9 Pulse el botén 3 > para volver a la pantalla operativa normal AZUL

(si todavia esta en el Menu, para volver desde
una aplicacion requiere que el botén 3 se pulse mas de una vez)

Elemento de Meni  STOP & OFF - STOP & OFF - Pantalla ROJA

El paro de transmisién (BCS) emitido a la via 1 y/o a la via 2, desactivando la corriente de via (OFF) o
activando la corriente de via (ON).

Nota: La misma imagen que se muestra con el elemento de mend BCS & OFF también se muestra
cuando “BCS” o “OFF” se selecciona desde un regulador MX32 o “STOP” presionando el botén girato-
rio en la MX10, asi como después de un cortocircuito (OVC) o baja tension (UNV).

Ver capitulo 7.2

Elemento de ment VOLT & AMPERE PRINCIPAL 2> AMBAR
29y 00
gl5E W D_ 2
23 ooz EZIT

Los ajustes de la corriente de via y los limites de corriente para la via 1 y al via 2; cambios de los valo-
res de tensién tienen un efecto inmediato en la via correspondiente.

Ver capitulo 7.1

Elemento de ment VOLT & AMPERE DETALLE - AMBAR
F1: Fahrspannung 100y
1;: Hochf abrstram EOA
1: Hochf ahrzeit 14905

Los ajustes de la corriente de via, limites de corriente, tiempo de apagado en cortocircuitos, aceptacion
temporal de picos de corriente etc para la via 1 (1:) y para la via 2 (2:), y también para la via 2 como via
de programacion (PROG:) y para actualizacion del firmware y actualizacion de sonidos (UPD:).

Ver capitulo 7.1



Elemento de mend Puesta en marcha, Sync, Amplificador >

Elemento de mena  Direcciones auxiliares y mas

Elemento de mend  BaseCab LOCO, - OP PROG
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AMBAR

FAnlauf: Speed+Fu fo
=¥nt Maode: fagtrennt
FAazier/Booster: Masier

La ,Puesta en marcha“ define si los trenes (descodificadores), después de restaurar la corriente en
via, deben

- configurarse en el mismo estado que antes de que se desactivara la corriente en via (el ajuste pre-
determinado es una ,restauracion”, o

- s6lo las funciones se restauran al estado anterior, pero todas las velocidades se configuran a 0, o
- todos los datos de los descodificadores se borran del sistema cuando se restaura la corriente.

El ajuste ,Sync” define si la via 1 y la via 2 deben funcionar independientes entre si (ajuste prede-
terminado: voltaje de la via y paro de transmision, entre otros, se aplican individualmente y pueden
ser diferentes uno del otro) o totalmente idéntico con el mismo estado, al tensién y la sefial DCC en
ambas vias para permitir una conexién en paralelo (para formar un circuito de via comdn con hasta
20 A de potencia).

Define esta central de control, ya sea como maestro o unidad amplificadora — M, B1, B2, B3, B4

- AMBAR

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

- ,Direccién analdgica®“, es decir, Direccion virtual (que puede ser llamado por cualquier regulador)
para el control de un vehiculo analégico, que funciona aplicando el método NMRA de ,stretched 0-
Bit Methode*” (extension del bit 0).

- ,Sonido MX10%, es una direccion virtual para un generador de sonido (que incluye un altavoz inte-
grado y toma de audio), que se puede llamar por cualquier regulador ya sea a través de sus teclas
de funcién para reproducir algunas muestras de sonido (samples) almacenadas. Esta aplicacion
mas bien pretende ser una etapa preliminar en la preparacion de otras aplicaciones de sonido
,mas significativas®.

- La direccidn virtual para aplicaciones de OS MX10: Activando la direccion en el regulador llama y
ejecuta una secuencia de funcionamiento.

- Diversos ajustes para conexiones S88 y la velocidad del bus S88.

- BaseCab - Pantalla VERDE

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA FAHRE L |

FOFL F2 F3 F4 F5
F& F7 F3  F2 MNRG
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Elemento de ment  BaseCab SERV ADR, - SERV PROG - BaseCab - Pantalla AMBAR

Eoll ot = )
FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA SERW ADR
= e Ti: Adroals F
Adresse T2 Adr als W

En las aplicaciones MX10 "BaseCab", la pantalla y los controles (boton giratorio, tres botones) se
utilizan como un “regulador” de conduccion (es decir, control de velocidad, sentido de marcha y
funciones), la direccion y programacion de CV en modo de servicio o en el modo operativo (PoM)
puede llevarse a cabo sélo con la MX10 (con o sin regulador).

Ver capitulo 7.3, 7.4, 7.5, 7.6

Elemento de mentd  ZIMO Actualizacién SV Deco - inicialmente lista el contenido del ar-

chivo almacenado TURQUESA

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

Elemento de mena  ZIMO Carga sonido en Deco -> inicialmente lista el contenido del ar-

chivo almacenado TURQUESA

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

siguiente Pantalla de actualizacién o carga de sonido > AMBAR (acaba en: VERDE)

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

Activar el modo de actualizacién SW del descodificador en el Menu requiere que un archivo de
actualizacion del descodificador o un archivo de proyecto de sonido se almacene previamente en
la memoria de la MX10 (los archivos se enumeran para una facil seleccion);

iEn contraste con la situacion en la que se inicia el procedimiento de actualizacién de inmediato
al conectar la unidad flash a un puerto USB de la MX10 que contiene los archivos necesarios !

Ver capitulo 7.9 Est capitulo trata sobre la actualizacién SW del descodificador y cargas de
sonido en la memoria de la MX10, asi como el lapiz USB.
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Elemento de mena  Ajustes DCC SERV PROG - Pantalla de ajuste AMBAR Elemento de mena  Version-Info - Version - Pantalla GRIS
FALS daar Alita Version, 00030820
- BUE danach Suta i DzatE: 2014323z
_ACK Stram Auta Time: 155304
ALK Dauer 20mA
SERW: Fresmbel 4 i

Informacién sobre las versiones de software activo (Procesador principal, procesador de radio, XILINX)

. o . ) Elemento d i Monitor+Config AOS - Monitor-Pantalla GRIS
Ajustes de sefial DCC > Pantalla de ajuste AMBAR emento de mend 9
i A et Finp. 1 Sohe 23
RO Preamble 26 Bits :QE. x {,E:E::i ig,.-._ :
DCC: Bit 'O Zeit 104 ps iR G g S
CC:Bit'1' Zeit  SBuS ST o
B L4 Bit Inp. 4:  Schwelle 125
Do RailCom Aita Inp. & Schwells 126
Inp. £: Scheelle 12E
En esta pantalla, los tiempos DCC para el Bit o y el Bit 1, el nimero de los bits de preambulo, tem- np. ¥ Schwele 126
porizacion de datos para el modo de via de programacion, detalles de reconocimiento (corriente mi- Inp. 8 Schwelle 128
nima: 5 ... 100 mA, por defecto 20 mA), duracién minima 2 ... 6 mseg, por defecto 4 msec), Apaga- -
do de corriente (antes, después) y otros parametros pueden ser optimizados. Dotodr e
La configuracion estandar es suficiente para la mayoria de aplicaciones, en cuyo caso NO se re- {3‘“‘ ; """"""
quieren mas ajustes de este elemento de mendu. ::]5;[ :1‘1 ________
NOTA: Relacionado con el reconocimiento en SERV PROG: Ver el capitulo 7.1 (Seccion ,SERV:*) 1’:"ut:- : :::::
Tt B emmmmees
Elemento de menu  Ajustes de sefial MMx - Pantalla de ajuste AMBAR
- Lectura en vivo de las sefiales de entrada del AOS actuales, los umbrales de ajuste, la asignacion de acti-
F RARAT [Euhehﬁr:‘: Ein vadores para BCS y OFF, los modos operativos de las “salidas AOS”.
kARAL: Bit High 13 s
FARAL: Bt Lo Q1 pS
Temporizacién y otros parametros para el formato MM (Motorola) y mfx. ) ]
Elemento de mend  ZIMO CAN Monitor+Config - Monitor-Pantalla GRIS
XNET Monitor+Config
LAN Monitor+Config FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA
Elemento de mena  Fecha/Hora - Pantalla de Fecha/hora GRIS BAB Monitor+Config

Datum; »26 05 2232
Uhrzeit: 30 45 2§
Faktaor: Registro de la actividad y pardmetros del Bus;

Los ajustes estandar son suficientes para la mayoria de las aplicaciones, en las que NO se requieren

Ajusta/cambia el reloj o reloj rapido; comprueba la version SW actual cargada. més ajustes de estos elementos de Mend.
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Elemento de mena  ObjectDB - Vehiculos - Lista de objetos por direcciéon VERDE

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA k B e A
A B U N
X e b

Una lista de todos los objetos activos (direcciones de vehiculos y nombres), con opcional — selec-
cionable con el botén 1 — indicacion real del snetido de marcha, velocidad y estado MAN, estadis-
ticas de envio (paquetes DCC estructurado de acuerdo al tupo de control), .... La pantalla de de-
talles para direcciones simples con la opcion de borrado de la base de datos, anélisis RailCom, ...

Lineas objeto: Direccion Nombre Bit MAN Paso de velocidad (1024 pasos) ind. direccién
1 Botén 1:  Direccion ,in" nombre multitraccién (o nimero) Cédigo actividad *)
1 Bot6n 1: Direccion PRG FO F5 F9 F13 F21 MN FS (Funcion Monitor)
1 Botén 1: Direccion Paquetes DCC/seg respuesta RailCom / seg Formato de via
1 Boton 1: Direccién Retroinformaciéon (por RailCom): velocidad (kmh) etc
1 Boton 1: Direccion Fabricante Identificador del tipo de descodificador (si es ZIMO)

1 Boton 1 mantener presionado: vuelve a la pantalla inicial

M Botén 2: Vista en detalle con, entre otros, funciones de borrado de la base de datos
Pulsar botén rotativo - Cambia a ,BaseCab“ con color de pantalla VERDE

*) Codigos de actividad:

VG El objeto estéa activo en uno de los reguladores

HG El objeto esta en la memoria recordada de la locomotora o en al menos un regulador

Cs Este objeto o (!) Direccién ha recibido un comando de ordenador en los dltimos 5 segundos
HG CS ambos ....

CUIDADO: iDependiendo de la version de SW no todas las linea pueden estar presentes o se
pueden distribuir de forma diferente!

Elemento de menu  Accesorios ObjectDB - Lista de objetos GRIS

F Schienen Jubshar
RIS Maodule
BES Madule

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

La lista contiene descodificadores de accesorios, mddulos MX8 y MX9, médulos StEin, médulos X-
NET y S88.
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Elemento de mend  Sonidos ObjectDB MX10
Archivos coleccién de software de descodificador
Proyecto de sonido ObjectDB - Lista de objetos AMBAR

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

Lista de muestreos de sonido (que pueden ser reproducidos en segundo plano utilizando la
,direcciéon de sonido virtual MX10“, archivos colecciéon de software de descodificador y pro-
yectos de sonido para descodificadores (desde los elementos de menu “Actualizacion SW
descodificador ZIMO” y “carga de sonido al descodificador Zimo)

Elemento de mend  Guardar datos, Borrar datos = Guardar & Restuarar & Borrar GRIS

FFRactary Reset
Texte [Gschen
Fants laschen

FUNCION AUN NO IMPLEMENTADA

Almacenamiento y recarga de campos de datos importantes hacia y desde la memoria USB: opciones de
ObjectDB para este mend, ....
Reicio de fabrica | Borrar texto | Borrar fuentes | Borrar iconos | Borrar sonido |
Borrar Vehiculo DB | Borrar imagenes de vehiculo | Borrar software de descodificador |
Borrar proyectos de Sonido
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7.8 Enchufe del lapiz US conteniendo archivos para

actualizar software y/o cargar archivos de sonido

para copiarlos en la memoria o para ejecucion directa
LA FUNCION NO ESTA AUN IMPLEMENTADA — EL CAPITULO SIGUIENTE ES UNA

El lapiz USB puede conectarse en cualquier momento, independientemente de la pantalla actual. En
muchos casos, sin embargo, el

Punto de inicio puede ser la pantalla operativa normal AZUL

= Enchufe el lapis USB (que contiene sl software de actualizaciéon SW del descodificador y/o los ar-
chivos de carga de sonido en el directorio raiz)
- la pantalla cambia a TURQUESA y muestra los archivos almacenados en el lapiz (primero los
de auto-actualizacion de la MX10 si estan presentes, seguidos de los relativos a los descodifi-
cadores).

Sammelfilexyz.zsu

> Sammelfile1234.zsu
Soundprojektabc.zpp

U Desplacese al archivo deseado utilizando el bot6n rotativo.
L+  Presione el boton rotativo

Si se selecciona un archivo (.zsu) de coleccién de archivos de descodificador SW - el archivo va a
ser copiado en la memoria de archivos.

Si se selecciona un proyecto de sonido (.zpp) => el archivo se copia en la memoria de archivos.

iLos archivos copiados en la memoria de la MX10 pueden ser utilizados después para actualizacion
de descodificadores SW o carga de archivos de sonido, ver capitulo 7.9!

O (enlugar de pulsar el boton rotativo)

1 Pulse el boton 1 0 el 1 botén 2 - Inicia inmediatamente la actualizacion del descodificador o la
carga de sonidos, jver el capitulo 7.9 para mas informacion!

Si el archivo de seleccién de arriba (girando el botdn rotativo) se omite, y el lapiz contiene varios
archivos .zsu o .zpp (proyectos de sonido):
- se utilizara el archivo més reciente afiadido al 1apiz de memoria.

- el mismo archivo se vuelve a utilizar con cada repeticion de la aplicacion o con cada descodifica-
dor recién conectado.

PARA DETALLES SOBRE LA SECUENCIA DE ACTUALIZACION DEL DECO (O
CARGA DE SONIDO) VEA LA DESCRIPCION DE LA DERECHA

Procedimiento corto de inicio de actualizacién de deco o Carga de Sonidos:

& Conecte un lapis USB (con al menos un archive de actualizacion de deco y/o archive de sonido)
1 Presione el botén 1 0 el 1 botén 2 > Comienza automaticamente la actualizaciéon o carga de
sonidos
Si el lapis contiene varios archivos .zsu (actualizacion de software) o .zpp (Proyectos de sonido) y
no se ha realizado seleccién (desplazandose con el boton rotativo):

- se utiliza el archive afiadido mas recientemente al lapiz.
- el mismo archivo se usa de nuevo en cada repeticion de aplicaciéon o nuevo deco conectado.
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7.9 Actualizacion de descodificador y carga de sonidos
directamente desde el lapiz USB o desde la memoria de la MX10
LA FUNCION NO ESTA AUN IMPLEMENTADA — EL CAPITULO SIGUIENTE ES UNA PRIMICIA

Punto de inicio: Pantalla operativa normal en AZUL

28V 11464 Ay
25v 104 “04cam
139V 446 37 CaN 7

YA SEA (desde el lapis USB)

2 wapizuse) L&piz USB-Stick con una coleccion de archvios de actualizacion de descodificador y/o
archivos de proyectos de sonido (ver el capitulo 7.8)

- la pantalla cambia a TURQUESA vy lista los archivos encontrados

Sammelfilexyz.zsu

> Sammelfile1234.zsu
Soundprojektabc.zpp

O (desde la memoria de la MX10)
28V 11

A | $2DCC
Punto de inicio: Pantalla operativa normal en AZUL o 41494 Stcan

No se ha conectado un lapiz USB,
los archivos de actualizacion o los archivos de propyectos de sonido se han tomado desde la
memoria de la MX10 (el capitulo 7.8 describe como se afiaden los archivos a la memoria).

Sammelfilexyz.zsu

> Sammelfile1234.zsu
Soundprojektabc.zpp

PROCEDIMIENTO DE ACTUALIZACION DEL DESCODIFICADOR:

Una vez que el descodificador (o locomotora con descodificador) esta conectado a la via de actualizacion
(via 2), que se puede hacer antes o después de la seleccién de un archivo en particular, se muestran los
datos del descodificadot (tipo de descodificador, que carga la version del software)

ZIMO MX645 SW 30.06

> Sammelfile1234.zsu
Soundprojektabc.zpp

U Desplacese con el boton rotativo (si hay varios archivos: Seleccione el archivo con el cursor (»)
1 Presione el boton rotativo = Informacion acerca del archive selecionado (Version) y se muestra el
deco.

DEC-UPDATE Adr. 1016
ZIMO M X645 SW 30.06

! Presione el boton rotativo (de Nuevo) - Inicia la actualizacion Sammelfilexyz.zsu

DEC-UPDATE 1016
ZIMO _ MX645 SW 30.06
- - -

Sammelfilexyz.zsu

La actualizacion del software termina en unos 10 segundos,
e indica el 100% en la barra de progreso > VERDE
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8. Conexion de la MX10 al ordenador

Para poder comunicar la MX10 con un ordenador, los dos dispositivos deben estar conectados con un
cable USB (Tipo "A - Mini-B"). En conector “cliente USB” de la MX10 se encuentra en la parte poste-
rior, debajo de la antena. Los controladores necesarios se instalaran mediante el siguiente procedi-

miento: Compruebe la configuracién (como en la figura),
En el ordenador vaya a ,Panel de Control“; y alli elija “Administrador de dispositivos”:

‘

General | Corfiguracién de puerto | Controlador | Detalles | Evertos|

Bits por segundo: | 5600
Bits de datos:
Paridad: | Ninguno

Clique ,Opciones avanzadas":
Bits de parada: |1

I( II( II( II I(

- R - - Cortrol de flujo: | Ninguno

[ » Panel de control » Todos los elementos de Panel de control »

s

|
. @ : Verboa =
Ajustar la configuracién del equipo . / \ Opciones avanzadas_ | | Restaurar valores predeterminados |

Haga los ajustes segun la figura:

ﬂ AidaGriieaiieliclior Administrador de “fl Administrador de

. ) ' credenciales dispositivos o ) - ,,COM']O“, ,,64“, ,,64“, "2“
Jarradetareasymend @) Centro deaccesibiidad W Centro de actividades En Administrador de dispositivos:
a Centrodg et @ Centro de sincronizacién = C‘ifrado deunidad Cl|que en ,,Puertos (COM &
¥ compartidos BitLocker LPTY
C i6n de R teA| Confi i6) ional !
L E:;ﬁ:‘z; le RemoteApp y 9 d:ri\dlig:‘r:a n regional y m Control parental | P S . USB
i : I .Puerto Serie “
Eopies dgfegundady % Cuentas de usuario iy Dispositivos e impresoras . 2
< restauracion . haga clic con el boton derecho del
; Fecha y hora ‘ Firewall de Windows h Fuentes ratén en el mend desplegable

m Gadgets de escritorio
=~

Iconos del rea de
E notificacién
J Mouse

o Opciones de indizacién

7=l administrativas

Grupo Hogar & Hecainieites Clique en,Propiedades:

Nimero de Puerto COM: COoM10
Tamafios de transferenda USB
Predeterminadas

Archive  Accion  Ver Ayuda

Bl HE e @RS
! Pantalla 3 3 Baterias

= ) [ @ Colas de impresién
— b Cg Controladoras ATA/ATAPI IDE
[> c— Controladoras de slmacenamiento

Seleccione valores mas bajos para corregir problemas de desempefio a pocos Baudios.

Seleccione valores mas altos para desemperio mas veloz.

Recepcion (Bytes):

Transmisian (Bytes):

3 i Controladoras de bus serie universal

3 Q‘ Controladoras de sonido y video y dispositivos de juego Opciones BM Opciones Varias
[ % Dispositivos de interfaz de usuario (HID)
3 M@ Dispositivos de seguridad

> {8 Dispositivos del sistema

| i Dispositivos portatiles

[> ﬂ' Entradas y salidas de audio

> % Equipo

[ ﬁ Lectores de tarjetas inteligentes

3 EJ Meonitores

3 ﬂ Mouse y otros dispositivos sefialadores
I+ [f5 Otros dispositivos

»» [} Procesadores

4 % Puertos (COM y LPT)

EE USE Serial Port (COM

1 &= Teclados Actualizar software de controlador...

Seleccione valores mas bajos para corregir problemas de Enumerador Serial
R Impresora Serial
Temporizador de Latencia (mseg): Cancelar si se apaga
Evento si se remueve por sorpresa
Limite de Tiempo RTS alto al cerrar
Deshabilitar Control del modem al inidio

(:sleg}:e Emp g Lecura Hinime - Enable Selective Suspend
Limite de Tiempo de Escritura Minimo Selective Suspend Idle Tmeout (secs): |5
(mseq):

IDDDDDDH

I g Unidades de disco Deshabilitar

i &4 Unidades de DVD o CD-R LAceptar®, ,Aceptar”, .. para volver. jEsto completa la instalacién del controlador de la MX10!

Desinstalar

Buscar cambigs de hardware

Propiedades
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8.1 La App-Server de ZIMO y la App de la Z21 Roco/Fleischmann

La App-Server forma parte de las herramientas del ZIMO System Tool, asi que lo primero es
que debe iniciarse; realice los siguientes pasos a continuacion:

1. Establecer comunicacion con la MX10:

Switch Board

Data Ok

Transktor » Einstelungen = Debug ~

Se abre la ventana: ,Construccién de enlaces:

Fahzeugadressen: (¥
Fahzeugnamen: (7
Fahrzeug Gruppe, Image: (¥

Abbruch |

Info

Verbindu (]
Interface Options Verbindungsaufbau
Lange vatagramme [ Hum Time Step
AppCode: 0
Abfragen

Verbinden J

Si lo desea, las direccién es de los
vehiculos, nombre del vehiculo y
grupo y la imagen se puede cargar
- desde la MX10:

Compruébelo en ,Abfragen* -> Apli-
ca los datos almacenados en la
MX10.

Precaucion: si sobre-escribe los da-
tos existentes con la misma direc-
cion, afiadira otros nuevos.

Pulse el botén ,,Conectar*

Los datos de la MX10 se enumeran
en la tabla de ,Construccion de cone-
xion”:
I

-
Verbindul

Interface Options
Lange Datagramme

AppCode: 0

Abfragen
Fahrzeugadressen: [V
Fahrzeugnamen: [7

Fahrzeug Gruppe, Image: (¥

| Disconnect |

Numero de vehiculos
Direcciones accesorios
Numero de MX8
Numero de MX9

La ventana se cierra automaticamen-

=)
Verbindungsaufbau
Hum Time Step Grupo: 0000 .....
0 18:08:09,121  Open Port
1 18:08:10,148 Ping Rx: COSC / Grupo: 3000 .....
2 18:08:11,308 Power Rx
3 18:08:11,318 Hardware Version: 5.0 ; Grupo: 5040 .....
4 18:08:11,328 Firmware Version: 3.820
5 18:08:11,348 Firmware Date/Time: 2015.04.02, 12:55:27, Grupo: 5080 .....
6 18:08:11,348 Options:
7 18:08:11,348  Send Name: ZmoRaiCenter 2014 /
8 18:08:11,388 Send Date/Tme OK
) 18:08:11,398  Group: 0000 => 17
10 18:08:11,408 Group: 3000 => 7
1 18:08:11,418 Group: 5040 => 0
12 18:08:11,428 Group: 5080 => 0 .
13 18:08:11,438 Object Idx: 0 , NId=1 Pulse ,,Fertig*“ (Hecho)
14 18:08:11,448 Name:
15 18:08:11,458 Group: 0
16 18:08:11,478  Image: 0, Tacho: 0
17 18:08:11,488 Object Idx: 1, Nid=2
18 18:08:11,498 Name: te.
19 18:08:11,508 Group: 0 !
20 18:08:11,528  Image: 0, Tacho: 0 -
21 18:08:11,538 Object Idx: 2, Nid=3
2 18:08:11,558 Name: Alex
23 18:08:11,568 Group: 0
2

18:08:11.598 Image: 101. Tacho: 201 L%
-

Fertig

2. Abra la lista desplegable y seleccione un servidor de aplicaciones MX10

Fahrzeug Datenbank

Data Ok

B x 10 -|

MX10 Config

Fahrzeuge mit MX10 abgleichen
BAB (Automatische BetriebsabBufe)

App Server

Switch Board

Rx: 875 Tc 270 T1:23V00, 147mA

T2: 23VB0, 126mA
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Host Ip: se creard au-
tomaticamente, esta IP
se debe introducir en la
aplicacion “Roco Z21”
para producir una com-
posicion.

I
I i

El Puerto 721 y el
Puerto Host, Cs2 rx/tx
se crean automatica-
mente

Clientes: En esta tabla
se enumeran todas las
aplicaciones  registra-
das.

Presione ,,Start*,
para conectar con la Aplicacién de Roco.

3. Se inicia la aplicacion (App):

j

Stepp | Log Clear

Host p: - [ISRISEN210
221 port: [RS8 | Hostpot, 2 RTx: [JESHEN | [ESEEE -

.
Z
H

Tipo de Cliente y Direccion IP aparecen iniciadas,
y si la aplicacién se esta ejecutando en la Tableta.

De lo contrario se abrir ahora la App de Roco en la Tableta para que aparezca la herramienta.
Puede que ahora ,se coloque” directamente — Funciona el control de la App.
Log: Grabacion de la comunicacién, aqui se enumeran todos los comandos procesa-
dos.
Diagrama de carga: Direccion activa/Direccion controlada
Speed/Ex: Mostrar velocidad / Funcion
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4. Inicie la Aplicacion Z21 de Roco y conecte con ZimoRailCenter

FLEISCHMANN

Schienenfahrzeug

Einstellingen Exportieren

Ermen ? imporiieren Seleccione ,Ajustes de Aplicacion®.

Introduzca la IP del Host en la que esta
,ZS100App Server*.

Establezca una ,Nueva conexion“para
establecer la conexiéon con la IP ya
descrita.

La App de conduccion es ya funcional



